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1 Introduccidén

El hecho de disponer de un dispositivo que ofrezca asistencia puede ser de gran valor para
aumentar la seguridad con que se realizan estos trayectos.
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A pesar de ello, cabe la posibilidad de que en ciertas circunstancias el usuario se distraiga
haciendo un mal uso de esta tecnologia, representando finalmente un peligro para él mismo y
para su entorno.

La posibilidad de utilizar TwoNav en cualquier tipo de vehiculo confiere especial importancia a la
consideracion una serie de normas para que su uso, lejos de ser una fuente de posibles riesgos,
contribuya a la seguridad de las personas.

La mayoria de estas recomendaciones hacen referencia al uso del sistema montado en
vehiculos, pero sus bases deben tenerse también en cuenta en los trayectos a pie.

e Colocar el dispositivo correctamente: El dispositivo debe estar situado en un lugar
que no dificulte la vista de la carretera por parte del conductor del vehiculo. Ademas
debe estar asegurado para que no se pueda desprender facilmente y entorpecer la
conduccion.

e No manipular el dispositivo durante la circulacion: La planificacion de la ruta debe
hacerse antes de partir. Cualquier modificacion o clarificacibn que necesite debe
hacerse parando en un lugar seguro, fuera de la circulacion (no en la calzada o
arcenes).

e En carretera debe orientarse por las sefiales acUsticas: El sistema de voces del
programa le avisara de las préximas maniobras y de la distancia en la que las tendra
que realizar.
Una ojeada a la informacion visual puede ser (til, pero sélo habra que recurrir a ella
si se puede realizar con seguridad (con el coche adecuadamente parado).
En conduccién, la vista siempre debe estar en la carretera.

e El copiloto puede ser de gran ayuda: Habitualmente el navegador estara encarado
al conductor. En el caso de disponer de copiloto, nuestra recomendacion es que éste
se encargue del manejo del dispositivo, pudiendo realizar las clarificaciones o
modificaciones necesarias.

e Equivocarse no es problema: Ni los navegadores ni las personas somos maquinas
infalibles. En el caso de que una indicacion no pueda ser seguida y se tome una
direccion diferente a la establecida, el sistema calcularq automaticamente una nueva
ruta que se adaptara a la nueva situacion y le llevara igualmente a su destino.

e Los mapas siempre contienen errores: A pesar del gran trabajo de actualizacion
realizado por Tele Atlas, es imposible disponer de informacion 100% precisa.
Cambios recientes en las direcciones permitidas, nuevas calles o restricciones por
obras son ejemplos de circunstancias que pueden invalidar parcialmente el calculo de
la ruta que haga TwoNauv.

e Es muy importante estar atento a estos cambios y adaptarse a la nueva situacion. En
cuanto el programa detecte que no ha podido ir por la ruta prefijada calculard una
nueva que le llevara igualmente a su destino.

e TwoNav le asistird en su navegacion. jlas normas de circulacion tienen siempre
preferencial!
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2 Descripcién general

2.1 Ventana de navegacion

General/On-road his

VIALE SOLFERINO

XEc

1. Distancia a proximo evento: Distancia que resta hasta el siguiente evento (rotonda,
waypoint, salida).

2. Préxima maniobra: Cuando navegue en carretera (On-road), el espacio ‘préximo
evento’ contendra una representacion de la siguiente maniobra que tendra que realizar
(giro a la derecha, giro a la izquierda, rotonda, desvio, etc.).

3. Barra de Herramientas: Su contenido se puede personalizar con el gestor de barra de
herramientas.

4. Mostrar/Ocultar herramientas
Silencio

Orientar mapa (norte/rumbo): El mapa puede estar fijo orientado al norte o rotar
dependiendo de nuestros movimientos.
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7. 2D/3D: Cambia la perspectiva entre 2D y 3D (+info).

8. Paginas de datos: Acceda a paginas de datos para consultar toda clase de informacién
relativa a su navegacién actual.

9. Barra de Datos: Muestra los datos que se configuren desde ‘Configuracion >
Visualizacién > Campos de datos’ (+info).

10. Mostrar/Ocultar Barra de Datos: Puede ocultar la barra de datos para disponer de una
vista mas amplia del mapa.

11. Hora: Se actualiza con los datos recibidos del GPS
12. Velocidad

13. Distancia a destino

14. Tiempo estimado a destino

15. Botdn Menu: Conduce al Menu Principal de TwoNav.

16. Iconos de Estado (acceso ventana estado): Indican el nivel actual de bateria y
cobertura GPS. Pulsandolos se accede a la pagina de ‘Estado’.

17. Limite de velocidad de la via actual: Indica el limite de velocidad oficial establecido
para la via en la que nos encontramos.

18. Recentrar (después de mover el mapa): Pulse el botén ‘recentrar’ para situar el foco
en su posicion actual después de desplazarse por el mapa.

19. POI: Punto de interés de V-map (gasolinera, hotel, cajero, etc).

20. Posicién Actual: Indica su posicion y rumbo actuales. Su color cambiard dependiendo
del vehiculo que tenga configurado o si se encuentra en modo ‘Simulacién’.

§ I wees
\‘\A 1\ El L Barq

21. Indicacién de maniobra: llustra las maniobras que se tendran que realizar, sobre el
mapa y con mas precision.
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22. Ruta Calculada: Muestra la ruta automaticamente calculada que ha de seguir.
23. Zoom +
24. Zoom -

25. Regla de Escala: Regla visual que permite hacer una valoracion rapida de las distancias
en pantalla.

26. Préxima calle: Indica la siguiente calle por donde tendra que circular siguiendo la
navegacion.

27. Calle actual: Nombre de la calle en la que se encuentra.

2.2 Menu
2.2.1 Navegar...

Consulte el apartado Seleccionar destino para més informacion.

2.2.2 Descubrir

La opcion del menu principal ‘Descubrir’ le permite acceder a herramientas Utiles para explorar
las zonas que va a visitar:

e Zoom a...: Elija el elemento (direccion, POI, favorito, datos o coordenada) que desee
visualizar en el mapa y se mostrara en una ventana nueva.

e Geocaching: Esta seccion centraliza todas las funciones de geocaching, permitiendo de
esta manera establezer un destino de geocache. También permite ver toda la
informacion y generar nuevos campos de datos de geocaching.

e Simular: Le permite seleccionar dos puntos (posicion actual, por direccién, por mapa,
POI, etc.) para realizar una simulacion de una navegacion de punto A a punto B.

e Parar Simulacién: Detiene la simulacion en curso.

e Panorama 3D: Esta opcion le permite realizar una vista aérea envolvente. Para ello
deberd tener activado el modo 3D.

2.2.3 Estado

La pagina ‘Estado’ le permite conocer el estado general de TwoNav, mostrandole campos como
la carga de la bateria, la recepciéon y posicionamiento de los satélites, la luminosidad de la
pantalla, el volumen de sonido o la grabacién de un track.

Existen dos maneras de acceder a la pagina de ‘Estado’:
e Desde ‘Menu Principal > Estado’

e Sobre el mapa, en los iconos situados en la parte inferior izquierda

Una vez dentro de la pagina ‘Estado’, puede acceder a configurar los parametros presentes en la
misma, realizando una pulsacion breve sobre la barra de porcentaje de cada elemento. Accedera
a los siguientes items:
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Estado de los satélites: acceda a visualizar el nimero de satélites disponibles, su distribucion
orbitando sobre la boveda y la cobertura que alcanza cada uno de ellos.

Para desconectar el GPS pulse sobre el boton a . Si desconecta el GPS, TwoNav no recibira
sefial de posicién y muchas de las opciones dejaran de funcionar correctamente.

TwoNav intentara conseguir la posicion actual. Si se encuentra en un lugar sin cobertura GPS
(p-ej. dentro de un edificio) en estado del GPS sera “Sin posicion”, es decir, que TwoNav ha
conseguido establecer comunicacién con el GPS pero éste no consigue determinar su posicion
por falta de sefial de satélite.

Los estados del GPS son los siguientes:

Desconectado x
Conectando .
Error (no encontrado) ?

Conectado sin posicién

Conectado con posicién N

Simulando S

Bateria: podra visualizar el porcentaje de carga de la bateria y, clicando sobre éste, accedera a
gestionar las opciones de autonomia del aparato. (+info)

Volumen: configure el volumen general y el volumen de cada elemento sonoro individualmente.
(+info).

2.2.4 Configurar

La pagina ‘Configurar’ le permite acceder a las principales opciones que personalizan TwoNav
para cada tipo de uso (vea el apartado Configuracion para mas detalles).
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3 Configuracion

TwoNav viene configurado por defecto de manera que encaje con las necesidades de la mayoria
de usuarios. No obstante, es importante que dedique un tiempo a analizar cuales son las
opciones mas adecuadas para el uso que usted le dard y para adaptarlo a las condiciones de
cada momento.

3.1 2D/3D

TwoNav le ofrece dos modos de visualizacion para que disponga de la perspectiva mas
adecuada en cada momento:

e 2D: Plano cenital.

¢ 3D: Imagen tridimensional plana, es decir, sin relieve pero con perspectiva.

Pulse el botén el boton de la Barra de Herramientas para cambiar de un modo a otro.

3.2 Campos de Datos

TwoNav dispone de multitud de datos sobre su navegacién que pueden ser de gran interés
durante sus salidas (velocidad, altura, distancias...). Estos datos se encuentran basicamente en
dos espacios:

1. Barrade datos: La barra de datos aparecera en la parte inferior de la pantalla durante la
navegacién. Podra mantenerla a la vista u ocultarla mediante el icono ®.

2. Pagina de Datos: Las péaginas de datos le ofrecen un espacio adicional a la barra de
datos para visualizar un mayor nimero de campos y de manera més clara. Pulse el

botén para acceder a ellas.

Ademas la mayoria de ellos dispone de funciones adicionales como la programacion de alarmas.
3.2.1 Seleccion de los campos de datos
Puede seleccionar los campos de datos de dos maneras:

e Cambiar s6lo un campo: Abriendo el menud contextual en cualquier campo (pulsacion
prolongada sobre él) y seleccionando ‘Cambiar este campo’.
Esto le permitira elegir directamente el dato que se mostrara en este campo.

e Gestor de campos de datos: Desde ‘Menu principal > Configuraciéon > Visualizacion >
Campos de datos’. Consulte el apartado ‘Campos’ para una descripcion detallada del
funcionamiento de este editor.

Puede encontrar una lista de los campos disponibles en el apéndice 1
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3.2.2 Funciones especiales

Al abrir el men( contextual sobre un campo de datos, encontrara las funciones disponibles
asociadas a ese campo.

Las opciones no son las mismas en todos los campos. A continuacion se muestra una
descripcion de las que puede encontrar:

e Campos de datos: Acceso al editor de campos disponibles.
e No mostrar este campo: Elimina rapidamente un dato.

e Programar alarma: Defina un limite superior e inferior, asi como el tipo de sefial (visual
o auditiva) para que se le avise al salir de ese rango. En el caso de afadir sefial auditiva,
debera elegir el archivo de sonido que desea que se reproduzca.

¢ Reiniciar: Tipicamente lo puede encontrar en campos como los contadores de distancia
recorrida (odémetros) o cronémetro. Vuelven el contador a 0.

e Reiniciar todo: Reinicia todos los campos posibles excepto los odémetros totales 1y 2.

e Cuenta atras: Puede definir un valor al cual se iran restando unidades de tiempo o
distancia (segun el campo) hasta llegar a 0.

e Calibrar brujula: Acceso directo a la calibracion de la brujula digital.

e Calibrar barometro: Acceso directo a la calibracion del barometro digital.

3.3 Favoritos

TwoNav le permite también establecer todo tipo de localizaciones geograficas como puntos
Favoritos hacia los que navegar. Su casa, algun restaurante de su agrado, un parque
espectacular que haya visitado, el colegio de sus hijos..., pueden formar parte de su lista de
favoritos.

Puede acceder a establecer sus Favoritos desde el menu principal:

FAVORITES

La lista de Favoritos no viene establecida por defecto, por lo que tendra que ser usted mismo
quien la configure introduciendo los elementos que formaran parte de esta lista. Por tanto, la
primera vez que acceda a Favoritos, encontrara la siguiente pantalla;
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Pulse sobre el icono ‘lapiz’ para editar esta lista ﬂ

.
En la siguiente pantalla, el icono ‘afadir’ le permitira crear su primer punto Favorito J
Elija de qué manera creara su punto Favorito:

e Por posicién actual: establecera su posicion actual como punto favorito, pidiéndole
directamente que afiada un nombre o lo establezca como su casa.

o Destino actual: establecera el destino actual de la navegacion activa.
e Direccidn: le permitir4 crear escogiendo una direccién (ciudad, calle, nimero).

e Por mapa: podra crear un favorito sobre el mapa que tenga actualmente cargado. Pulse
sobre el lugar deseado y una cruz roja sefialara el punto donde se establecera el favorito.

Sus Favoritos seran representados sobre el mapa y en la lista de favoritos con el icono A~

El punto establecido como ‘Mi casa’ sera representada con el icono {‘\-

Una vez creado algun punto Favorito, usted podra:

e Editar las caracteristicas de su Favorito mediante la herramienta 3
+]=
e Afadir o borrar Favoritos de su lista mediante las herramientas

e Convertir ese Favorito en su destino actual mediante la herramienta «9
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3.4  Visualizacion
3.4.1 Orientar mapa

Puede elegir entre dos modos de visualizacion de los elementos cargados en la ventana del
mapa:

e Orientar mapa hacia rumbo (track arriba): EI mapa rotara para adaptarse a su rumbo

actual, de manera que se vera en pantalla la perspectiva del escenario que tenga
delante de sus ojos.

-
146

DiP Hora TED,
9:40 /8=
E zE

e No orientar mapa ﬂ (norte arriba): Su posicion se marcara con el puntero en el centro

de la pantalla y el puntero rotara para mostrar su rumbo actual. El mapa no rotara,
guedando siempre el norte arriba.
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Puede modificar esta opcién desde la barra de botones de la ventana de navegacion o desde el
menu ‘visualizacion’.

3.4.2 2D/3D

Si desea cambiar de 2D a 3D, o viceversa, sera suficiente con alternar ambos modos en '‘Menu >
Configuracion > Visualizacién’. (informacion sobre el modo 3D)

3.4.3 Autozoom

CONFIGUR... SETTINGS AUTOZ00M

Si tiene el modo Autozoom activado, el programa calculara el zoom que se supone mas
adecuado para velocidad actual. En general, se alejaréa al ir méas rapido.

Nota: ‘Autozoom’ solo se activa en modo On-road, ya que los mapas topograficos utilizados en
modo Off-road pueden tener resoluciones muy distintas entre ellos y no es posible definir un
zoom automatico que permita verlos todos correctamente.
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3.4.4 Vision nocturna

En condiciones de baja luminosidad ambiental, los colores y brillo de la pantalla de TwoNav le
pueden deslumbrar.

TwoNav dispone de un ‘modo nocturno’ que reduce el brillo de la pantalla y muestra un interfaz
de usuario con tonos mas oscuros.

Activando la opcion ‘De noche y en los taneles’, TwoNav cambiara a ‘modo nocturno’
automaticamente cuando sea de noche o cuando entre en un tdnel.

La opcion ‘De noche’ lo hace automatico pero sélo para la noche y no para los tuneles.

Si desactiva ‘automatico’, podra seleccionar manualmente si desea tener activado el modo
nocturno o no.

Nota: TwoNav mantiene actualizada la hora siempre y cuando el aparato reciba sefial GPS.
Normalmente, dentro de los edificios no se recibe sefial de los satélites, por lo que la ‘Vision
Nocturna’ automatica se puede ver afectada.

3.4.5 Recentrado

Mientras esté navegando puede mover el mapa para ver otras partes del terreno, perdiendo la

referencia de su posicion actual. En esos casos aparecera el boton de recentrado en
pantalla. Al pulsarlo se enfocara de nuevo su posicion actual.

TwoNav dispone de funcién de recentrado automatico, por lo que si durante 10 segundos no
mueve el mapa manualmente, se recentrard a su posicion actual.

Este tiempo de recentrado se puede modificar o incluso desactivar, quedando siempre la opcién
de pulsar el botdn recentrado para recuperar su posicion.

El recentrado se puede hacer con un movimiento suave o de manera instantanea. Active o
desactive ‘recentrado suave’ segun sus preferencias.

Nota: Si tiene activada la funcién ‘autozoom’, al pulsar ‘recentrar’ también se recuperara el zoom
adecuado a su velocidad actual, perdiendo las variaciones de nivel de zoom que hubiera hecho.

3.4.6 Rotar pantalla

Activando la opcion ‘Rotar pantalla’ puede conseguir una vista apaisada de la misma y utilizar asi
de forma horizontal.

Haga rotar la pantalla en los diferentes angulos para adaptarla a sus preferencias.



Gn
a & CompeGPS Team S.L.

http://lwww.compegps.com

Twonov http://support.compegps.com

freedom to discover

_ omrFPe GPs

3.4.7 Temas

Puede seleccionar diferentes combinaciones de colores de acuerdo a sus preferencias.

3.4.8 Etiquetas
Los siguientes parametros pueden ser configurados:

o Eltamafio de la fuente de todas las etiquetas: las etiquetas de los elementos como
waypoints o POls tendran este tamafio.

3.4.9 Hint

Cuando seleccione un punto cualquiera sobre el mapa, campos con informacion util del lugar
marcado, le apareceran en la pantalla mediante una etiqueta amarilla.

Show Hint: Bearing:
Map info: Distance:
Coordinates: Height:

T4

Esta funcion puede ser personalizada, o incluso no habilitarla. El usuario podra agregar o excluir
campos de datos que posteriormente seran mostrados en los mapas:

e Informacion de mapa: sélo para mapas vectoriales como Vmaps.
e Coordenadas

e Rumbo (desde la posicidn actual)

¢ Distancia (desde la posicion actual)

e Altura (con CDEM disponible)
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3.4.10 Campos de datos

La barra de datos y las paginas de datos pueden ser configuradas por el usuario para adaptar la
aplicacion a su gusto.

Una vez dentro del editor, proceda de la siguiente manera:

1. Pulse sobre el desplegable ‘Tipo’ para elegir la seccion a configurar.

2. Seleccione el espacio que desea editar (barra, pagina, brdjula o gréfica).

3. Puede quitar datos pulsando sobre el ‘check’ de la izquierda y afiadir otros de la lista
pulsando sobre ellos. Vea una lista con estas variables y su significado en el Apéndice 1.

4. En las paginas de brijula y grafica, un icono cuadrado lateral le mostrara el lugar que
corresponde al campo destacado (normalmente brdjula y gréafica de track) que aparecera
mas grande en pantalla.

@ GPS Bearing

V| Est.tim.dest.

@ Compass

ol RoRC
=

@ Brg.Next

5. Puede modificar el orden de los datos en pantalla mediante las flechas de la derecha de
la ventana, las cuales subiran o bajaran el dato un puesto.

Nota: Por defecto se mostraran los campos mas frecuentemente utilizados, ordenados

alfabéticamente. Si se pulsa el botdn 'infinito'a, se afiadiran también los campos 'poco
frecuentes' a la misma lista.

También puede afiadir o quitar paginas de las que hay por defecto utilizando los botones +y — de
la parte superior derecha de la pagina del gestor de campos de datos.

V| Distance to Next

Py S R P A S N T u
Tan solo pulse — para quitar la pagina seleccionada en ese momento.
Siga estos pasos para afiadir una nueva pagina:

1. Pulse ‘¥
2. Introduzca un nombre para la nueva pagina
3. Seleccione una plantilla para la nueva pagina de datos
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Data bar

Data page

Compass page

Graph page

|

4. Elijalos campos de datos que incluird.

Puede encontrar una lista de los campos disponibles en el apéndice 1

3.4.11 Modo 3D
Podra configurar las siguientes opciones para el modo 3D:

e Campo de visién: el campo de visién determina el angulo desde el cual se visualizara el
mapa. Si ponemos angulos superiores a 60°, equivaldra a una cdmara con gran angular.

e Horizonte nebuloso: La parte mas lejana de la perspectiva se difumina, creando un
efecto de niebla entre el cielo y el mapa que permite diferenciarlos con mayor claridad.

3.4.12 POls activos

Mediante la lista de POls activos podra elegir las categorias de POIs que se mostraran en el
mapa.

Por defecto se mostraran todos los POIs pero, si la vision de determinadas categorias le resulta
inGtil o incluso molesta, puede aligerar visualmente el mapa para que no las muestre.

Al seleccionar su destino o hacer ‘zoom a’ podra contar con la informacién de todas las
categorias de POI, incluso las que no se estén mostrando en el mapa.

3.4.13 Regla de escala

La Regla de Escala dibuja una referencia métrica visual sobre las distancias que se manejan en
pantalla. La escala variara su tamafo para representar medidas ‘redondas’.

30 m} '
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3.4.14 Puntero
El icono que marca su posicion actual se puede modificar eligiendo entre distintos.

Se puede elegir un icono diferente para cada vehiculo.

El | Barg®*”

g~

\“‘.\h _./
T

:, >
Jod
\\—'Tm;u““‘c: e

\
: .

e —— .

R (— N ST

N

Ademas puede encontrar diferentes utilidades que le permitirdn controlar mejor su movimiento:

e Anillo fijo y paralelas: se dibujara una circunferencia que rodeara nuestra posicion y
dos lineas marcaran el rumbo.

¢ Radio del anillo fijo: determina el tamafio de la circunferencia que rodea nuestra
posicion.

e Dibujar lineas de proa paralelas: podemos elegir mostrar o no las lineas paralelas de
la primera opcién.

e Lineas de proa: puede configurar la longitud de la linea de proa mediante una opcion
predeterminada:

Desactivarla

Pixeles (pixeles)

Distancia real (metros)

Distancia en el tiempo previsto (minutos): TwoNav le calculara la distancia
estimada para ese momento segun la velocidad actual.

o Infinita

o O O O

Nota: Estas propiedades dependen del vehiculo seleccionado.

e Anillo variable: puede afiadir mas anillos alrededor de su posicién, para los cuales
deberé& definir el radio del anillo interno y el nimero de anillos sucesivos, que se situaran
equidistantes a partir del anillo interno.

e Ver radio de giro: cuando realice un giro, se dibujara el radio correspondiente a la
circunferencia que describe.

e Ver linea de proa: muestra una linea de direccién a partir de la punta de la flecha de
posicion (sélo en modo Off-road).

3.4.15 Suavizador

El suavizador permite al programa calcular una interpolacién de movimiento entre las posiciones
gue va adquiriendo el GPS, con la finalidad de mostrar un movimiento mas suave que permita
una mejor percepcion de la velocidad a la que nos movemos en relacion al entorno. Esto facilita
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enormemente al conductor la valoracién de las distancias y del momento exacto en que debera
realizar una maniobra.

Ademas, se hace una prediccién de la posicion GPS con lo que se corrige el retraso en la
llegada de la sefial al sistema, consiguiendo que se muestre la posicién actual practicamente en
tiempo real.

El suavizador se basa en la ruta calculada en modo On-road, por lo que sélo funcionara si se
tiene seleccionado un destino y se ha calculado automaticamente una ruta sobre V-map.

3.4.16 Menu lista
Puede elegir entre dos modos de visualizacion de los submendus:

¢ Menu botones: Se trata del modo tradicional. Si hay mas opciones de las que caben
en pantalla aparecera el botén ‘siguiente’ para acceder a ellas.

e Mend lista: Las opciones apareceran en una lista continua. Para mover la lista arriba
y abajo mantenga el dedo o lapiz sobre la lista y arrastrelo arriba o abajo.

DATAFIELDS

3D VIEWER

SCALE BAR (74

RE-CENTER

POINTER

LIST MENU (74

3.5 Vehiculo

Elija su medio de transporte para adaptar aspectos como los tipos de vias permitidos, la
consideracion del sentido de las calles o la velocidad media esperada.

El icono que indica su posicién cambiara de color dependiendo del medio de transporte elegido.
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Estos son los vehiculos disponibles:

Peatén
Bicicleta
Coche
Barco

Estos pardmetros pueden variar en funcion del vehiculo seleccionado:

Hint

Velocidad de crucero

Restricciones de Autorouting (On-Road)
Tiempo estimado

Puntero

‘Velocidad minima de movimiento’

3.5.1 Configuracion de vehiculo
Los siguientes parametros se pueden configurar para cada vehiculo:

e Velocidad de crucero: Medio de velocidad esperado para el vehiculo. Este valor
determinara los campos de datos 'tiempo estimado destinacion (crucero)' y ‘tiempo
estimado siguien (crucero)'. La ‘velocidad de crucero’ por defecto es:

o Peaton: 3km/h
o Bici: 15km/h

o Coche: 80km/h
o Barco: 20km/h

e Calado (s6lo para ‘Barco’): profundidad a la cual un bugue se encuentra inmersa. Este
valor determinara las 'alarmas de profundidad ".

3.5.2 Especifico para ‘Barco’

Debido a que la navegacién maritima tiene necesidades especiales comparando con la
navegacion terrestre, cuando se selecciona el vehiculo 'Barco' algunos cambios tendran lugar:

e Campos de datos especificos situados en la Barra de herramientas y en la Pagina de
datos.

e Menu principal especifico (cambia la seccién ‘Navegacion’)

e Barra de herramientas especifica.

e Comando ‘Hombre al agua disponible en el menu principal y en la barra de
herramientas.

e Colores de presentacién diferenciados

¢ Unidades nauticas (millas, nudos...)
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e Las cartas marinas sélo se veran en caso que la opcion ‘Automaps’ esté habilitada.

Nota: Ya que la navegacién "On-Road" no tiene sentido para barco, el modo "Off-Road 'sera
activado automaticamente. Si la opcion "On-Road" esta presionada, el vehiculo pasara a ser el
gue fue seleccionado previamente en ese mismo modo.

3.6 Opciones de Navegacion

CONFIGUR... ONROAD AUTOROU...
_—

El modo de navegacion ‘On-road’ se puede configurar para que el calculo automatico de rutas se
haga de acuerdo a sus preferencias:

e Tiempo/Distancia: La primera opcién calculara el tiempo estimado de llegada teniendo
en cuenta la velocidad de cada via y le propondra la navegacion que requiera menos
tiempo. La segunda le propondra una navegacion basada en la distancia, escogiendo el
camino mas corto, aunque no por ello el mas rapido.

Cuando tenga activada la opcion ‘por tiempo’ aparecerd un crondmetro como icono del
botdn. Si aparece una regla se calculara la ruta mas corta en distancia.

(@)

FAST/SH...

o Peajes/Autopistas/Caminos de tierra: Seleccione si desea utilizar o no este tipo de vias.

HIGHWAYS UNPAVED
- .

Un aspa sobre el icono significa que no se utilizara este tipo de vias para el célculo
automaético de la ruta.

HIGHWAYS HIGHWAYS
-

e Recalculo: Aunque TwoNav viene configurado con la relacion mas adecuada para la
mayoria de casos, puede seleccionar el tiempo o distancia de alejamiento de la ruta



Two

freedom to discover

_ omrFPe GPs

programada antes de que se considere que no la esta siguiendo y se calcule de nuevo,
adaptandose a su posicion actual.

| Distance before recalcul...

Time before recalculate:

3.6.1 Limite de velocidad

Esta seccidn le proporcionara opciones relacionadas con las alertas de velocidad y los radares
de trafico, de manera que pueda configurarlas de acuerdo a sus preferencias:

e Fijar limite de velocidad: por defecto se considerara el limite oficial de cada via, pero
usted puede establecer un limite de velocidad fijo ignorando el limite de cada via.

e Aviso de velocidad: Si desea que TwoNav le avise cuando sobrepase el limite de
velocidad establecido, puede escoger entre diferentes tipos de alerta, tales como un
icono de limite de velocidad, una alerta visual o una alerta visual mas una alerta sonora,
o por el contrario, que no le sefialice este acontecimiento.

e Velocidad para bloquear la interfaz: Cuando es superior a este valor, la interfaz de
usuario quedara bloqueada a fin de que el usuario no puede manipular el sistema. Es
importante configurar esta funcién de acuerdo a las leyes de cada pais.

e Alerta radar: Puede seleccionar si desea que se le informe de la presencia de radares
en su trayecto activando esta opcion.

e Distancia alerta radar: Puede seleccionar a qué distancia del radar desea que se le
informe de su presencia dentro de unos valores determinados.

¢ Mostrar radares: se indicara la posicion exacta de todos los radares mediante un icono
sobre el mapa.

Nota: Para que las funciones relacionadas con radares funcionen debe disponer de un archivo
que contenga esta informacion en la carpeta ‘TwoNavData > Radars’. (+info).
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3.6.2 Ecocalculadora

La Ecocalculadora le permite conocer la emision de CO, que realiza su vehiculo y que aparecera
posteriormente dentro de la Barra de datos (Campos de datos) durante la navegacion si asi lo
configura. Para hacer posible el calculo esta emision, TwoNav tiene en cuenta los siguientes
parametros:

e Tipo de carburante: escoja si el carburante es diesel o gasolina, bien introduzca
directamente la emision de gramos de CO, por kildmetro si conoce este dato de su
vehiculo.

e Potencia administrativa: potencia del motor (CV), escogiendo entre las opciones
predeterminadas que se muestran.

3.6.3 Tracklog

En estado de navegacién, TwoNav puede grabar automaticamente el track (pisada) de su salida,
guardandola en la carpeta TwoNavData.

Configure segln sus gustos o necesidades:

e Intervalo de grabacidn: Escoja el tipo de grabacién e intervalo deseado para el track
gue vaya a generar en su havegacion.

o Por Tiempo: Se grabara un punto de track cada X segundos.
o Por Distancia: Se grabara un punto de track cada X metros.

o Automaético: EIl track se grabara automaticamente al cambiar de rumbo y
dependiendo de la velocidad. En lineas rectas, el programa grabara pocos
puntos.

e Color del track: Escoja el color deseado para el track generado.

e Espesor: Elija el grosor de la linea que representa al track entre un valor de 1 a 7
puntos.

e Puntos mostrados sin reduccién*: El track grabado sera visible en pantalla. Los
Ultimos puntos seran mostrados tal y como se graben (sin reduccién). Puede elegir el
tamafio de esta seccion final del track de la que se mostraran todos los puntos.

¢ Reduccion para puntos anteriores*: Con el objetivo de ahorrar memoria, se
recomienda hacer una reduccion del resto del track mostrado. Elija un % de reduccion y
el track mostrado (excepto los Ultimos puntos) seréa reducido. Por ejemplo, si elige 80%
de reduccion, solo 1 de cada 5 puntos se mostrara en pantalla.
Importante: Esta reduccion no afecta al archivo de track grabado, que mantiene todos
los puntos. Sélo se aplica lo que se muestra en pantalla en ese momento.

* Opcidn sdlo visible cuando el ‘modo avanzado’ esté activado.

3.6.4 Alerta WPT

e Alarma sonora en WPT: Active esta opcion si desea que, al llegar a un waypoint, se
emita un sonido. Cargue en su tarjeta SD (carpeta ‘TwoNavData/Data’ por defecto) los
sonidos que desee en formato *wav y seleccione el sonido.
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e Auto-play para imagenes/sonidos/texto adjuntos: Si un waypoint tiene archivos
asociados, se pueden reproducir de forma automatica cuando se encuentre dentro del
radio del waypoint.

3.6.5 Siguiente WPT

Al navegar una ruta, puede seleccionar el evento que tiene que suceder para dar un waypoint
por conseguido y se pasar a apuntar al siguiente:

e Radio del siguiente WPT: Entrar dentro del radio del siguiente waypoint (no vale
cualquiera).

e Radio de cualquier WPT siguiente: Entrar dentro del radio de cualquiera de los
siguientes waypoints (vale cualquiera de los que van después del actual).

¢ Modo roadbook: Al entrar en el radio de cualquier waypoint, se apuntara a éste. Al salir
de él, se apuntara al siguiente. Modo pensado para roadbook (libro de ruta o rutémetro),
ya que al seguir un roadbook se requiere mostrar la informacién del waypoint actual
mientras nos encontremos en sus alrededores. De este modo podremos seguir
correctamente las instrucciones de cada punto.

e Bisectriz dentro del siguiente WPT: Entrar dentro del radio del siguiente waypoint y
cruzar la bisectriz que forma con el previo y el posterior.

e Bisectriz dentro siguiente WPT o0 10% del radio de cualquier WPT: Igual que el anterior,
pero si se acerca mucho a cualquier waypoint (10% de su radio) se dara como
conseguido y se apuntara al siguiente.

e Soélo barra botones: No se cambiara automaticamente al siguiente waypoint nunca, sélo
manualmente dese los botones 'WPT siguiente' o 'WPT previo' de la barra de botones.

Event to go for next WPT:

Radius of the next WPT

pefault radius for WPTs:

50 m

Desde esta misma seccién de las opciones se puede asignar un radio por defecto para los
waypoints de las rutas, que sera el que se les asignara en el caso de que no dispongan de esta
informacion. Es decir, si a un waypoint concreto de una ruta le hemos asignado un radio, sera
respetado. Pero si no lo tiene se utilizara el radio por defecto que indiguemos en esta ventana.
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3.6.6 Tracks

La navegacion track puede ser configurada en diferentes puntos.

Resulta especialmente interesante poder seleccionar la distancia de su posiciéon actual en la que
la flecha de GOTO le mostrara la direccion del track. De esta manera, el usuario puede predecir
las curvas.

Virtual Coach (+info)

Dibujar flechas sobre el track: Para conocer facilmente su direccion.

Flecha GOTO tangente a: la flecha GOTO muestra la direccion de la siguiente seccion
del track. Este parametro es la distancia para calcular la tangente hacia la direccion.
Normalmente a mas velocidad del vehiculo, se requerird un mayor valor de distancia:

3.8 . L5 E

T T L L e

e 5w W

Salida después del WPT: Si el track tiene waypoints (roadbook), la navegacién cambiara
al siguiente punto cuando dejemos el actual. Este parametro determina hasta dénde
hemos de ir.

Los tracks activos pueden ser visualizados de forma diferente: Una vez que el usuario se
esté desplazando por un track, vera los demas tracks diferenciados del track activo. El
activo tiene una presentacién diferente en pantalla, esta presentacion puede ser
cambiada por el usuario. Por lo general, la pista activa tiene un grosor notable y se
relaciona con un color diferente para que resalte.
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Estos pardmetros se pueden cambiar en ‘Configuraciéon > navegacion > tracks’, alli podra
cambiar el color de la pista de navegacién, asi como el grosor de linea doble, la
opacidad y el color.

3.7 Sistema
3.7.1 Volumen
En esta pagina encontrara los siguientes elementos configurables:

e Silencio: Activando esta opcion, todos los sonidos del aparato se silenciaran,
independientemente del porcentaje de sonido que tenga configurado para cada opcién.

Mute:

v

e General: Regule el volumen general para el conjunto de elementos sonoros. Todos los
sonidos se regularan bajo el porcentaje de sonido establecido para esta opcién.

General:
56 %

—

o Voz: Regule el volumen de las voces de aviso de siguiente maniobra.

Yoice:
g1 %

—r
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e Alarma: Regule el volumen de las alarmas y avisos de radares, limites de velocidad y
llegada a waypoints.

Alarm:
54 %

—

e Clics: Regule el volumen de las pulsaciones sobre la pantalla tactil o teclas.

Clicks:
70 %

m——]

3.7.2 Autonomia
En esta seccion encontrara utilidades que le ayudaran a maximizar la autonomia del sistema:

e ‘Apagar pantalla’: determine un tiempo pasado el cual se apagard la pantalla
automaticamente*. Seleccione ‘nunca’ para deshabilitar esta funcion.

*Nota: La opcion ‘Apagar pantalla después de’ no funcionara si el aparato esta
conectado a una fuente de alimentacion externa y tiene seleccionado ‘coche’ como
vehiculo.

o ‘Desconectar GPS en paradas’: detectard las paradas prolongadas en su trayecto y
desconectara el GPS. Entonces aparecera un mensaje que le preguntard si desea
activar de nuevo el GPS. Es importante que recuerde responder afirmativamente a este
mensaje cuando reanude la marcha.

3.7.3 Idioma

Puede modificar el idioma de los textos y voces del sistema desde esta seccién.

Nota: La conversion de las voces puede tardar mas de un minuto.

3.7.4 Herramientas de calibracion
Algunos de los instrumentos del sistema necesitan ser calibrados para funcionar correctamente:

e Pantalla tactil: Intente calibrar la pantalla tactil si cree que la precisién no acaba de ser
del todo correcta.

e Brijula: La brojula digital es muy sensible a las condiciones atmosféricas. Calibre la
brdjula en cada uno de sus recorridos.
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e Bardémetro: Se calibra de forma predeterminada.

Todas las herramientas de calibracion pueden encontrarse en: ‘menu > configuracion > sistema’.

Simplemente pulse la opcion que desee y siga las instrucciones.

3.7.5 Unidades
Puede determinar qué tipo de unidades de medida utilizar en TwoNav:
e Distancias en: en kildmetros, millas, millas nauticas, metros o pies.
e Alturas en: metros o pies.
e Velocidades en: kilbmetros/hora, millas/hora, millas nduticas o minutos/kilémetro.
e Distancias cortas en: kilbmetros/hora, millas, millas nauticas, metros o pies.
e Aceleraciones en: metros/segundoz, gravedad o kilémetros/hora/segundo.
e Velocidades verticales en: metros/segundo, pies/minuto, metros/minuto o metros/hora.

e Areas en: m?, hectareas o km?>.

3.7.6 Coordenadas

Puede elegir el tipo de coordenadas (UTM, Latitud/Longitud, BGN...) y datum (WGS 84,
European 1950, Geodetic Datum 1949, etc.) con los que desea trabajar en TwoNav.

Esta configuracion sera la que se utilizar4 a la hora de introducir cualquier coordenada en el
programa o crear elementos como waypoints rutas o tracks.

Si abre un elemento (mapa, waypoint, ruta o track) que utilice un sistema de coordenadas o
datum distinto, TwoNav lo detectard y ubicara en el lugar adecuado.

Ademas, desde esta opcion, puede configurar el orden en el que se visualizaran los grados.

Por defecto TwoNav trabaja con Coordenadas Lat / Long y Datum WGS84.

3.7.7 Zonahoraria

TwoNav le permite escoger la zona horaria en la que se sitla segun el Tiempo Universal
Coordinado (UTC), que por defecto aparecera con el huso horario correspondiente a la Hora
Central Europea (CET).

Puede ademés configurar si desea activar el Horario de Verano autométicamente para que
TwoNav realice el cambio de hora estacional.

Nota: TwoNav mantiene actualizada la hora siempre y cuando el aparato reciba sefial GPS.
Normalmente, dentro de los edificios no se recibe sefial de los satélites a menos que se
disponga de un repetidor, por lo que la hora y por tanto, la vision nocturna, se veran afectadas.
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3.7.8 Configuracion inicial

Esta opcién le permite restablecer todos los parametros configurables a su estado inicial. Se
modificaran todas las opciones que hayan sido manipuladas, tales como la zona horaria, el
volumen, las carpetas y demas herramientas que haya establecido previamente.

3.7.9 ID del dispositivo

La ‘ID del dispositivo’ o ‘Device ID’ es un identificador alfanumérico exclusivo de su aparato.
Este identificador es necesario para activar TwoNav y cualquier mapa que quiera utilizar en el
aparato.

3.7.10 Acercade

‘Acerca de’ le muestra con qué version de TwoNav esta trabajando el aparato, la cual se
mostrara en la esquina superior izquierda de la pantalla.

Conocer la version del programa TwoNav que tiene instalada en su aparato es importante de
cara a la consulta de dudas o actualizacién del software.

4 Botén “Navegar...”

La funciéon mas utilizada para seleccionar destino es el botén ‘navegar...’, que se encuentra en el
menu principal y contiene las siguientes opciones:

e Mi Casa: Puede ir directamente a su casa si ha determinado su posicién desde el gestor
de favoritos.

e Direccién: Introduzca cualquier direccion (pais/ciudad/calle/nimero) como destino.
o Puede introducir el cddigo postal en lugar del nombre de la ciudad.

o Puede seleccionar una calle que cruce en lugar de introducir el nimero de la
calle elegida. Entonces se tomara esa interseccion como destino. Sélo tiene que
pulsar el botén ‘interseccidon — elegir’ e introducir su nombre o seleccionarla de la
lista.

e POI: Los V-maps disponen de una enorme base de datos de Puntos de Interés
(gasolineras, hospitales, cajeros...). Puede buscar POls segun distintos criterios:

o Lugar: Se consideraran los POls cercanos a:

»  Su posicién actual
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=  Su destino actual
= Aladireccion que introduzca
= Lalocalizacion que elija sobre el mapa.

= A un waypoint

o Nombre: Seleccione la categoria que desea buscar e introduzca nombre del POI
deseado y se buscara entre todos los disponibles en la cartografia cargada.

o Parking: Crea una lista de los aparcamientos cercanos a la posicién actual.
o Gasolinera: Crea una lista de las gasolineras cercanas a la posicion actual.

e [tinerario: Crea una ruta con uno o mas puntos intermedios.
- ,
o Presione ;a. para afiadir puntos al itinerario.

r ~
o Presione = para borrar un punto.

o Los botones a a la derecha del punto permiten cambiar el orden.

|
o Elboton mostrara ese punto en pantalla.

.
o El boton comenzara una nueva navegacion al primer punto. Cuando se
alcance el primer punto, el Segundo se establecera como destino.

Para cada punto, se mostrara una estimacion de distancia y tiempo de llegada.

Carrer d"Emili Grahit
_42 km, 00 h 30 min
2 Lloret de Mar
Carrer de Sant Carles
_8:1 km, 01 h 00 min
3 Barcelona
Carrer de Josep Pla, 65
156 km, 01 h 42 min
4 Zaragoza

Calle de Domingo Ram, 81
472 km, 04 h 24 min

g0 Qg Ao
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Puede modificar el itinerario después de haber comenzado a recorrerlo.
Simplemente vaya de nuevo a ‘Menu > Navegar > ltinerario’ e introduzca los
cambios.

e Favoritos: Puede crear su propia lista de lugares favoritos para poder acceder a ellos
rapidamente. Para gestionar esta lista pulse el botén ‘edit’. (+info)

e Histdrico: Aqui se guardaran los destinos seleccionados recientemente.
e Por mapa: Seleccionar el punto exacto y pulsar OK.
e Coordenadas: Introduzca las coordenadas exactas de su destino.

e Hombre al agua: Esta opcion fijard la posicién actual como destino. Esta accion le
permitird volver de nuevo al mismo lugar.

Para detener cualquier tipo de navegacion (On-road u Off-road) en curso, debera pulsar sobre la
opcion ‘Parar navegacion’.

STOP NAV.

Puede acceder a ella desde el menu principal o abriendo el menu contextual sobre el mapa.
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5 Siguiendo las indicaciones

5.1.1 Informacién visual

1. Distancia al proximo evento: distancia a la cual tendremos que realizar la siguiente
maniobra.

2. Préxima maniobra: Cuando realice navegacién urbana (On-road), el espacio ‘préximo
evento’ contendra una representacion de la siguiente maniobra que tendra que realizar
(giro a la derecha, giro a la izquierda, rotonda, desvio, etc.).

Proxima calle: calle en la que se encontrard después de realizar la siguiente maniobra.
POI: Punto de interés de V-map (gasolinera, hotel, cajero, etc).

Ruta Calculada: Muestra la ruta autométicamente calculada que ha de seguir.

2 o

Proxima maniobra ‘sobre el mapa’ (indicacion de maniobra): Se dibujaran las
maniobras a realizar sobre el mapa y con mas precision.

7. Limite de velocidad: limite de velocidad oficial establecido para la via en la que nos
encontramos.

8. Calle actual: Nombre de la calle en la que se encuentra.

Si presiona sobre un elemento del mapa (por ejemplo, una farmacia) aparecera un recuadro
amarillo indicando el nombre de ese elemento mas otras informaciones de interés. De este
modo, también podra examinar los nombres de las calles de la zona.
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Vea el apartado en pantalla para informacién completa de los elementos presentes en la ventana
de navegacion.

5.1.2 Informacién auditiva

Ademas del visual, TwoNav dispone de un segundo canal para ofrecer las indicaciones al
usuario, el auditivo.

A lo largo de su trayecto On-road, el programa emitird locuciones indicando las préximas
maniobras a realizar. Por ejemplo:

“A 200 mts, gire a la izquierda. Después, tome la autopista”

Dependiendo de las circunstancia, se ofrecera una informacion auditiva u otra. Las locuciones
pueden contener la siguiente informacion.

o Distancia al pr6ximo evento: Se trata de la distancia a la que sucedera el evento o
maniobra siguiente. Si se trata de una distancia elevada, es posible que se no se
informe de una distancia exacta (p.ej. a 200 metros) sino “a mas de...” cierta
distancia (p.ej. “a mas de 3 kilometros”). Cuando esté muy cerca del evento, no se
indicara distancia, sino directamente el evento, por lo que habra que realizarlo en
ese momento.

e Evento: Maniobra a realizar (o informacién de interés) (p.ej. “gire a la izquierda”).
Si no va precedida de informacion respecto a la distancia, habra que realizarla
inminentemente. Los eventos pueden ser de naturaleza muy diferente, pero
normalmente se tratara de maniobras a realizar. Se pueden distinguir dos clases de
evento:

o Eventos breves: Se indica directamente la accién a realizar (p.ej. “gire a la
derecha”)
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o Eventos complejos: Primero se da informacién del tipo de maniobra (rotonda o
cruce) y luego indica la accién a realizar (primera salida, segunda a la derecha,
etc.).

Ejemplos:
= “A 200 metros, entre en la rotonda, segunda salida”

=  “A 100 metros, en el cruce, primera a la izquierda”.

e Evento encadenado: Es posible que dos maniobras deban ejecutarse en un breve
espacio de tiempo. En ese caso TwoNav afiadira el segundo evento después del
primero.

6 Avisos radares / POls

Durante su navegacion, TwoNav puede avisarle cuando esté cerca de determinados puntos que
tengan algun interés especial.

6.1.1 Radares
Un caso especial de este tipo de puntos serian los radares que controlan la velocidad del tréafico.

TwoNav tratard a los puntos que coloque en la carpeta ‘TwoNavData\Radar' como radares y le
avisara de manera audible y visible cuando se acerque a uno de ellos (vea el apartado Limite de
velocidad para conocer las opciones de configuracién de estos avisos).

El sistema incluye una base de datos de radares proveniente de la compafiia AlertaGPS que
puede ser actualizada desde su pagina web, www.alertaGPS.com, en la que encontrara una
seccién dedicada a los productos TwoNav.

Si desea actualizar esta informacion, solo tiene que sustituir los archivos originales por los
actualizados (en formato GPX, WPT o BWPT) en la carpeta ‘radars’ que se encuentra dentro de
la carpeta de datos ‘TwoNavData\Radar'.

6.1.2 POls

Puede ser avisado también de otros puntos de interés generales (POIs) que usted puede
personalizar.

TwoNav cargara automaticamente al iniciar el sistema los waypoints (en formato GPX, WPT o
BWPT) que coloque dentro de la carpeta ‘TwoNavData\POI’. Estos waypoints no apareceran en
la lista de waypoints, pero si se dibujaran sobre el mapa.

Se recomienda la utilizacion del formato BWPT, que permite un acceso mucho mas rapido a la
informacion contenida. Los archivos BWPT pueden ser creados desde el programa para PC
CompeGPS Land/Air partiendo de otros formatos de waypoint.

Puede ocultar estos archivos sobre el mapa con la herramienta POls personales activos.

Para que se le avise al llegar a uno de estos POI, cada uno de los waypoints debera tener
asociado un archivo de audio o imagen, que se reproducird al pasar cerca del lugar.


http://www.alertagps.com/
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Puede asociar imagenes o sonidos en formato WAV a los waypoints desde la ventana de
propiedades del waypoint.

Nota: Los puntos presentes en la carpeta POls no estaran disponibles para la navegacion, al
contrario de los POls incluidos en los Vmap, que estan totalmente integrados en el sistema de
navegacion y consultas de TwoNav.

Aviso: La utilizacion de archivos BWPT de mas de 5000 puntos puede provocar ralentizaciones.
Los archivos GPX o WPT pueden provocar tales ralentizaciones con archivos mucho mas
pequefios.

7 “Simulacién” y “Zoom a...”

7.1 Simulaciéon

TwoNav le permite visualizar una representacion del trayecto que va a seguir. Esta se mostrara
con el icono de posicién en color verde para no confundirlo con el icono de ‘posicién actual’ rojo.

Cuando la simulacion se esta ejecutando, algunas herramientas para la gestion apareceran en la
barra de la herramienta:

W@ Rew to previus sector

B FF to next sector

e Pausa: clique en él para pausar o reanudar
FF/RW: clique para acelerar o para volver a la velocidad normal
e FF a proximo/RW a previo: Salta al siguiente evento (waypoint 0 maniobra On-Road)

Para parar la simulaciéon puede ir a ‘Menu principal > Descubrir > Parar sim.’

7.2 Zoom a...

La opcién ‘Zoom a...’ le permite realizar una previsualizacion rapida del elemento que desee ver
sobre el mapa*. Dispone de numerosos elementos para visualizar:

o Direccién: si tiene cargado un mapa rutable, podra visualizar con esta herramienta la
direccion que usted elija y ésta aparecera centrada en la pantalla.
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e POI: sitiene cargado un mapa rutable, podra realizar un visualizado rapido de Puntos de
Interés (POls), tales como gasolineras, estaciones, teatros, etc.

e Favoritos: puede establecer lugares en el mapa como puntos favoritos, como por
ejemplo, su casa. Teniendo lugares guardados como favoritos, podra realizar un zoom
hacia ellos a fin de visualizarlos centrados en el mapa.

e Datos: Sus waypoints, rutas y tracks, también podran ser previsualizados en el mapa.
Aunque no necesite tener cargado el mapa sobre el cual fueron creados estos datos, ya
gue la previsualizaciébn se basa en las coordenadas geogréficas, es interesante que
realice el ‘Zoom a...” de estos elementos sobre el mapa, asi podra visualizar todos los
detalles del terreno donde fueron realizados.

e Coordenadas: TwoNav le permite realizar un visualizado rdpido a unas coordenadas
concretas que usted introduzca. Recuerde que para visualizar a qué corresponden estas
coordenadas, deberé tener cargado un mapa para aquella zona.

*Nota: la opcidn ‘Zoom a’ le muestra el elemento que desee ver en una ventana exclusiva para
este fin, que no es la misma que la ventana de navegaciéon. No obstante, cuando realice un
‘Zoom a’ un elemento, al volver a la ventana de navegacion, el foco continuara centrado en este
elemento. Para volver a centrar el foco en su posicidn actual puede utilizar las herramientas de
‘Recentrado’.

8 Apéndice 1 - Campos de datos

A continuacién podra acceder al listado de items que podra encontrar en la Pagina de datos o en
la Barra de datos, si asi lo configura.

Por defecto se mostraran los campos mas frecuentemente utilizados, ordenados

alfabéticamente. Si se pulsa el botdn 'infinito‘a, se afiadiran también los campos '‘poco
frecuentes' a la misma lista.

Més frecuentes:
e Altura: Altura por encima del nivel del mar

e Ascension Acumulada: Suma de las ascensiones realizadas desde la salida hasta la
posicion actual

e Ascension a destino: Diferencia entre altura en destino y altura actual

e Ascension a siguiente: Diferencia entre altura del siguiente waypoint y altura actual
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e Brajula: Direccion que sigue sobre el plano horizontal (0 = N, 90 =E, 180 = S, 270 = O)

e Coordenadas: Coordenadas de su posicion actual representadas con el formato
escogido

e Cron6metro: Cron6metro
e Desviacion de ruta: Distancia a la que nos encontramos respe la ruta activa
e Dist adestino: Distancia al destino (Gltimo waypoint de la ruta)

e Distancia Parcial: Contador de distancia recorrida desde el inicio de la salida. Se
resetea cada vez que se apaga el aparato

e Distancia al siguiente: Distancia hasta el siguiente waypoint

e Emisién de CO, parcial: Emision de CO, emitida desde el inicio de la salida. Se resetea
cada vez que se apaga el aparato

e Goto flecha: Flecha que indica la direccién al siguiente waypoint

e Gréfica Ruta: Muestra la gréafica de la ruta a medida que se va realizando

o Gréficatrack: Muestra la grafica del track dentro de la pagina de datos

e Hora: Hora actual segun la zona horaria seleccionada

e Horaest. al sig. : Hora de llegada estimada al siguiente waypoint (a la velocidad actual)

e Hora est. en dest. : Hora de llegada estimada al destino (Ultimo waypoint de la ruta) a la
velocidad actual

e Odbémetro Total 1: Distancia acumulada durante todas sus salidas. No se resetea
autométicamente al apagar el aparato

e Pendiente: Pendiente de nuestro movimiento actual

e Pendiente en el proximo kildmetro: registro de pendiente en 1 kilémetro vista.

e Pendiente hacia el préximo waypoint: registro de pendiente hasta llegar al proximo
waypoint

e Pendiente hasta destino: pendiente que resta hasta llegar a destino

e Porcentaje ruta: % de la ruta que ya ha sido recorrido.

e Rumbo

e Rumbo al siguiente: Rumbo donde se encuentra el siguiente waypoint

e Tiempo est. a destino: Tiempo estimado para llegar al destino (Ultimo waypoint de la
ruta) a la velocidad actual

e Tiempo est. a destino (crucero): Tiempo estimado para llegar al destino (Ultimo
waypoint de la ruta) (velocidad de crucero)

e Tiempo estimado siguien: Tiempo estimado para llegar al siguiente waypoint (a la
velocidad actual)

e Tiempo estimado siguien (curcero): Tiempo estimado para llegar al siguiente waypoint
(velocidad de crucero)

e Tiempo parado: Tiempo que ha transcurrido sin avanzar
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Tiempo en movimiento: Tiempo que ha transcurrido en movimiento.
Velocidad: Velocidad actual
Velocidad media: Velocidad media que se ha llevado hasta el momento

Velocidad méaxima: Velocidad maxima conseguida en la salida actual

Menos frecuentes:

Acel. Tangencial: Aceleracién tangencial (en la misma direccién que el movimiento)
Aceleracion normal: Aceleracion Normal (en direccion perpendicular al movimiento, en
movimientos circulares)

AGL(Air): Altura sobre el terreno (Altitude from Ground Level). Distancia hasta el suelo.

Alt. prevista en prox. (Air): Altura prevista en el proximo waypoint, si sigue con la
trayectoria actual.

Alt. S. (Air): Altura del terreno que estamos sobrevolando.

Altura Barométrica: Altura actual que capta el altimetro barométrico por presion
atmosférica

Altura GPS: Altura actual que percibe el sistema GPS mediante satélites

Altura Maxima: Conseguida en esta salida

Altura del suelo: Altura del terreno (segun los datos de altura del relieve que se tenga
cargado)

Amanecer: Indica a qué hora amanecera , teniendo en cuenta parametros como la zona
horaria y la estacion del afio

Bateria: Indica el estado de carga actual de la bateria

Descenso acumulado: Suma de los descensos realizados desde la salida hasta la
posicion actual

Emisién de CO, total: Emisién de CO, emitida durante todas sus salidas. No se resetea
autométicamente al apagar el aparato

GPS diferencial:  Aporta informacién complementaria que permite corregir las
inexactitudes que se puedan introducir en las sefiales que el receptor reciba de los
satélites

HDOP: Horizontal Dilution of Precision (estimacion de la precision actual del GPS)
L/D Gol (Air): Cociente de planeo (glide ratio) minimo requerido para llegar a Gol

(pasando por los waypoints intermedios) (distancia a Gol partido por altura sobre el suelo
del gol).

L/D Req. (Air): Cociente de planeo (glide ratio) minimo requerido para llegar al siguiente
waypoint (distancia al waypoint partida por altura sobre el nivel del suelo del waypoint)
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e L/D (Fineza) (Air): Cociente de planeo que calcula distancia recorrida horizontalmente
entre la descendida (Glide ratio). Una relacion L/D grande indica un buen planeo,
mientras que una pequefia indica un descenso rapido.

e Limite de velocidad: Muestra el limite de velocidad establecido para la via

e Memoria libre: Muestra la memoria libre del sistema

¢ Nombre siguiente Waypoint: Muestra el nombre del préximo Waypoint al que se dirige

e Nombre del archivo de Track: Muestra el nombre del track cargado en el momento

e Nombre del sitio: Muestra el nombre de la entidad en la que se sitla (waypoint,
carretera, etc.)

e NUm. Sat. en uso: Muestra la cantidad de satélites que se estan percibiendo
e Numero de puntos: NUumero de puntos recorridos en el track actual

e Odbémetro total 2: Contador secundario de distancia acumulada durante todas sus
salidas. No se resetea automaticamente al apagar el aparato

e Precision: Indicador de margen de error del GPS

e Presidon atmosférica: Muestra la presion atmosférica actual mediante el altimetro
barométrico

e Puesta de sol: Indica a qué hora anochecerd , teniendo en cuenta parametros como la
zona horaria y la estacion del afio

¢ Radio de giro: Radio de giro
e Rumbo GPS: Direccidén que sigue segln el sistema GPS
¢ Rumbo magnético: Direccion que sigue segun el compas interno

e Velocidad vertical: Velocidad vertical

9 Apéndice 2 — Equivalencias caracteres extrafios

Al tener que introducir una direccion en el sistema de blusqueda de ciudades y calles de TwoNav
puede encontrarse con que tiene que introducir caracteres que no existen en el teclado del
sistema.

A continuacién tiene una tabla de equivalencias para que sepa qué caracter introducir para que
se considera como el caracter ‘extrafno’.

‘A’ IAI, |Al, IAI, IAI, IAI, lAI, IEI
ICI ICI
IDI IDI
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AN "' (space)

Asi pues, por ejemplo, si debe introducir ‘LidIStraBe’ tendra que pulsar la ‘S’ en lugar de la
B.



