TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

1 INTRODUCTION

L’équipe de TwoNav fait tout son possible pour vous permettre de pratiquer vos activités
telles que la randonnée, le cyclisme ou encore le géocaching d’une fagon plus sire, efficace
mais aussi plus amusante.

Land est une application de navigation (pour route et montagne) qui vous permettra de
disposer de la meilleure orientation quel que soit l'environnement et 'activité pratiquée.
L’utilisation de ce type de logiciel vous offre plus de sécurité lors de vos sorties en plein air.
Dans certaines situations, il est malgré tout possible que ['utilisateur fasse un mauvais usage
de cette technologie, pouvant alors représenter un danger pour lui et son entourage.

Land

La possibilité d’utiliser Land sur tout type de terrains rend le respect d’une série de régles
particulierement important pour que son usage contribue a la sécurité :

e Les cartes contiennent toujours des erreurs : malgré le grand travail de mise a
jour, il estimpossible de disposer d’informations 100 % actualisées. Un sens interdit
qui n'existait pas, de nouvelles rues ou des restrictions sont des exemples de
situations qui peuvent fausser partiellement le calcul de Uitinéraire tracé par Land. Il
est trés important d’étre attentif a ces changements.

e Le codede laroute prime systématiquement : il est important de respecter les lois
en vigueur dans chaque pays.

Les nouvelles mises a jour logicielles reposent sur les commentaires et suggestions de nos
utilisateurs. Si vous souhaitez partager vos idées avec nous, n’hésitez pas a vous connecter
sur notre plateforme prévue a cet effet depuis http://TwoNav.Uservoice.com.

Si vous avez la moindre question lors de l'utilisation de nos produits, n’hésitez pas a
contacter notre équipe d’assistance technique en ligne sur http://Support.TwoNav.com.

2 DEMARRAGE ET MAINTENANCE
2.1  ENREGISTREMENT

Afin de rendre Land accessible pour tous, TwoNav a développé plusieurs modes pour la
méme application :

e Land Basic : découvrez le monde des activités en plein air.
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e Land Standard : pour tout achat d’un GPS TwoNav.

e Land Premium : version avec toutes les fonctionnalités.

IMPORTANT : pendant les 30 premiers jours qui suivent Uinstallation, les versions Land
Basic et Land Standard vous permettent d’utiliser Land Premium. Une fois cette période
d’essai écoulée, Land devient Land Basic ou Land Standard en fonction du type de licence
acquise.

Pour commencer a utiliser le logiciel (version Land Basic, Land Standard ou Land Premium),
celui-ci doit tout d’abord étre activé. Si Land Basic ou Land Standard est utilisé, il est
possible de passer a Land Premium en mode plein écran et d’utiliser tous les outils. Le cas
échéant, il suffit d’acheter une licence de Land Premium auprés de :

. http://www.TwoNav.com
[ ]
- Produit ‘Land Premium’

Une fois installé, le logiciel doit étre activé la premiére fois (‘Menu principal > Aide >
Information d'activation’). Land reste activé y compris lorsque le logiciel est redémarré,
réinstallé ou mis a jour sur le méme dispositif.

L’activation est automatiquement exécutée si le dispositif dispose d’une connexion internet.
Il est également possible de réaliser ce processus manuellement. Pour toute question sur
l'enregistrement de l'application, ne pas hésiter a contacter notre équipe d’assistance
technique en ligne sur http://Support.TwoNav.com.

2.2 PREMIERS PAS

How to start using Land?
sla | Viewdatatree structure

& m

View data tree structure Explore freely around maps
Manage all your fies from one Open and Locate peints ofintorest of your
-3 -3 & nadc ecursion directly on the

D

Discover the power of right
click

® Donot show e again
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P | Createyour fiest track

2.Draw the path of your route: Scbect t
acticnuntil completing the entice route. The

Topographic, Orthophotos, Roads, Aeronsutics...

Dés que vous démarrez Land, le programme vous montrera un guide interactif ol vous
apprendrez a vous déplacer dans le logiciel. Cliquez sur chacune des fenétres pour en savoir
plus et voir des vidéos d'exemples :

e Visualise ’arborescence des données

e Ouvre tes fichiers

e Déplace-toi librement sur les cartes

e Crée ton premier track

e Leclicdroit est puissant

e Analyse les graphiques et les propriétés

e Sauvegarde tes sorties sur le Cloud GO

e Transfére rapidement tes fichiers sur ton GPS

NOTE : Accédez a l'assistant a tout moment a partir du ‘Menu principal > Aide > Comment
s’initier a Land ?'.

2.3 CONNECTIVITE

GARMIN <MAGELLANS, o
TwoNav FIVTFCH ==onices. ‘ 6

Land vous permet de connecter des périphériques externes a l'ordinateur et de transférer
des fichiers entre les deux périphériques, ce qui vous permet d'avoir vos propres
cartes/waypoints/routes sur tous vos périphériques.
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e GPS TwoNav

e GPS d’autres marques
¢ Dispositifs Android

¢ Dispositifs iPhone/iPad
e Cloud GO

Les possibilités de ces communications et les étapes a suivre pour les réaliser varient en
fonction du type d'appareil que vous souhaitez connecter. Une fois que votre appareil a été
détecté par Land, vous pouvez commencer a transférer des fichiers
(cartes/activités/waypoints/itinéraires/routes). Il existe deux types de communication :

e Communication directe : Aucune configuration préalable n'est nécessaire, il suffit
de connecter ['appareil et il sera alors auto-détecté par Land.

e Communication indirecte : Il est nécessaire de configurer un port et un protocole
de communication pour établir la communication avec Land.

Dossiers de stockage dans Land

P s W

Les dossiers par défaut pour la sauvegarde des données dans Land sont les suivants :

e Dossier par défaut cartes : ‘Documents/CompeGPS/Maps’
e Dossier par défaut waypoints : ‘Documents/CompeGPS/Data’
e Dossier par défaut routes : ‘Documents/CompeGPS/Data’
e Dossier par défaut ensembles : ‘Documents/CompeGPS/Data’

e Dossier par défaut photos : ‘Documents/CompeGPS/Data’

IMPORTANT: Vous pouvez stocker des objets dans d'autres dossiers de votre ordinateur, et
pas nécessairement dans les dossiers par défaut. Pour ce faire, configurez-les a partir de
'"Menu principal > Fichier > Options > Dossiers'. Une fois configuré, chaque fois que Land
démarre, le programme analyse et affiche également les fichiers stockés dans ces
dossiers.

231 CONNEXION AVEC GPS TWONAV

hetp://www.TwoNav.com 4 http://Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

Lar\d TwolNav

Connexion USB

Cette communication est automatique et ne nécessite aucune configuration préalable.
Suivez ces étapes pour établir une connexion entre les deux appareils :

1. Connectez l'appareil au port USB de l'ordinateur.

2. Land détectera alors automatiquement 'appareil et 'affichera comme un nouveau
lecteur dans 'Arborescence des données > Fichiers stockés > GPS TwoNav'.

v ﬁ Storage Files

v my PC

v Q Your Device

NOTE : Si Land ne détecte pas votre GPS TwoNav, essayez de rafraichir la
communication entre Land et l'appareil a partir de ‘Menu principal > Dispositifs >
Actualiser la liste d'appareils TwoNav’.

3. Sous le nom de votre appareil, vous verrez plusieurs dossiers thématiques
(cartes/waypoints/routes), ce sont des fichiers stockés dans votre appareil.
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v [l Storage Files
v My PC
v Q Your Device
t Maps
| VT Thieria 1404, vrap
I f T Eelgium Topo map.imp
: 30 relief.cwdem

¥ My Activities

My morning training.trk
N 2,30 km 54m

ol
My summer holidays.trk
81 km 49 m

¥ Routes
Track in the forest.trk
£,9,784 km w779 m

)_' Route in Vienna.rte.trk

¥ Waypoints
I’ Waypoints in the city,wpot
I’ Waypoints in the forest,wpt

4. Vous pouvez maintenant commencer a transférer des fichiers entre les deux
appareils.

e Dansl'arborescence des données: Localisez le fichier que vous voulez
transférer dans 'arborescence des données et faites-le glisser de sa source
vers le dossier de destination. Transférez plusieurs fichiers a la fois en
appuyant sur la touche 'Control' en méme temps que vous les sélectionnez.

Land enregistrera automatiquement le fichier que vous avez transféré dans
le dossier correspondant.

hetp://www.TwoNav.com 6 http://Support.TwoNav.com
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¥ @ Open Files
- @Maps
@ )My Activities

o @ Routes

Track in the forest.trk
km s 779 M

@ OWavaints
Pe Sets

I & @ Phiotos

v [ Storage Files

v My PC
| f VouDeee |
Ir Maps
Ilv Iy Activities
L Routes
II- Waypoints

e Dans le menu contextuel : Localisez le fichier que vous voulez transférer
dans l'arborescence de données ou dans la fenétre de carte et ouvrez le
menu contextuel au-dessus de ['élément. Sélectionnez ensuite 'Envoyer a' et
choisissez la destination.

e

Connexion Wi-Fi

Sivous disposez d'un GPS TwoNav de nouvelle génération, vous pouvez envoyer des fichiers
a votre appareil sans cable. Cette communication n'est pas automatique et nécessite une
configuration préalable. Suivez ces étapes pour établir une connexion entre les deux
appareils :

1. Connectez votre GPS TwoNav a un réseau Wi-Fi a partir de ‘Menu principal >
Configuration > Wi-Fi'.

2. Sélectionnez ‘Scanner’ pour localiser un réseau Wi-Fi disponible.

3. Sélectionnez le réseau auquel vous souhaitez vous connecter (saisissez le mot de
passe si nécessaire).

hetp://www.TwoNav.com 7 http://Support.TwoNav.com
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Sync. device with GO Cloud Istanbul-Athens.trk
Activate Wi-Fi Sync. files automatically with G0 & B & 720,07 km #/ 869 m

‘ . ComTEAM

A Synchronization Status ¢ & Oslo.trk
— > £/43,71 km /2148 m

' Updated
Mpem & Bilbao.trk
Not Connected TwoNav Uw 4116.2[] km 153 m
Configure Wi-Fi to access services email@email.com >

like GO Synchronization, Map H & Summerlriplrk
Instalation and Firmware Updates. 450,46 km #1462 m
Synchronize Now & & London.trk
Configure Wi-Fi #4793 km /447 m
Belgium Tour.trk

& 427,19 km /645 m

Une fois connecté a un réseau Wi-Fi, activez la synchronisation entre votre GPS et le cloud
GO:

1. Identifiez-vous avec votre compte d'utilisateur TwoNav depuis ‘Menu principal >
Configuration > Mes comptes’.

2. Activez la synchronisation automatique avec le cloud GO en vous rendant sous ‘Menu
principal > Configuration > Cloud GO".

2 B 8 Sy E DR % o PO

Enfin, assurez-vous que la synchronisation de Land avec le cloud GO est également active :

1. Activez la synchronisation automatique avec le cloud GO en vous rendant sous
‘Barre de boutons > Cloud GO".

2. Vous pouvez maintenant commencer a transférer des fichiers entre les deux
appareils. Lorsque le GPS recoit un signal Wi-Fi, il recoit et télécharge
automatiquement le fichier que vous avez transféré depuis Land.

IMPORTANT : Consultez pour savoir si votre modéle est compatible avec la technologie Wi-
Fi siir http://www.TwoNav.com

Dossiers de stockage dans GPS TwoNav

L e d
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Les dossiers par défaut pour l'enregistrement des données dans TwoNav GPS sont les
suivants:

e Dossier par défaut cartes : ‘TwoNavData/Maps’
e Dossier par défaut de vos activités : ‘TwoNavData/Data/Tracklog’
e Dossier par défaut waypoints: ‘TwoNavData/Data’

e Dossier par défaut routes: ‘TwoNavData/Data’

e Dossier par défaut ensembles: ‘TwoNavData/Data’

IMPORTANT: Si, une fois votre appareil détecté, la communication entre Land et votre GPS
TwoNav n'est pas possible, vous pouvez toujours copier les fichiers manuellement en
accédant au lecteur depuis 'Mon PC > GPS TwoNav'.

2.3.1.1 MISE A JOUR DU GPS TWONAY

TwoNav

Land vous offre la possibilité de mettre a jour le logiciel TwoNav de votre GPS et de garder
votre GPS a jour. Pour mettre a jour la version TwoNav de votre GPS, procédez comme suit :

e Localisez votre appareil dans 'arborescence de données : 'Arborescence des données
> Fichiers stockés > GPS TwoNav'.

e Ouvrez le menu contextuel de votre GPS TwoNav et sélectionnez 'Mettre d jour
logiciel TwoNav".

e Le processus de mise a jour prendra quelques minutes. Pendant que le processus de
mise a jour est en cours, n'interagissez pas avec le GPS et ne le déconnectez pas.

e Une fois terminé, débranchez ['appareil et allumez-le. Si le processus a réussi, vous
aurez la derniere version officielle du logiciel TwoNav sur votre GPS.

hetp://www.TwoNav.com 9 http://Support.TwoNav.com
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23.2 CONNEXION AVEC D'AUTRES GPS

GARMIN. <MAGELLANS
La hd fl”[” BnﬁUNiG/Eg,

La communication entre Land et des dispositifs d'autres marques dépend en grande partie
du type de connexion de votre GPS et de ses protocoles de connectivité. Cette
communication n'est pas automatique et nécessite une configuration préalable. Suivez ces
étapes pour établir une connexion entre les deux appareils:

1. Connectez votre GPS a votre ordinateur et allumez-le.

2. Allez dans ‘Menu principal > Dispositifs > Configurer communications’. Dans la section
‘Général’ configurez le port vous avez connecté votre GPS a votre ordinateur
(généralement USB).

3. Sélectionnez ensuite le protocole du GPS, c’est a dire de la marque de votre GPS.
Une fois sélectionné, Land attribue automatiquement une vitesse de transfert en
fonction du protocole choisi (la vitesse est prédéfinie pour chaque protocole).

4. Pourterminer, appuyez sur 'Auto-Recherche GPS'. Land tentera d'établir une
connexion avec votre appareil. Ce processus peut prendre quelques minutes.

5. Land détectera alors automatiquement 'appareil et 'affichera comme un nouveau
lecteur dans ‘Arborescence des données > Fichiers stockés > GPS'.

v ﬁ Storage Files

vy PC

v Q Your Device

6. Sous le nom de votre appareil, vous verrez plusieurs dossiers thématiques
(cartes/waypoints/routes), ce sont des fichiers stockés dans votre appareil.

http//www.TwoNav.com 10 http:/Support.TwoNav.com
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v [l Storage Files

w o may pC
v Q Your Device
t Maps
: .“ Therial44, vrmap

- R Belgium Topo map.imp
' 30 relief.cwdem

¥ My Activities

» ™My morning training.trk
N 2,30 km 54m

ol
My summer holidays.trk
81 km 49 m

¥ Routes
Track in the forest.trk
£,9,784 km w779 m

)_' Route in Vienna.rte.trk

¥ Waypoints
I’ Waypoints in the city,wpot
I’ Waypoints in the forest,wpt

NOTE : Le nom des dossiers peut varier en fonction de chaque marque de GPS.

7. Vous pouvez maintenant commencer a transférer des fichiers entre les deux
appareils.

e Dans l'arborescence des données : Localisez le fichier que vous voulez
transférer dans l'arborescence des données et faites-le glisser de sa source
vers le dossier de destination. Transférez plusieurs fichiers a la fois en
appuyant sur la touche 'Control' en méme temps que vous les sélectionnez.

Land enregistrera automatiquement le fichier que vous avez transféré dans
le dossier correspondant.
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¥ @ Open Files

- @ Maps

@ )My Activities

Track in the forest.trk

KT pod 779 T

@ oWavaints
Iq: Sets
I@ @F‘hutus

v [ Storage Files

v My PC
| f VouDeee |
Ir Maps
Ilv Iy Activities
L Routes
II- Waypoints

e Dans le menu contextuel : Localisez le fichier que vous voulez transférer
dans l'arborescence de données ou dans la fenétre de carte et ouvrez le
menu contextuel au-dessus de ['élément. Sélectionnez ensuite '‘Envoyer a' et
choisissez la destination.

[T

& oropBox
B our Devics

e

IMPORTANT : Si vous n’avez pas réussi a établir une connexion, c’est peut-étre parce-
que vos protocoles GPS ne sont pas reconnus par Land. Dans ce cas, TwoNav vous
remercie de bien vouloir nous contacter et de nous informer a travers

http://Support. TwoNav.com. De cette fagon, nous pourrons ajouter la comptabilité avec
GPS a Land.

23.3 CONNEXION AVEC ANDROID

http//www.TwoNav.com 12 http:/Support.TwoNav.com
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Cette communication n'est pas automatique et nécessite une configuration préalable.
Suivez ces étapes pour établir une connexion entre les deux appareils :

1. Installez et démarrez ['application TwoNav sur votre Android.

Téléchargez gratuitement lapplication TwoNav a partir de
http://www.TwoNav.com

2. Connectez l'appareil au port USB de ['ordinateur.

3. Land détectera alors automatiquement 'appareil et |'affichera comme un nouveau
lecteur dans ‘Arborescence des données > Fichiers stockés > Android’.

v [ Storage Files

w L my PC

\ Q Your Device

4. Sous le nom de votre appareil, vous verrez plusieurs dossiers thématiques
(cartes/waypoints/routes), ce sont des fichiers stockés dans votre appareil.

v [l Storage Files
I-I:I My PC
v Q Your Device
t Maps
VT herial404, vmap

1’ (] Belgium Topo map.imp

20 relief.cwdermn

Il

My Activities
My morning training.trk
N 2,30 km 54m

ol
My summer holidays.trk
81 km 49 m

al
-

Routes
Track in the forest.trk
£,9,784 km w779 m

)_' Route in Vienna.rte.trk

¥ Waypoints
I’ Waypoints in the city,wpot
I’ Waypoints in the forest,wpt

5. Vous pouvez maintenant commencer a transférer des fichiers entre les deux
appareils.
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e Dansl'arborescence des données : Localisez le fichier que vous voulez
transférer dans l'arborescence des données et faites-le glisser de sa source
vers le dossier de destination. Transférez plusieurs fichiers a la fois en
appuyant sur la touche ‘Control' en méme temps que vous les sélectionnez.
Land enregistrera automatiquement le fichier que vous avez transféré dans
le dossier correspondant.

¥ @ Open Files

- @ @ Maps

@ )My Activities

Track in the forest.trk

KT pod 779 T

L oWavaints
Im Sets
I@ @F‘hutus

v [ Storage Files

v My PC
[ vouDeiee |
h Maps
Ilv Iy Activities
II- Routes
II- Wy aypioints

e Dans le menu contextuel : Localisez le fichier que vous voulez transférer
dans l'arborescence de données ou dans la fenétre de carte et ouvrez le

menu contextuel au-dessus de ['élément. Sélectionnez ensuite 'Envoyer a' et
choisissez la destination.

T = o

¥ oropmox

e

234 CONNEXION AVEC IPHONE/IPAD

Land "

http//www.TwoNav.com 14 http:/Support.TwoNav.com
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Connexion Wi-Fi

Cette communication n'est pas automatique et nécessite une configuration préalable.
Suivez ces étapes pour établir une connexion entre les deux appareils :

1.

Installez et démarrez 'application TwoNav sur votre iPhone/iPad.

Téléchargez gratuitement lapplication TwoNav a partir de
http://www.TwoNav.com

Appuyez sur '‘Menu principal > Configuration > Configuration compléte >
Communications > FTP’.

Vous pouvez alors visualiser les propriétés de votre iPhone/iPad en tant que serveur
FTP (FTP sera alors activé).

De nouveau a partir de Land, allez dans ‘Menu principal > Dispositifs > Connexion a
TwoNav iPhone/iPad’, choisissez une de ces options et entrez les champs demandés
en fonction des propriétés affichées sur votre iPhone/iPad.

e Permettre a Land d'utiliser 'Bonjour' pour détecter l'iPhone/iPad: Land
va essayer de trouver votre iPhone/iPad.

e Jevais écrire l'IP de mon iPhone/iPad: Configurez votre iPhone/iPad
manuellement.

Land détectera alors automatiquement 'appareil et 'affichera comme un nouveau
lecteur dans 'Arborescence des données > Fichiers stockés > iPhone/iPad’.

v ﬁ Storage Files

vy PC

v Q Your Device

Sous le nom de votre appareil, vous verrez plusieurs dossiers thématiques
(cartes/waypoints/routes), ce sont des fichiers stockés dans votre appareil.
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v [l Storage Files
v My PC
v Q Your Device
t Maps
| VT Thieria 1404, vrap
I f T Eelgium Topo map.imp
: 30 relief.cwdem

¥ My Activities

My morning training.trk
N 2,30 km 54m

ol
My summer holidays.trk
81 km 49 m

¥ Routes
Track in the forest.trk
£,9,784 km w779 m

)_' Route in Vienna.rte.trk

¥ Waypoints
I’ Waypoints in the city,wpot
I’ Waypoints in the forest,wpt

7. Vous pouvez maintenant commencer a transférer des fichiers entre les deux
appareils.

e Dansl'arborescence des données: Localisez le fichier que vous voulez
transférer dans 'arborescence des données et faites-le glisser de sa source
vers le dossier de destination. Transférez plusieurs fichiers a la fois en
appuyant sur la touche 'Control' en méme temps que vous les sélectionnez.

Land enregistrera automatiquement le fichier que vous avez transféré dans
le dossier correspondant.
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¥ @ Open Files
- @Maps
@ )My Activities

o 0 Routes

Track in the forest.trk
km s 779 M

@ OWavaints
Pe Sets

I & @ Phiotos

v [ Storage Files

v My PC
| f VouDeee |
Ir Maps
Ilv Iy Activities
L Routes
II- Waypoints

e Dans le menu contextuel : Localisez le fichier que vous voulez transférer
dans l'arborescence de données ou dans la fenétre de carte et ouvrez le
menu contextuel au-dessus de ['élément. Sélectionnez ensuite '‘Envoyer a' et
choisissez la destination.

IMPORTANT : Assurez-vous que votre iPhone/iPad est connecté au méme réseau Wi-Fi
que votre ordinateur.

Connexion iTunes

Si vous ne pouvez pas établir de connexion entre votre iPhone/iPad et Land, vous pouvez
également utiliser iTunes pour envoyer et recevoir des données. Cette communication n'est
pas automatique et nécessite une configuration préalable. Pour établir une connexion entre
les deux appareils, procédez comme suit :

1. InstalleziTunes sur votre ordinateur.

http//www.TwoNav.com 17 http:/Support.TwoNav.com
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2 Téléchargez gratuitement iTunes a partir de
' http://www.iTunes.com

2. DémarreziTunes. Sivous avez correctement connecté 'appareil, il sera affiché dans
['arborescence des données.

3. Sélectionnez ‘Apps’ dans le menu supérieur.

’

eCe — ‘

iPhone

<
g7 iPhone 6 File Sharing
E"I [568) 0% [+ The apps listed bel jocuments between y ne and this comput
Apps TwoNav Premium Documents

[E summary = AppData
e ro

J1 Music Radars

H Movies -' TwoMNav Premium TwoMavData
Route.RTE
Track.TRK
@ i Waypoints WPT

nfo
World_Base_Map.cosm

[Z] TV Shows
Phatos

J1 Music
B Movies
] TV Shows
MR Books
[¥] Audicbooks

Ll Tones

Add... Save to..

4. Une fois connecté, dans ‘File sharing’, vous pouvez visualiser le contenu de vos
dossiers iPhone/iPad ainsi que les données de transfert (cartes/waypoints/routes).

5. Pour envoyer/recevoir des données, cliquez sur l'une des options suivantes :
e Add : Pour transférer des fichiers de votre ordinateur vers l'iPhone/iPad.

e Save to: Pour transférer des fichiers de votre iPhone/iPad vers votre
ordinateur.

235 CONNEXION AVEC CLOUD GO

Land G

En tant qu'utilisateur de Land, vous disposez d'un espace personnel sur la plateforme GO. Le
cloud GO est un espace de stockage virtuel qui vous permet d'enregistrer vos activités et de
les synchroniser sur tous vos dispositifs. Active la synchronisation automatique sur Land et
chaque fois que tu crées un nouveau track ou une nouvelle route, il/elle sera
automatiquement téléchargée dans le cloud sans avoir besoin de télécharger le fichier
manuellement. Utilisez le cloud GO en tant que référentiel virtuel de données pour

http//www.TwoNav.com 18 http:/Support.TwoNav.com
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enregistrer ['historique de tous vos fichiers en lieu sdr. Cette communication n'est pas
automatique et nécessite une configuration préalable. Suivez ces étapes pour établir une
connexion entre les deux appareils :

1. Activez la synchronisation automatique avec le cloud GO en vous rendant sous
‘Barre de boutons > Cloud GO’

& B B 2@~

v [@ % e P E O

2. Dés lors, vos nouvelles activités sont automatiquement uploadées dans le cloud GO.
En outre, les autres activités présentes dans le cloud sont téléchargées sur votre

ordinateur.
. A S s
Store your files in the GO Cloud and
. . . Synchronization Running There is a conflict while trying to
synchronize them among all your devices
synchronize a file
Synchronize Devices
Synchronize Devices -
@ My PC Synchronize Devices
(J Qmypc
% &) GPs TwoNav @ aImypc
&) GPS TwoNav
Synchronize Now
Historic Synchronize Now ‘

IMPORTANT : si vous supprimez un fichier, vous pouvez l'effacer de votre
ordinateur ou le supprimer du cloud GO ainsi que de tous les autres dispositifs
synchronisés avec ce dernier.

Les listes d'éléments affichent le statut de synchronisation de chaque fichier:

/j London.trk
@ w441 m *;,6?1 13 km SYNCHRONISE
/J London.trk
& e 44l p,67,13km  ACTUALISE
London.trk
| e 441 M 7, 67,13 km ENATTENTE
/J London.trk
O — /441 m 367,13 km ERREUR
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NOTE : vous pouvez forcer une synchronisation instantanée en vous rendant sous ‘Barre
de boutons > Cloud GO > Synchroniser maintenant’. Votre dispositif se synchronise alors
automatiquement avec le cloud GO.

24 MISE A JOUR DE LAND

Le logiciel Land est continuellement amélioré afin d’y ajouter de nouvelles fonctions. Nous
pouvons distinguer différents niveaux de logiciel :

o Systéme d’exploitation : systeme exécuté sous Land et contrélant les opérations
de base du logiciel.

'j’ J  Windows : comment mettre a jour le systeme ?
° e s epe . . .
f' (vérifier U'ordinateur pour plus d’informations)

i Mac : comment mettre a jour le systeme ?
° s oepe . . .
(vérifier 'ordinateur pour plus d’informations)

e Logiciel : exécuté par-dessus le systeme d’exploitation et avec lequel 'utilisateur
interagit.

| Logiciel Land:
comment mettre a jour le logiciel Land ?

Visitez régulierement http://www.TwoNav.com pour vous tenir informé de la derniere
version disponible pour votre dispositif et connaitre la marche a suivre pour linstaller.

3 INTERFACE

3.1 FENETRE DE CARTE
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La fenétre de carte est la fenétre dans laquelle l'utilisateur travaille le plus souvent sous
Land:

e Fenétre principale : cette fenétre de carte permet de gérer et d’éditer des
cartes/waypoints/routes.

e secondaires: les fenétres secondaires possedent les mémes fonctions que la fenétre

de carte, avec la possibilité de travailler sur différents éléments sans interférer avec
le méme cadre.

Emplacement des fenétres

s
Y
o
M
o
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Si vous travaillez en méme temps avec plusieurs fenétres, vous pouvez choisir dans quelle
position s’affiche chacune d’elles, en ouvrant le menu contextuel :

e Fenétre ancrée a gauche: la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
gauche de ’écran.

e Fenétre ancrée a droite : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
droite de ’écran.

e Fenétre ancrée en bas : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
inférieure de 'écran.
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e Fenétre principale: la fenétre sélectionnée occupe la moitié de I’écran principal.

e Fenétre flottante : la fenétre sélectionnée n’est pas fixe et elle s’affiche de fagon
indépendante en chevauchant les autres fenétres.

3.2 MENU PRINCIPAL

Le menu principal permet d’accéder a la plupart des options du logiciel. Il suffit de cliquer
sur les éléments du menu pour les activer ou pour accéder a leurs sous-menus.

NOTE: il est également possible de changer les fonctions de ce menu en faisant un clic
droit sur celui-ci et en sélectionnant ‘Personnaliser’.

3.3 BARRE DE BOUTONS
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Cette barre contient plusieurs raccourcis vers certaines des fonctions les plus utilisées du
logiciel. Il est également possible d’accéder a ces mémes fonctions depuis le menu principal.

2 B B8 S0~

B % [ @

v [ 7 o P E O

‘Voir arborescence des données’ : affiche ou masque 'arborescence des
données.

‘Voir propriétés’ : affiche ou masque les propriétés des
cartes/waypoints/routes/ensembles.

‘Voir graphique’ : affiche ou masque le ‘Voir le graphique’ pour les routes et les
traces.

‘Ouvrir trace’: permet d’ouvrir une trace.

‘Ouvrir carte’ : permet d’ouvrir une carte.

‘Dégradé couleur trace’: change la couleur d’une trace par un dégradé. La
couleur du dégradé représente la variation d’un champ de données sélectionné
sur tout Uitinéraire.

‘Play trace’: sélectionne une trace et simule son animation en vitesse réelle.

‘Créer/Editer trace’: Créez une trace a partir de zéro ou modifiez les traces
ouvertes dans la fenétre carte.

‘Créer waypoint’: Marquez un waypoint a n’importe quel endroit sur la carte.

‘Rechercher’ : permet de rechercher un emplacement (uniguement disponible
pour les cartes routiéres).
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w ‘Acheter cartes’: Complétez votre collection de cartes avec des cartes d'autres
ot régions.

Q ‘Cloud GO’: Vérifier 'état de la synchronisation avec le cloud GO et d'autres
appareils.

‘Voir barre des favoris’: Afficher ou masquer la barre des favoris.

NOTE: il est également possible de changer les fonctions de ce menu en faisant un clic
droit sur celui-ci et en sélectionnant ‘Personnaliser’.

3.4 BARRE DES FAVORIS

| B Tope s TG, ) Ger iy Foa o vnop |- 30 reieEmdem (1) Waypomss n Sw Kicwstwpl ) Trach arcun Pars ¥ (7] Acule I IRarbud RTE

Cette barre permet d’ajouter des raccourcis pour les éléments les plus utilisés
(cartes/waypoints/routes/ensembles...). Ces éléments sont également accessibles depuis
’arborescence des données.

Pour ajouter des cartes/waypoints/routes/ensembles a la barre des favoris, il suffit de faire

glisser ’élément souhaité depuis I’arborescence des données et de le déposer dans la barre
des favoris.

Peut afficher ou masquer la barre des favoris en appuyant sur le bouton
‘Afficher/Masquer favoris’ dans la barre des boutons.

3.5 BARRE D'OUTILS
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Cette barre contient plusieurs outils pratiques qui permettent d’obtenir la meilleure
perspective des cartes et simplifient ’édition de waypoints/roues/ensembles (les fonctions
de la barre d’outils peuvent changer en fonction du mode d’affichage choisi).

En ouvrant le menu contextuel, il est possible d’afficher la barre d’outils soit verticalement
soit horizontalement.

Fonctions par défaut de la vue en 2D

b O O s B@QAQ@dra ire il B

‘Orientation carte’: ‘Au nord’ (la carte ne tourne, le nord restant toujours en
haut) ou ‘Trace en haut’ (la carte tourne pour s’adapter a la direction actuelle)

‘Recentrer carte’: ’écran d’affichage est recentré sur la position actuelle.

‘Déplacement’ : déplace la carte sans modifier son orientation.

‘Rotation carte par angle’: change 'orientation de la carte dans le sens des
aiguilles d’une montre, dans le sens inverse des aiguilles d’une montre ou vers le

) & ® <
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haut/bas.
:1 ‘Fenétre de zoom’ : régle la proportion de la fenétre de zoom pour zoomer.

‘Zoom +’
‘Zoom -’
‘Zoom 100 %’ : affiche la carte dans sa résolution maximum.

“Voir tout’: tous les objets chargés dans la fenétre de carte sont recentrés sur
’écran (définir les éléments a utiliser comme référence pour les recentrer).

‘2D/3D’: permet de passer d’une perspective de carte a l'autre (2D > 3D’, par
exemple).

‘Créer des waypoints’: Créez de nouveaux waypoints en cliquant directement
sur la carte. A chaque clic, un nouveau waypoint sera créé.

‘Mesurer distance’ : permet de mesurer la distance entre deux points sur la carte
(si aucun point final n’est défini, Land affiche la distance entre le point de départ
et la position actuelle de la souris).

‘Mode sélection’ : permet de marquer une zone sur la fenétre de carte en
maintenant le bouton gauche de la souris enfoncé et en faisant glisser le curseur.

‘Nouvelle fenétre’ : ouvre une fenétre secondaire avec la possibilité de travailler
sur différents éléments sans interférer avec le méme cadre.

Fonctions par défaut de la vue en 3D

$ ®@ O v B @QAQE@ QL D A& mE 0

) G ® o

@)

‘Orientation carte’: ‘Au nord’ (la carte ne tourne, le nord restant toujours en
haut) ou ‘Trace en haut’ (la carte tourne pour s’adapter a la direction actuelle)

‘Recentrer carte’: ’écran d’affichage est recentré sur la position actuelle.

‘Déplacement’ : déplace la carte sans modifier son orientation.

‘Rotation carte par angle’: change 'orientation de la carte dans le sens des
aiguilles d’une montre, dans le sens inverse des aiguilles d’une montre ou vers le
haut/bas.

‘Fenétre de zoom’: régle la proportion de la fenétre de zoom pour zoomer.

http//www.TwoNav.com 26 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

(1 ® ® O ®

>

B & @

o

5l

‘Zoom +’

‘Zoom -’

‘Zoom 100 %’ : affiche la carte dans sa résolution maximum.

‘Zoom précédent’ : annule le zoom précédent.

‘Voir tout’ : tous les objets chargés dans la fenétre de carte sont recentrés sur
[’écran (définir les éléments a utiliser comme référence pour les recentrer).

‘2D/3D’: permet de passer d’une perspective de carte a l'autre (2D > 3D’, par
exemple).

‘Exagération verticale’: multiplie I'altitude du relief pour que l'effet 3D soit
encore plus clair.

‘Mode rendu’ : lors d’une utilisation en 3D, affiche le rendu des cartes en fonction
des besoins.

‘Simulateur de vol’ : déplacement dans le paysage comme si 'on pilotait un
hélicoptére.

‘Enregistrer vidéo’ : permet de créer un fichier vidéo du contenu actuel de la
fenétre de carte.

‘Capture d'écran’: permet de capturer une image du contenu actuel de la
fenétre de carte.

‘Nouvelle fenétre’ : ouvre une fenétre secondaire avec la possibilité de travailler
sur différents éléments sans interférer avec le méme cadre.

NOTE: il est également possible de changer les fonctions de ce menu en faisant un clic
droit sur celui-ci et en sélectionnant ‘Personnaliser’.

3.6

FENETRE DE L’ARBORESCENCE DES DONNEES
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L'arborescence des données est un outil pratique qui permet de consulter rapidement les
fichiers précédemment ouverts mais aussi de manipuler les éléments stockés sur
'ordinateur ou sur les appareils connectés. L’arborescence des données permet d’accéder
rapidement aux opérations les plus importantes a effectuer sur des
cartes/waypoints/routes/ensembles...

L’arborescence des données est découpée en plusieurs sections:

e Fichiers ouverts: fichiers actuellement chargés (qu’ils soient affichés dans la
fenétre de carte ou masqués).

e Fichiers stockés : fichiers stockés dans ['ordinateur ou le GPS.

e Fichiers en ligne : fichiers disponibles sur les serveurs internet (mais pas dans
'ordinateur ou le GPS).

Emplacement des fenétres

Si vous travaillez en méme temps avec plusieurs fenétres, vous pouvez choisir dans quelle
position s’affiche chacune d’elles, en ouvrant le menu contextuel :

e Fenétre ancrée a gauche: la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
gauche de ’écran.
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Fenétre ancrée a droite : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
droite de l’écran.

Fenétre ancrée en bas : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
inférieure de ’écran.

Fenétre principale : la fenétre sélectionnée occupe la moitié de I’écran principal.

Fenétre flottante : [a fenétre sélectionnée n’est pas fixe et elle s’affiche de facon
indépendante en chevauchant les autres fenétres.

De plus, s’il y a plus d’une fenétre ancrée d’un méme cété, on peut choisir la facon de les
afficher dans ce méme espace en ouvrant le menu contextuel :

3.7

Fenétres partagées : les fenétres s’affichent de fagcon partagée dans un méme
espace. Toutes les fenétres s’affichent a I’écran.

Fenétres dans les onglets : la fenétre sélectionnée s’affiche en occupant tout

’espace disponible. Pour visualiser les autres fenétres, il faut appuyer sur 'onglet
correspondant. Suite a cela, la fenétre précédente n’est plus visible.

FENETRE DES PROPRIETES
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Cette fenétre est tres wutile pour Vérifier toute sorte de propriétés des
cartes/waypoints/routes.

Les propriétés sont classées en catégories et la plupart d’entre elles peuvent étre éditées. Il
est par exemple possible d’éditer ['épaisseur d’une trace. Le résultat s’affiche

automatiquement dans la fenétre de carte une fois la propriété modifiée.

A noter que certaines données ne peuvent pas étre modifiées car il peut s’agir de données
intrinséques a ’élément (échelle d’une carte, par exemple).

Emplacement des fenétres

Si vous travaillez en méme temps avec plusieurs fenétres, vous pouvez choisir dans quelle
position s’affiche chacune d’elles, en ouvrant le menu contextuel :

e Fenétre ancrée a gauche: la fenétre sélectionnée s’affiche de facon fixe sur la partie
gauche de ’écran.

e Fenétre ancrée a droite : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
droite de 'écran.

e Fenétre ancrée en bas: la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
inférieure de ’écran.

e Fenétre principale: la fenétre sélectionnée occupe la moitié de I’écran principal.

e Fenétre flottante : la fenétre sélectionnée n’est pas fixe et elle s’affiche de fagon
indépendante en chevauchant les autres fenétres.
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De plus, s’il y a plus d’une fenétre ancrée d’un méme cété, on peut choisir la facon de les
afficher dans ce méme espace en ouvrant le menu contextuel :

o Fenétres partagées: les fenétres s’affichent de fagon partagée dans un méme
espace. Toutes les fenétres s’affichent a I’écran.

e Fenétres dans les onglets : la fenétre sélectionnée s’affiche en occupant tout
’espace disponible. Pour visualiser les autres fenétres, il faut appuyer sur 'onglet
correspondant. Suite a cela, la fenétre précédente n’est plus visible.

3.8 FENETRE DE GRAPHIQUE

Trak dtnsde (w)

Land dispose d’un systéme de représentation graphique fort utile pour analyser et évaluer
les variations des routes et des routes lorsque l'on travaille avec des cartes.

Grace aux graphiques, il est possible de travailler de facon plus détaillée sur certaines
portions de routes et d’analyser des données ainsi que des statistiques de maniére plus

précise.

Emplacement des fenétres

r
-]
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Si vous travaillez en méme temps avec plusieurs fenétres, vous pouvez choisir dans quelle
position s’affiche chacune d’elles, en ouvrant le menu contextuel :
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e Fenétre ancrée a gauche: la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
gauche de ’écran.

e Fenétre ancrée a droite : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
droite de I’écran.

e Fenétre ancrée en bas : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
inférieure de ’écran.

e Fenétre principale: la fenétre sélectionnée occupe la moitié de I’écran principal.

e Fenétre flottante : la fenétre sélectionnée n’est pas fixe et elle s’affiche de fagcon
indépendante en chevauchant les autres fenétres.

De plus, s’ily a plus d’une fenétre ancrée d’un méme cété, on peut choisir la fagon de les
afficher dans ce méme espace en ouvrant le menu contextuel :

e Fenétres partagées: les fenétres s’affichent de fagon partagée dans un méme
espace. Toutes les fenétres s’affichent a l’écran.

e Fenétres dans les onglets : la fenétre sélectionnée s’affiche en occupant tout

’espace disponible. Pour visualiser les autres fenétres, il faut appuyer sur 'onglet
correspondant. Suite a cela, la fenétre précédente n’est plus visible.

3.9 FENETRE DE PAGE DE DONNEES
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Lors de la navigation, Land enregistre une multitude d’informations. Ces informations
(champs de données) sont souvent trés intéressantes a analyser et a comparer (vitesse,
dénivelé, distances...).

La page de données offre un espace supplémentaire qui affiche une grande quantité
d’informations. Le menu contextuel d’un élément (clic droit) permet d’accéder a toutes ses
fonctions disponibles. La page de données peut étre configurée afin de s'adapter au mieux a
l'activité pratiquée. Il est ainsi possible de définir les champs de données les plus
intéressants.

NOTE: il est possible de modifier un champ en faisant un clic droit sur celui-ci et en
sélectionnant ‘Modifier ce champ’.

IMPORTANT : se reporter a ’annexe pour en savoir plus sur les différents champs.

Emplacement des fenétres

Si vous travaillez en méme temps avec plusieurs fenétres, vous pouvez choisir dans quelle
position s’affiche chacune d’elles, en ouvrant le menu contextuel :
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e Fenétre ancrée a gauche: la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
gauche de ’écran.

e Fenétre ancrée a droite : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
droite de ’écran.

e Fenétre ancrée en bas : la fenétre sélectionnée s’affiche de fagon fixe sur la partie
inférieure de l’écran.

e Fenétre principale: la fenétre sélectionnée occupe la moitié de I’écran principal.

e Fenétre flottante : la fenétre sélectionnée n’est pas fixe et elle s’affiche de fagon
indépendante en chevauchant les autres fenétres.

De plus, s’il y a plus d’une fenétre ancrée d’un méme cété, on peut choisir la facon de les
afficher dans ce méme espace en ouvrant le menu contextuel :

e Fenétres partagées: les fenétres s’affichent de facon partagée dans un méme
espace. Toutes les fenétres s’affichent a I’écran.

e Fenétres dans les onglets : la fenétre sélectionnée s’affiche en occupant tout

’espace disponible. Pour visualiser les autres fenétres, il faut appuyer sur 'onglet
correspondant. Suite a cela, la fenétre précédente n’est plus visible.

3.10 BARRE DE STATUT
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La barre de statut fournit des informations instantanées sur I’élément signalé par la souris
(nom de ’emplacement/coordonnées, repére et distance jusqu’a ce point, altitude du point
sélectionné...).

Un clic sur n’importe quel point de la carte adapte les informations affichées dans la barre
de statut a la nouvelle position.

NOTE: il est également possible de changer les fonctions de ce menu en faisant un clic
droit sur celui-ci et en sélectionnant ‘Personnaliser’.

3.1 MENU CONTEXTUEL
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Land utilise des menus contextuels pour accéder rapidement et au bon moment a la
fonction appropriée. Pour ouvrir le menu contextuel d’un élément, il suffit de faire un clic
droit sur celui-ci.

Les fonctions sont différentes en fonction de ’élément sur lequel le menu contextuel est
ouvert.

4 MODE D’EMPLOI
41  CARTES

Types de cartes

liﬁ Raster

Cartes numériques calibrées, basées sur des images bitmap (un zoom important entraine
une baisse de la qualité d’affichage de la carte).

Cartes topographiques : cartes contenant des informations relatives au relief du
terrain (lignes de contours, chemins, parcs nationaux...).

Cartes orthophotographiques : cartes basées sur des photos aériennes offrant un
apercu parfait des éléments du paysage (champs, lacs, routes, parcs....).

Cadastre : cartes contenant des informations relatives aux limites des parcelles de
terrains (champs, routes, immeubles...).

Cartes marines : cartes proposant une multitude d’informations nautiques
(données de profondeur, ports, services maritimes...).

\{“ Vectorielles

Cartes numériques calibrées, basées sur l'utilisation de vecteurs (un changement d’échelle
n’a aucune répercussion sur la qualité de la carte).
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Cartes routiéres : cartes contenant des informations relatives aux routes et aux rues
(nom des rues, points d’intéréts...).

Cartes topographiques : cartes contenant des informations relatives au relief du
terrain (lignes de contours, chemins, parcs nationaux...).

3& Relief 3D

Cartes numériques calibrées contenant des informations sur le relief (altitude au sol des
points qui la compose). Ces cartes permettent un affichage en 3D de toutes les
cartographies.

&“ Cartes verrouillées

Ces cartes ne sont pas activées. Leur code d’enregistrement doit étre saisi pour pouvoir les
utiliser correctement.

Formats de cartes

Land permet 'ouverture de nombreux formats de cartes selon le dispositif :

w
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IMPORTANT : Certaines cartes sont protégées contre les copies illégales. Dans ce cas, vous
devrez entrer le code d'enregistrement de la carte pour pouvoir l'utiliser.

Propriétés de cartes

Une carte est une représentation graphique a plat d’une portion de la surface de la terre et
possede plusieurs propriétés :

e Echelle: rapport entre la distance entre deux points représentés sur la carte et la
distance réelle sur le terrain (1:25.000, par exemple).

e Résolution : rapport entre la distance en métres sur le terrain et un pixel
(meétres/pixel). Plus le chiffre est petit, plus la carte est détaillée.

e Projection : toutes les cartes sont des représentations approximatives de la surface
de la terre sur une surface plane. La création de toute carte utilise une méthode qui
associe chaque point de la surface de la terre a un point dessiné sur la carte.
Différents types de systémes cartographiques sont utilisés pour faire cette
association. Il existe plusieurs types de projection cartographique classés en
fonction des zones couvertes (UTM, Lat./Long., Mercator...).

e Datum: les datums sont utilisés pour traduire les positions des éléments
(waypoints/routes) a leur position exacte sur la terre. Les systémes de datum sont
nécessaires parce que la terre est un ellipsoide imparfait (WGS84, NAD83, NAD27,
OSGB36, ED50, PSAD56...).

o Coordonnées: table des relevés de latitude et de longitude basés sur les méridiens
et les paralleles qui indiquent 'emplacement relatif d’'un point sur la surface de la
terre.

e Points de calibrage : nombre de points utilisés pour le calibrage de la carte.

e Primaire: en cas de conflit entre les parametres de plusieurs cartes et que ce champ
est coché, les autres cartes s’adaptent a la carte primaire.
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Taille du bitmap : nom et taille de I'image utilisée pour produire la carte résultante.
Etendue : largeur et hauteur de la superficie couverte par la carte.
Lignes/Colonnes : lignes et colonnes qui constituent la carte.

Image 3D utilisant des vecteurs : indique si les vecteurs sont utilisés pour
représenter le mode 3D.

Nombre de vecteurs : nombre des vecteurs qui composent la carte.

Nombre de points : quantité totale des points qui composent la carte.

Nombre d’entités : stocke le nombre de polygones.

Zoom arriére/avant : valeurs maximales et minimales de zoom entre lesquelles la

carte s'affiche sur ['écran. Ces valeurs permettent d'agrandir ou de diminuer la taille
de la carte jusqu'aux limites définies manuellement.

IMPORTANT : Land charge par défaut la meilleure carte pour la position actuelle. Pour
organiser les cartes manuellement, loption ‘Autocartes’ peut étre désactivée en se
rendant surs ‘Menu principal > Fichier > Options > Carte’.

NOTE: un catalogue étoffé de cartes du monde entier est mis a la disposition de
lutilisateur par TwoNav. Ne pas hésiter a visiter notre site http://www.TwoNav.com.

4.1.1

OPERATIONS DE BASE DANS LES CARTES

Opérations de base pouvant étre effectuées sur les cartes :

Ouverture d’une carte:

& B B8 20~

* % o P2 E O

1. Cliquer sur ‘Ouvrir carte’ dans la barre de boutons.
2. Sélectionner la carte a ouvrir.

3. Une fois ouverte, la carte s’affiche dans la fenétre de carte et est répertoriée
dans l'arborescence des données.

Ouverture de la meilleure carte pour une certaine zone: Land recherche
automatiquement la carte avec la meilleure définition pour le point choisi.
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e Affichage d’une liste de toutes les cartes ouvertes : cette fenétre affiche une liste
contenant toutes les cartes actuellement ouvertes dans Land. Cette fenétre permet
de réaliser plusieurs actions sur les cartes.

@ File Name @ Scale [m/pixel] @ Is Primary @ Memory Used
Portugal Road map 1,0 Mo 0.0 Mb
Belgium Topa map i) Mo 0.3 Mb
Iceland Marine chart g1 Mo 0 Mb
30 relief 93 Yes 0 Mb

o Afficher les propriétés d’une carte : cette fenétre affiche une liste qui contient
toutes les propriétés de la carte sélectionnée (certains parameétres peuvent étre

édités).

A @Maps Map type Raster Map Number of calibration points 2
re 1] beria1404 vmap Scale 39 m/pixel Bitmap name ager.jpg
[ fBeigiun Topa map.imp Projection UTM Projection Zone 31 Bitmap's size: 500 ¥ 290
[ [[[workd_Base_Map.cosm Map extension: 19729,9m x 11443.3m Color bits 24
[ U:D Warld Qrthe map.wgam Original datum European 1979 Angle respect its Projection  -0.4762
~@ [y, 30 relisf cwdsm Used memory 0.3 Mb

e Zoom sur une carte spécifique : permet de faire la mise au point sur la fenétre de
carte sélectionnée en un seul clic.

e Etablissement d’une carte comme index : si une méme carte est la plupart du
temps utilisée, Land offre la possibilité d’ouvrir cette derniere en un seul clic au lieu
d’avoir a la rechercher aprés chaque démarrage du logiciel. Pour répertorier la carte
la plus utilisée comme ‘Carte index’, procéder comme suit :

1. Faire un clic droit sur ‘Cartes’ et sélectionner ‘Ouvrir carte index’ dans
’arborescence des données.

2. Sélectionner la carte a établir comme ‘Carte index’.
3. Cette carte est désormais définie comme ‘Carte index’.

4. Dés lors, un seul clic sur ‘Ouvrir carte index’ permet d’ouvrir
automatiquement cette carte apres chaque démarrage de Land.
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Etablissement d’une carte comme carte primaire : en cas de conflit pendant le
calibrage, les autres cartes s’adaptent a la carte établie comme carte primaire.

Orienter une carte :

Vous pouvez choisir entre deux modes de visualisation des éléments chargés dans la
fenétre de la carte:

e Trace en haut: la carte tournera pour s’adapter a votre direction actuelle,
de facon a voir sur ’écran la perspective du scénario que vous avez sous les
yeux.

e Aunord : votre position sera marquée avec 'indicateur au centre de I’écran
et celui-ci tournera pour afficher votre direction actuelle. La carte, quant a
elle, ne tournera pas, le nord restant toujours en haut.

Positionnement d’une carte au premier plan [ Envoi d’une carte en arriére-plan :
Land permet de charger plusieurs cartes en méme temps. Lorsque deux cartes sont
ouvertes simultanément pour une méme zone, l'une d’entre elles peut étre affichée
au premier plan par superposition afin de pouvoir utiliser les deux cartes en méme
temps.

IMPORTANT : Si I’on superpose une carte vectorielle des route sur une autre carte
(topographique, orthophoto...) les deux cartes seront visualisées ensemble,
montrant en méme temps les routes de la premiére carte et le relief de la
deuxiéme.

Affichage de cadres pour les cartes : permet d’afficher les cadres des cartes
disponibles dans la fenétre de navigation.
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o Transparence des cartes : Land permet de charger plusieurs cartes en méme
temps. Lorsque deux cartes sont ouvertes simultanément pour une méme zone,
’'une d’entre elles peut étre affichée avec une certaine transparence afin de pouvoir
utiliser les deux cartes en méme temps.

e Vue en 2D/3D: cliquer sur le bouton 2D >3D’dans la barre d’outils pour passer
d’une vue a 'autre.

Land propose différents modes d’affichage qui permettent de bénéficier d’une
perspective adaptée a chaque situation.

1. Mode ‘2D plat’: plan zénithal.
2. Mode ‘3D plat’: image tridimensionnelle plane, mais avec une perspective.

3. Mode ‘3D relief’: orographie du terrain en 3D avec rendu réel (les cartes
vectorielles ne sont pas compatibles avec la vue en 3D). Ce mode n’est
disponible que dans les conditions suivantes :

e Carte d’élévation 3D (*.CDEM)
e Carte raster (normalement *.RMAP ou *.ECW)

Si aucune carte en relief 3D n’est disponible, la vue en 3D s’affiche a plat. Le contréle
du mouvement en 3D se fait moyennant la souris. En maintenant chaque bouton
enfoncé et en la déplagant, il est possible d’obtenir différents effets : se déplacer,
tourner, monter, descendre, faire un zoom avant, faire un zoom arriére...
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2D PLAT 3D PLAT 3D+ RELIEF RELIEF

Envoyer a : Land vous offre la possibilité de transférer n'importe quelle carte vers
plusieurs destinations (e-mail, Dropbox, GPS, smartphone, Cloud GO...):

@

1. Ouvrez le menu contextuel dans ’élément que vous voulez transférer.

2. Une fois ouvert, sélectionnez ‘Envoyer a’ et choisissez ’endroit ou vous
voulez envoyer ’élément. Si vous disposez d’un GPS TwoNav derniére
génération, vous pouvez choisir entre transférer le fichier en connectant

votre GPS a votre ordinateur a l’aide d’un cable USB, ou le transférer via Wi-
Fi sans avoir besoin de cables.

3. Letransfert de fichiers commencera alors.

IMPORTANT : Les options d’envoi peuvent varier selon le type d’élément
sélectionné.

41.2  OPERATIONS AVANCEES DANS LES CARTES

Opérations avancées pouvant étre effectuées sur les cartes :

e Carte miniature : une fenétre s’ouvre avec une vue générale de tous les éléments

ouverts (cartes/waypoints/routes).

Minature Map [

i

o Fenétre loupe : ouvre une fenétre avec un zoom augmenté de '’endroit visé par le

pointeur.
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Mesurer la distance entre deux points d’une carte : permet de mesurer la distance
entre deux points de la carte (si aucun point final n’est défini, Land affiche la
dlstance entre le point de depart et la position actuelle du curseur de la souris).

Distance
1.2 km

Relief 2D avec ombrage : 'option d’ombrage propose un affichage plus clair et
attractif de la carte chargée et fait ressortir les variations de terrain.

Relief 3D avec ombrage : 'option d’ombrage propose un affichage plus clair et
attractif de la carte chargée et fait ressortir les variations de terrain.

Grille de projection de carte: affiche/masque une grille de projection UTM dans la
fenétre de carte.

N

Affichage du quadrillage en degrés de carte : affiche/masque une grille de
projection de latitude/longitude dans la fenétre de carte.
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o Affichage de ’emprise des dalles de carte : affiche une grille délimitant 'emprise
des dalles de carte (*.RTMAP).
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413  OPERATIONS SPECIALES DANS LES CARTES

4.1.3.1 TELECHARGEMENT DE CARTES DISPONIBLES SUR
INTERNET

Land permet de télécharger gratuitement tout type de cartes se trouvant sur des serveurs
internet externes. Il s'agit d'un acces a différents fournisseurs en ligne qui vous permettront
de télécharger des cartes pour la zone souhaitée. Pour ouvrir et travailler avec des fichiers
en ligne, procéder comme suit :

1. Recentrer la carte a l'emplacement au niveau duquel le contenu doit étre téléchargé
en ligne.

2. Appuyer sur ‘Arborescence des données > Fichiers en ligne’ et sélectionner n'importe
quel fournisseur, en fonction de ce que vous souhaitez télécharger. Dans cet espace,
vous trouverez différents fournisseurs, la plupart d'entre eux sont des fournisseurs
ouverts qui donnent accés a leurs bases de données avec des milliers de cartes
disponibles. ‘Fichiers en ligne’ vous donne également accés a des services personnels
de stockage en ligne (Dropbox...), qui nécessitent une identification et vous
permettront d'accéder a des cartes qui ont précédemment été enregistrées sur ces
serveurs.
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3. Land lance alors une recherche des éléments disponibles se trouvant a proximité de

'emplacement défini.

v “@l Orvine files
v@ Cnline Maps
v & World
: |:| [17] Goode_Maps.woom
|:| [1T)Google_Crtho.wgom

o [T Openseatap.casm
- [1]]OpenStreetMap-CycleMap.cosm
: o [[[]OpenStresttap-Mapnik.cosm
o [[]]CpenStreetMap-Mapguest.cosm
|:| [T world_Base_Map.cosm
[m] f’f]]WurIdjaseJelief.nvdam

i
¥ i France

o [[[)1GN_Geoportal_Cadastrales, cwmts

o [IT)1GN_Geoportal_Orto,cwmts
o [[]]IGN_Geoportal_Topo.cwmts

v @ onvine files
i) Oniine Maps

v ax Italy
= [11]1taka_ortofoto.cwms
o [[Tlitakia_igm100.cwms
o [I7]itaka_igm2s.cwms
' o [[]]itaka_igm2S0.cwms
' o [I])itaa_topo.imp

¥ = Poland
o [[7]Poland_Topo_10k.cwms
I o [1])Poland_Topo_Sok.cwms

v = Spain
o [[7]Span_Catastro_IGN.cwms
| o [[1]Span_Ortho_IGN.cwms
‘o [T7) Span_Topo_IGN.cwms

4. Sides éléments proches de l'emplacement défini sont trouvés, une liste des cartes
disponibles pour la zone sélectionnée s'ouvrira. Vous y trouverez les données de
base des éléments trouvés (2¢ ligne d’information), juste sous le nom de |'élément.

5. Sélectionnez la carte souhaitée, téléchargez-la en double-cliquant dessus et, une fois
téléchargé, I'élément sera disponible dans ‘Arborescence des données > Fichiers

ouverts’.
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NOTE: si ’adresse URL du site sur lequel une carte en ligne est hébergée est connue, il est
possible de la télécharger directement. Pour ce faire, se rendre sur ‘Menu principal >
Fichier > Ouvrir > Ouvrir carte depuis une URL d'internet’ et saisir ’adresse URL. Si la carte
se trouve toujours sur ce serveur, Land la télécharge automatiquement.

4.1.3.2 IMPORTATION DE CARTES

Certaines cartes et certains reliefs en 3D peuvent ne pas étre directement compatibles avec
Land en raison de leur calibrage. Le cas échéant, la quantité d’informations peut s’avérer
insuffisante pour ouvrir completement la carte ou le relief en 3D (certains formats ne
spécifient pas leur projection, les datums ou le systéme de coordonnées). Pour corriger ces
erreurs et importer la carte ou les reliefs en 3D, procéder comme suit :

1. Sélectionner ‘Menu principal > Cartes > Importer carte’ ou ‘Menu principal > Cartes >
Importer reliefs 3D’.

\/

2. Sélectionner 'image de carte a ouvrir.

Land permet d’ouvrir les formats de carte suivants:
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3. Vérifier toutes les informations qui accompagnent la carte par défaut. Modifier

toutes les informations a changer. Une fois modifiées, la nouvelle carte importée
contient ces nouvelles informations :

e Projection : toutes les cartes sont des représentations approximatives de la
surface de la terre sur une surface plane. La création de toute carte utilise
une méthode qui associe chaque point de la surface de la terre a un point
dessiné sur une carte. Différents types de systemes cartographiques sont
utilisés pour faire cette association. Il existe plusieurs types de projections
cartographiques classés en fonction des zones couvertes. La projection la
mieux adaptée a la carte affichée doit étre sélectionnée.

UTM Lat./Lon. Mercator
Albers BGN Lambert

e Datum: les datums sont utilisés pour traduire les positions des éléments
(waypoints/routes) dans la position exacte sur la terre. Les systemes de
datum sont nécessaires car la terre est un ellipsoide imparfait. Les datums
les mieux adaptés a la carte affichée doivent étre sélectionnés.

NADS83
DatumB ED50
|
O
AN

/2
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WGS84 NAD27
OSGB36 PSAD56

e Options d’unité avancées : choisir les unités utilisées pour écrire I’écart de
’emplacement de la carte sur les axes X, Y et Z.

km m ft
fm mi nm

4. Donnerunnom a la carte importée et 'enregistrer.
5. Une fois stockée, commencer a travailler avec la nouvelle carte.
4133 CALIBRATION DES CARTES

Grace a Land, il est possible de compléter des cartes téléchargées sur internet avec
d’anciennes cartes papier.

Calibrage d’une carte

Numériser une carte est souvent une tache longue et fastidieuse. Les étapes qui suivent vous
guideront tout au long du processus :

1. Numériser tout d’abord la carte papier. La taille des anciennes cartes papier oblige
généralement l'utilisateur a les numériser morceau par morceau ou a demander de
l’aide a un professionnel.

2. Une fois numérisée, la carte numérique est préte a étre calibrée avec Land. Cliquer
sur ‘Menu principal > Cartes > Calibrer image’ (Land offre la possibilité de calibrer des
cartes mais également des images).

3. Sélectionner la carte a calibrer. Land est capable de travailler avec ces formats :
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NOTE : si les cartes papier sont numérisées dans un autre format, il suffit d’utiliser
un éditeur d’image pour les convertir dans I’un de ces formats acceptés.

4. L’éditeur de calibrage démarre. Renseigner toutes les informations requises dans
‘Projection’:

e Projection : toutes les cartes sont des représentations approximatives de la
surface de la terre sur une surface plane. La création de toute carte utilise
une méthode qui associe chaque point de la surface de la terre a un point
dessiné sur la carte. Différents types de systémes cartographiques sont
utilisés pour faire cette association. Il existe plusieurs types de projection
cartographique classés en fonction des zones couvertes. La projection la
mieux adaptée a la carte affichée doit étre sélectionnée.

UTM Lat./Lon. Mercator
Albers BGN Lambert

e Datum: les datums sont utilisés pour traduire les positions des éléments
(waypoints/routes) dans la position exacte sur la terre. Les systémes de
datum sont nécessaires car la terre est un ellipsoide imparfait. Les datums
les mieux adaptés a la carte affichée doivent étre sélectionnés.

NADS83
b Datum B ED50
&
2N WGS84 NAD27

OSGB36 PSAD56
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NOTE: si la projection de la carte n’est pas connue, régler le systéme sur
‘Automatique’. Land utilise alors la projection la plus utilisée dans le monde
(projection UTM).

5. Dans ‘Délimitation’, supprimer la légende de la carte. Cette opération est en général
exécutée pour supprimer le cadre qui entoure la carte afin que celle-ci puisse
s’adapter parfaitement le long des autres cartes. Sous Land, il est vivement
recommandé que les cartes ne contiennent pas de légendes car certains types de
cadres brisent la continuité de 'orographie. Redéfinir la zone de la carte en gardant
a 'esprit que la carte est mise en surbrillance tandis que la zone marquée est
effacée.

6. Lorsdu calibrage d’une carte, une image est positionnée sur la surface de la terre. A
cet effet, il faut connaitre les coordonnées exactes d’au moins deux points de la
carte. Au ‘Point 1°, saisir les informations relatives au premier point de calibrage.

e Coordonnées de ’image : sélectionner un point sur la carte comme
référence.

e Type de coordonnées : saisir les coordonnées exactes du point indiqué sur
image.

Si les coordonnées de ce point ne sont pas connues a ce stade, déplacer le point
précédent d’un endroit a l'autre ou ’effacer. Ne pas oublier qu’il est possible
d’utiliser un waypoint comme point de calibrage.

X :308.0 LAT : 22°19'18.2"N
Y:154.0 LON:114°12'02.2"E

7. Répéter la méme opération pour le deuxiéme point de calibrage au ‘Point 2°. Land
peut ainsi regrouper les informations données par bitmap (carte) avec le systeme de
coordonnées du logiciel et repérer la position exacte de la carte.
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8. Ilestvivement recommandé d’utiliser un minimum de trois points de calibrage afin
d’obtenir un calibrage précis de la carte. Pour introduire d’autres points de
calibrage, cliquer sur ‘Ajouter un nouveau point’.

9. Attribuer un nom a la carte venant d’étre calibrée et I'enregistrer.

10. Une fois enregistrée, la carte est calibrée et préte a étre utilisée.

Déplacement du calibrage

Lorsqu’un waypoint, une route ou une trace est superposé sur une carte calibrée et qu’il est
constaté que les références sont déplacées ou légérement bougées, il est possible que le
calibrage de la carte n’ait pas été correctement effectué.

X:0m X:+1.000 m
Y:0Om Y:-500 m

Le cas échéant, la carte doit étre renumérisée et ’ensemble du processus doit étre répété :
1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel de la carte a déplacer.

2. Sélectionner ‘Déplacer le calibrage de la carte’ et écrire la variation de X (abscisses) et
Y (ordonnées) pour régler le nouvel emplacement de la carte.

Vérification du calibrage

Lorsqu’un waypoint, une route ou une trace est superposé sur une carte calibrée et qu’il est
constaté que les références sont déplacées ou légérement bougées, il est possible que le
calibrage de la carte n’ait pas été correctement effectué.

Le cas échéant, la carte doit étre renumérisée et ’ensemble du processus doit étre répété.
Cliquer sur ‘Vérifier calibrage de la carte’ et vérifier toutes les informations. Il est vivement
recommandé de déplacer les anciens points de calibrage et de placer de nouveaux points.
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Le fait d’ajouter de nouveaux points de calibrage tout en conservant les anciens points ne
résout pas le probléme car ces derniers peuvent ne pas étre corrects.

4134 SUPPRESSION DES LEGENDES DE CARTES

Sous Land, il est vivement recommandé d’utiliser des cartes sans légendes. Les légendes
autour des cartes brisent en effet la continuité de lorographie. Cette opération est
généralement effectuée pour supprimer le cadre qui entoure la carte afin que celle-ci
s’adapte parfaitement aux autres cartes. Pour supprimer les légendes des cartes et ne
conserver que la cartographie, procéder comme suit :

1. Ouvrir une carte contenant des frontiéres et des légendes.

2. Ouvrir la fonction de calibrage de Land sous ‘Menu principal > Cartes > Vérifier
calibrage de carte’.

3. Sélectionner ‘Délimitation > Modifier délimitation de carte’. Redéfinir la zone en
tenant compte du fait que la carte est mise en surbrillance tandis que la zone
marquée est effacée.

4. Régler la ligne épaisse qui borde la carte jusqu’a la zone a conserver. La ligne épaisse
contient certains points qui peuvent étre déplacés pour redessiner la zone mise en
surbrillance.

5. Siune plus grande précision est nécessaire pour supprimer les [égendes de la carte,
’éditeur vectoriel fournit quelques outils intéressants :

e Insérer points intermédiaires : crée un troisieme point entre deux points.
e Supprimer point : supprime n’importe quel point.
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6. Lorsque tous les réglages sont effectués, cliquer sur ‘Enregistrer’.

IMPORTANT : aprés avoir cliqué sur ‘Enregistrer’, il n’est plus possible d’annuler les coupes
effectuées. Il est vivement recommandé d’enregistrer une copie de la carte d’origine avant
de commencer a la modifier.

4.1.35 CREER DES SECTIONS DE CARTES

Un des outils les plus avantageux de Land est la possibilité de créer des morceaux de tout
type de carte (topographique, orthophotos, routes...) et de les enregistrer individuellement :

e Pour les cartes de grandes dimensions : cela s'avére tres utile pour enregistrer
uniquement la zone géographique qui vous intéresse, en obtenant un fichier de

petite taille beaucoup plus facile a transférer et a traiter, adapté a vos activités en
extérieur.

cELjreiat Al

e Cartes en ligne : bien que Land offre la possibilité de travailler avec des cartes
internet de tout le monde, il est parfois nécessaire d’accéder a ces cartes
lorsqu’aucune connexion a internet n’est disponible. Le cas échéant, le logiciel peut
enregistrer des morceaux de carte en ligne sur l'ordinateur. Ainsi, vous pouvez

disposer de cette partie de la carte sans avoir a étre connecté a Internet pendant
votre activité en plein air.

Pour créer des sections sur des cartes ou des reliefs, procédez comme suit :

1. Ouvrez la carte pour laquelle vous souhaitez créer une section :

e Carte stockée sur votre ordinateur
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e Carte en ligne de n'importe quelle partie du monde
(accessibles depuis ‘Arborescence des données > Fichiers en ligne’)

IMPORTANT : Vous pouvez seulement créer des sections dans les cartes qui sont
libres de droits d'auteur.

2. Dans la barre d'outils, activez le ‘Mode sélection’ et sélectionnez la partie de la carte
que vous souhaitez générer a partir de la carte originale.

b O O~ B@QAQ@EO@E e il B

3. Une fois que la zone de la nouvelle carte est définie, appuyez sur ‘Créer une nouvelle
carte pour cette zone’ ou ‘Créer un nouveau relief pour cette zone’.

T e S L o o e e

ATURAL DEL CAP. DE CREUS

5

4. Si la zone sélectionnée contient des waypoints/routes, Land vous permettra de
choisir si vous souhaitez conserver ces références sur la carte (elles seront
imprimées sur la carte qui en résulte) ou si vous souhaitez seulement générer la
carte en excluant tout type d'élément.

GATURAL DEL CAP DE CREUS

*

5. Attribuez un nom et un format a la carte nouvellement créée et enregistrez-la.

NOTE: il est recommandé de sauvegarder la carte au format *.RMAP en raison de
ses performances et de sa compatibilité avec la plupart des plates-formes.

6. Ensuite, le processus de création de la carte débutera. Ce processus peut prendre
plusieurs heures s'il s'agit de sections de carte de grande taille.

7. Une fois enregistrée, vous pourrez commencer a travailler avec la nouvelle carte
sans connexion Internet.
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4.13.6 FUSION DE CARTES
Cette fonction permet de fusionner plusieurs cartes en une seule. Land effectue
automatiquement ’équivalence des échelles et la projection pour la carte qui vient d’étre

créée. Il est ainsi inutile de calibrer la carte obtenue.

1. Ouvrir toutes les cartes a fusionner.

200 m ——F—1— 2.1 m/pix 100% A

2. Fixer 'échelle de la carte a ‘100 %’ afin d’obtenir la qualité visuelle maximum de la
carte. Si une échelle inférieure est réglée, la carte est moins détaillée.

3. Cliquer sur ‘Menu principal > Cartes > Fusionner cartes’ afin de fusionner les cartes.

4. Desinformations sur la carte créée s’affichent a ’écran avant la fusion des cartes
(taille de la carte, échelle et projection).

The new map will have this size in pixels: 1787 x 3575

[twill use the actual scale of Land/&ir: 5.5%4 m/fpixel

(This is 43%¢ of the prirmary map: 'FR_Z5K_430 2110 16_MAMNSLE_2015.rtrnap”)
The projection will be this one: France Lambert || étendu

5. Donnerunnom a la carte venant d’étre créée et 'enregistrer.

6. Une fois enregistrée, il est possible de travailler sur cette nouvelle carte.

NOTE: il est vivement recommandé d’enregistrer la carte au format *.ECW. Ce format
permet de stocker I’image de la carte et son calibrage dans le méme fichier. Si la carte est
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stockée dans deux fichiers séparés (image et calibrage), enregistrer d’abord le fichier
image (saisir un nom pour la carte) puis saisir un nom pour le fichier de calibrage
(enregistrer le fichier au format *.IMP en utilisant le méme nom que celui de I'image
bitmap).

4.1.3.7 CREER DES HYPERCARTES

S W= Y U oYz BN 4 "v -N‘;}u

h / A Sillininy e > f"":‘l“

SardlnelroA A/ SEIR A7 .\

0 / oot Semane Bt A ”""“7;» e "1

" Sardifeio [ i *«Lwl, 3
de Abaixo [/ © b\ i ’1"&-

,,,,,,,

COUCHE 1:10% COUCHE 2: 30% COUCHE 3:50%
MOINS DE DETAILS PLUS DE DETAILS DETAIL MAXIMUM

Une hypercarte est un fichier composé de cartes de différents formats, organisés en couches
superposées. Chaque couche montre une carte différente en fonction du niveau de zoom

appliqué.

C’est-a-dire qu’a mesure qu’on réalise un zoom sur la carte située sur la couche la plus
supérieure, celui-ci laisse la place a la carte disposée sur la couche suivante, et ainsi de suite.
De cette facon, en fonction de la variation du zoom, une carte ou une autre apparait, sans
besoin d’activer ou de désactiver les cartes ouvertes.

Les hypercartes sont trés utiles pour organiser des cartes qui couvrent la méme zone
géographique selon le niveau de détail de chacune d’elles. Lorsqu’un zoom est réalisé sur
une des cartes et qu’elle commence a se pixelliser automatiquement, la carte suivante est
visualisée avec une meilleure résolution, pouvant remplacer par exemple, une carte
topographique pixellisée par une orthophoto de meilleure résolution.

Organisation par couches

Une hypercarte peut contenir autant de couches que souhaité. De cette facon, une
hypercarte est brievement structurée :

e Hypercarte (fichier *.IMP) : enchaine les différentes couches et établit a partir de
quelle résolution chaque couche doit s’afficher.
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e Couche de carte 1: carte avec moins de détails, ce sont en général des cartes trés
générales utilisées a titre de référence sans trop de résolution.

e Couche de carte 2: carte avec plus de détails, ce sont en général des cartes de
territoires concrets d’'une bonne résolution.

e Couche de carte 3 : carte avec des détails maximum, ce sont en général des cartes
de territoires concrets d’une grande résolution.

o Autres couches de carte : couches de plus en plus détaillées et, en général, de
portions de territoire plus spécifiques.

Création d’une hypercarte

Tout ce qui est nécessaire pour créer une hypercarte est :
e Auminimum 2 cartes
Pour configurer ses propres hypercartes, il faut suivre les étapes ci-dessous :

1. Ouvrir toutes les cartes a intégrer dans son hypercarte.

Lo @ Maps @ Maps

e
~@ [T ortofota map.rmap

~@ [\]] Topographic map.rmap

~@ [i[Reference map.rmap

2. Depuis 'arborescence des données, il faut ouvrir le menu contextuel dans la
catégorie ‘Cartes’ et sélectionner ‘Nouvelle hypercarte’.

3. Ensuite, faire glisser depuis 'arborescence des données, chacune des cartes
ouvertes dans ’hypercarte qui vient d’étre créée.

© @Mapz

Mew: Hiper Map.imp

= @ Maps

, Mew Hiper Map.imp  *
@ [\]]Ortofota map.rmap
m EC[]TDngraphin: map.rmap

E.:[] Ortofato map.rmap
E.:[] Topographic map. irmagp

&:[] Feference map.rmap @ Eﬂj Reference map.rmap

4. Une fois ajoutées, depuis l’arborescence des données, ordonner les cartes selon
'ordre dans lequel vous souhaitez les visualiser : maintenir enfoncé le bouton

gauche de la souris sur la carte que vous souhaitez déplacer et la faire glisser vers le
haut ou vers le bas jusqu’a la position souhaitée.
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= @Maps o @ Maps

- o Meswy Hiper Map,irmp

*

o Mew Hiper Map.imp

- @ [\]ortofota map.rmap - @ [\]|Reference map.rmap
o E[]jTDngraphic . Fmap m E[I]Tupugraphic mag.rmap
L® E[]jﬂeferenu:e rmag. rmap @ E[IJDFthDtD map. rmap

IMPORTANT : les cartes de moindre résolution se trouvent généralement au-dessus
des cartes de meilleure résolution, de cette fagon, les cartes de moindre résolution
permettent une visualisation au premier plan et, a mesure qu’un zoom est
appliqué, les cartes d’une plus grande précision s’affichent.

5. Une fois ordonnées, sur la fenétre de carte, il faut localiser la carte qui est située au-
dessus des autres (couche 1) et faire un zoom sur celle-ci. Continuez a appliquer un
zoom jusqu’au point ol vous souhaitez que la deuxieme carte s’affiche (en général
lorsque la carte actuelle commence a perdre de sa résolution et a se pixelliser).

6. Une fois ce point de zoom trouvé, ouvrez les propriétés de la carte que vous
souhaitez faire disparaitre (couche 1) et dans 'option Voir > Zoom arriére’
sélectionner ‘XX m/pix (Zoom actuel)’.

7. Apartirdu zoom actuel la carte précédente ne s’affiche plus et elle laisse la place a la
carte située sur la couche suivante. Vérifiez le passage précédent en appliquant plus
de zoom (regardez le zoom, la résolution et ’échelle de la carte).

200 m ——F—1—{ 2.1 m/pix 100% A

8. Ilfaut appliquer les étapes précédentes aux autres cartes contenues dans
’hypercarte, sauf la derniére couche.
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9. Une fois les changements réalisés dans toutes les cartes, vérifiez que la totalité de
’hypercarte fonctionne correctement.

10. Si c’est le cas, attribuer un nom a ’hypercarte récemment créée et la garder (dans
'arborescence des données, ouvrir le menu contextuel sur ’hypercarte et appuyer
sur ‘Fichier > Sauvegarder’).

11. Une fois enregistrée, il sera possible de commencer a travailler avec la nouvelle
hypercarte.

IMPORTANT : il faut se souvenir qu’a partir de ce moment, il n’est plus nécessaire d’ouvrir
toutes les cartes individuellement, il suffit d’ouvrir Uhypercarte qui les unit (fichier *.IMP).

4.1.3.8 CREER DES CARTES VECTORIELLES

\ == Z? i ¥ Nopg
7 e

Jucckach Lang
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g. TS ,,...uni!

USiE Lang
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[u Srest (B

Gan.IStesl ¥

Land vous permet de créer des cartes vectorielles depuis zéro et de modifier tout type
d’informations sur ce genre de cartes. Grace a son interface simple, il est possible d’adapter
les cartes en ajoutant, en corrigeant ou en éliminant les informations jugées les plus
opportunes.

Les cartes vectorielles se basent principalement sur ces éléments:
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’ City of London

rookéLane
2901181-M00208107)

e
. . 4 4 e 2 &
Whitechapel 1 — £
e % | § {g"‘ :
Moorgate ! -' §
* it !
POINTS POLYLIGNE POLYGONES

Ces éléments sont regroupés en couches, chaque couche contient un type d’informations

différentes: noms des villes (points), routes principales (polylignes), batiments qui
représentent des hopitaux (polygones)...

Depuis les propriétés de chaque élément, il est possible de définir entre autres : la couleur et

I’épaisseur de la polyligne qui définit I’élément, le relief et la texture des polygones, l'icbne
d’identification de chaque couche...

Création de cartes vectorielles

Pour créer une carte vectorielle depuis zéro, il faut suivre ces étapes :

1. Appuyer sur ‘Menu principal > Fichier > Nouveau > Nouvelle carte vectorielle’ et
attribuer un nom a la carte créée.

IMPORTANT : avant de commencer a travailler sur une carte vectorielle, il faut

charger un certain type d’élément (carte/waypoint/route) qui servira de référence
pour ne pas créer la carte au hasard.

2. Choisir le type d’élément a créer (point/polyligne/polygone).

3. Ouvrir le menu contextuel sur ’emplacement exact ot [’on souhaite créer la nouvelle
référence.

4, Créerl’élément:

e Point:

"¢‘ * City of London

1. Sélectionner ‘Créer nouveau point’.

e Polyligne:
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1. Sélectionner ‘Créer nouvelle polyligne’.
2. Le premier point de la polyligne est créé dans cette position.
Sélectionner lemplacement du deuxiéme point et répéter cette

action jusqu’au dernier point.

o Polygone:

[ g

1. Sélectionner ‘Créer nouveau polygone’.

2. Le premier point du polygone est créé dans cette position.
Sélectionner 'emplacement du deuxiéme point et répéter cette
action jusqu’au dernier point.

5. Compléter les informations de base de I’élément qui vient d’étre créé dans la fenétre
des propriétés.

6. Répéter les étapes précédentes pour tous les éléments a créer.

7. Une fois terminé, appuyer sur ‘Terminer édition’.

8. Attribuer un nom a la carte qui vient d’étre créée et 'enregistrer (dans
’arborescence des données, ouvrir le menu contextuel sur la carte et appuyer sur

‘Fichier > Sauvegarder’).

Edition des cartes vectorielles

Une fois la carte vectorielle ouverte, il est possible de modifier facilement les

points/polylignes/polygones qui forment une carte vectorielle, voici les opérations de base
qu’il est possible d’effectuer :

Z L r BleoTol Tale I NS % Ik

‘Insérer points intermédiaires sur une polyligne/polygone’ : détecte les deux

Py points de la ligne plus proche du pointeur et insére un point intermédiaire entre
eux.
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‘Ajouter des points a la polyligne/polygone’ : ajoute plus de points a la
polyligne/polygone en partant du point désiré.

‘Dessiner des polylignes/polygones en faisant glisser la souris’ : ajoute plus de
points a la polyligne/polygone comme si vous dessiniez a main levée en partant
du point désiré.

‘Créer nouveau polygone’ : crée un polygone en sélectionnant 'emplacement
de chacun des points qui le forment.

‘Créer nouvelle polyligne’ : crée une polyligne en sélectionnant ’emplacement
de chacun des points qui la forment.

‘Eliminer polyligne/polygone’ : élimine 'élément sélectionné.

‘Eliminer point’ : sélectionne le point de ’élément sélectionné a éliminer.

‘Propriétés polyligne/polygone’ : affiche ou masque les propriétés de [’élément
sélectionné.

‘Editer point’ : modifie tout type d’informations de ’élément sélectionné.

‘Unifier lignes’ : unit deux polylignes (le début et la fin des polylignes doivent
coincider pour que les deux lignes puissent fusionner).

‘Activer/Désactiver aimant’ : sélectionner cet outil pour unir parfaitement le
début et la fin d’'une polyligne, 'emboitement se fait automatiquement.

‘Inverser sens polyligne’ : inverse le sens du parcours de la polyligne
sélectionnée.

‘Changer polyligne/polygone de la couche active’ : déplace la polyligne
sélectionnée sur la couche active de la carte vectorielle.

‘Créer des informations de réseau pour le routing’ : crée des informations de
réseau pour les utiliser aprés avec l'outil ‘FastTrack’.

‘Recentrer position pendant I’édition’ : recentre automatiquement la fenétre de
carte a chaque fois qu’un nouveau point est créé.

WAYPOINTS

. @ way point
i @ Restaurant London
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Un waypoint est un point défini par une position géographique, des coordonnées de
latitude, de longueur et, dans la plupart des cas, d’altitude. Un waypoint est utilisé par les
instruments de navigation.

Les waypoints sont enregistrés dans les fichiers de waypoints (fichiers normalement
enregistrés au format *.WPT). Un fichier de waypoints peut donc contenir un ou plusieurs

waypoints. Plusieurs fichiers de waypoints peuvent étre ouverts, mais les waypoints créés
sont toujours enregistrés dans le fichier de waypoint actif (FWA).

i Mg Waypoints File.wpt

&= Restaurant

aff Hotel

A4 National Park

Par défaut, le fichier de waypoint actif est le fichier ‘Waypoints.WPT’ (un astérisque s’affiche
sur son icone), mais il est possible de choisir un autre fichier: pour ce faire, sélectionner
option ‘Etablir comme waypoint actif’. Lorsqu'un nouveau waypoint est créé depuis la liste
de waypoints, celui-ci est automatiquement défini comme actif.

NOTE : la personnalisation des fichiers de waypoints actifs peut étre modifiée sous ‘Menu
principal > Fichier > Options > Waypoints > Mode waypoints actifs’.

Accéder a la liste de waypoints depuis ‘Arborescence des données > Waypoints’. Land permet
d’ouvrir les formats de waypoint suivants :

“orx [l o Il vz
L S A
»

¢

U

z
e E

P
el ek

WPT
il»

42.1 OPERATIONS DE BASE DANS LES WAYPOINTS

LOC

o

Opérations de base pouvant étre effectuées sur les waypoints :
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e Ouverture d’un fichier waypoints:
o @@ waynairts

1. Ouvrir le menu contextuel dans la catégorie ‘Waypoints’ dans 'arborescence
des données.

2. Sélectionner ‘Ouvrir fichier waypoints’.

3. Une fois ouverts, les waypoints s’affichent dans la fenétre de la carte et ils
sont répertoriés dans l’arborescence des données.

e Affichage d’une liste de tous les waypoints contenus dans un fichier waypoint
simple : cette fenétre affiche une liste contenant tous les points qui composent le
fichier waypoint sélectionné. Cette fenétre permet d’effectuer plusieurs actions sur
les waypoints.

@ Icon @ Name ® Description @ Coordinates @ Altitude [m]
) FOREST Forest near the sea 42028.076™ 001946,344°E 2400
= LAKE Loch Ness 42928,854'N 001747, 350'E 24639
F'y PEAK Highest peak in the itinerary 42028.215'N 001047 .554'E 2254
v START Starting point: London 42928,571N 001946,250°E 2670

e Afficher les propriétés d’un fichier de waypoints ou d’un waypoint : cette fenétre
affiche une liste qui contient toutes les propriétés du fichier de waypoints ou du
waypoint sélectionné (certains parametres peuvent étre édités).

e Q\Naypcuint% Waypoints file Waypoints, wpt & LAT 42.464218°N [£
e f Wit s wit Name Forest & )
Py Forest Description Forest in Athens E{ LoN 1.786516°E [%
Ffjizil;m 12330 m Icon m FOREST E’l’ Coordinates type Lat / Long B
‘3' '& ®119km 12747 m Date 09-11-2016 £ Datum WGS 84 B
! . Lake Time 11:50.02 E’; Degree format dd.dddddd [EA
e == @116 km 12130m Link & Altitude 2143 m £

e Zoom sur un waypoint spécifique : permet de centrer le waypoint sélectionné dans
la fenétre de carte en un seul clic.

r T —————
| @Restaurant London |

L - e e - — -
e Création d’un nouveau fichier waypoints:

o GWaprintS
v o *I' Waypoints Filewpt
waypoint 1
o &
@117 km {2400 m
waypoint 2
. & :
@118 km 1 2468 m
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1. Ouvrir le menu contextuel dans la catégorie ‘Waypoints’ dans 'arborescence
des données.

2. Sélectionner ‘Nouveau fichier de waypoints’.
3. Le nouveau fichier est étiqueté sous le nom Fichier de Waypoints Actif (FWA).
Les nouveaux waypoints sont toujours enregistrés a 'intérieur du Fichier de

Waypoints Actif (FWA).

e Création d’un nouveau waypoint:

@ way point

1. Dans la barre de boutons, cliquez sur le bouton ‘Nouveau waypoint’.

2. Ensuite, dans la fenétre pop-up, indiquez les données de base du waypoint
gue vous étes sur le point de marquer : nom, icobne du waypoint...

3. Déplacez le curseur sur la carte et décidez de I’endroit exact ol vous voulez
marquer le waypoint.

e Enregistrement d’un fichier waypoints :

.-5. OWaprints
v ;5. *I' Waypoints Filewpt
waypoint 1
E' & Gurkm § 2400 m
waypoint 2
o & @112 km 12468 m

1. Sélectionner le fichier waypoint a enregistrer dans 'arborescence des
données.

2. Ouvrir le menu contextuel sur le fichier waypoints et cliquer sur ‘Fichier >
Sauvegarder fichier de waypoints’.

e Envoyer a: Land vous offre la possibilité de transférer n'importe quel fichier de
waypoint vers plusieurs destinations (e-mail, Dropbox, GPS, smartphone, Cloud

e
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1. Ouvrez le menu contextuel dans ’élément que vous voulez transférer.

2. Une fois ouvert, sélectionnez ‘Envoyer a’ et choisissez ’endroit ou vous
voulez envoyer ’élément. Si vous disposez d’un GPS TwoNav derniere
génération, vous pouvez choisir entre transférer le fichier en connectant

votre GPS a votre ordinateur a l'aide d’un cable USB, ou le transférer via Wi-
Fi sans avoir besoin de cables.

3. Letransfert de fichiers commencera alors.

IMPORTANT : Les options d’envoi peuvent varier selon le type d’élément
sélectionné.

42.2 OPERATIONS AVANCEES DANS LES WAYPOINTS

Opérations avancées pouvant étre effectuées sur les waypoints :

o Edition des propriétés d’un waypoint

[mwaypoint £]

1. Ouvrir le menu contextuel de ’élément a éditer.
2. Une fois ouvert, sélectionner ‘Propriétés’ et modifier les propriétés.

3. Enregistrer les modifications apportées si ces derniéres doivent étre
sauvegardées.

e Edition des propriétés de tous les waypoints contenus dans un fichier
waypoints:

@waypoinﬂ E
[@|waypoint2 Ed

e Maesurer la distance entre deux waypoints : permet de mesurer la distance entre
deux waypoints (si aucun point final n’est défini, Land affiche la distance entre le
point de départ et la position actuelle du curseur de la souris).

Distance
8.9 km
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e Déplacement de ’emplacement d’un waypoint:

1. Repérerle waypoint a déplacer dans l'arborescence des données.

2. Glisser-déposer le waypoint depuis I'arborescence des données jusqu’au
point exact sur la fenétre de carte.

e Suppression d’un waypoint:

@ waypoint

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le waypoint a
supprimer.

2. Sélectionner ‘Supprimer waypoint’.
e Ajout de fichiers associés aux waypoints : les waypoints peuvent étre associés a

des images, des sons, des textes... Les fichiers associés a ’élément peuvent ensuite
étre affichés depuis 'arborescence des données.

i g of Waypoints.wpt Sagrada Familia (Barcelona)

Waynoint The Basilica i Temple Expiatori de la Sagrada
Q; yp Familia is a large Roman Catholic church in
Barcelona, designed by Antoni Gaudi.
. . Although incomplete, the church is a UNESCO
Q Associated image.png World Heritage Site, and in November 2010 Pope
Benedict XVI jand proclaimed ita
. minor basilica, as distinct from a cathedral, which
must be the seat of a bishop.

. Associated HTML.html

1. Ouuvrir les propriétés d’un waypoint.
2. Sélectionner la catégorie ‘Associations’et lier le fichier a associer.
3. Toutes les balises HTML ne sont pas prises en charge. L'utilisateur peut

toutefois personnaliser les textes HTML en utilisant les propriétés telles que
la mise en gras, la mise en italique, le soulignement, la couleur du texte, la

taille du texte...

e Déplacement d’un seul waypoint vers un autre fichier existant :
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@ oWaprintS

v P *r Waypoints File,wpot
waypoint 1
e '3 @117 km 12400 m
waypoint 2

o & @118 km 1 2466 m

1. Apartirde l'arborescence des donnés, glisser-déposer le waypoint dans le
fichier souhaité (d’autres fichiers waypoints/routes).

2. Le waypoint est ainsi supprimé du fichier d’origine et attribué au nouveau
fichier.

e Suppression de la liste de waypoints d’un fichier waypoints : en cliquant sur
‘Reset’ sur un fichier waypoint, tous les waypoints de ce fichier de Waypoints actif
(FWA) sont supprimés.

g G;. Waypoints .wpt g G;' Waypoints .wpt
& Waypoint 1
& Waypoint 2

& Waypoint 3

& Waypoint 4

43 ROUTES

°© @My Activities © @Routes
MY & My morning training Routes Track in the forest.trk
Activities "‘"’ N e, 49,23 km 289 m ve £}, 5,784 KT 0779

(7,
e
°

Start

O SOkm @15:04:40
Arrival

o S49.23km gy 1734

My summer holidays

© i 40,72 k0412 M
Start

0 JSOkm g14:55:55

v

Arrival

o J40,72 km flaas

STRAVA

& OPENRUNNER

Start
o Jo km 309:09:21
Arrival

o 9,784 km gy13:58

v =y y' Route in Vienna RTE

Waypoint 1
o la ]1453m

Waypoint 2
© Mk j192am

Waypoint 3
e 1430m

Land classe les parcours en deux catégories en fonction de ['utilisation que vous allez en

faire:
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Mes activités : traces enregistrés avec votre GPS. Les activités sont accompagnées
de l'icdne du sport sélectionné sur le GPS avant le démarrage de l'enregistrement
(randonnée, VTT, vélo de course, trail...). Consultez votre liste d'activités disponibles
en vous rendant sous ‘Arborescence des données > Mes activités’.

Routes : traces que vous avez obtenus d'autres sources (recommandation d'un ami

ou téléchargement d'Internet). Consultez votre liste de routes disponibles en vous
rendant sous ‘Arborescence des données > Routes’.

Types de routes

Il existe différents types d'itinéraires en fonction de leur tracé et de leur type
d'activité:

Route de tracé défini : Itinéraires détaillés du début a la fin ou le chemin a suivre est
balisé pas a pas. Ce type d'itinéraire est utilisé dans les activités ou ['utilisateur doit
suivre un itinéraire balisé sans s’en écarter. (itinéraires de montagne, pistes
cyclables...). Généralement, les points de passage sont générés en suivant le méme
intervalle de temps tout au long de l'itinéraire.

["]End

@ Start

A% X4 Track in Dublin.TRK

Route de tracé libre : Itinéraires sans tracé défini, basé sur le fait d'accéder a des
points de passage, quel que soit le chemin suivi. Ce type d'itinéraire est utilisé
lorsqu'il n'est pas possible d'accéder directement a un lieu (navigation maritime ou
activités aériennes). Dans ces cas, |'objectif est d'atteindre le point suivant.
L'utilisateur étant celui qui choisit le chemin (en général le plus court) en fonction
des circonstances du moment.

\V \ @End

http//www.TwoNav.com 70 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE
LAND 8.7

frreedom to discover

g Route in London.RTE
> Waypoint 1: Camping
&= Waypoint 2: Restaurant
aff Waypoint 3: Hotel

A4 Waypoint 4: National Park

Land permet d’ouvrir les formats de route suivants :
=3 | CMP |
| KMZ [NMEA

Cioc [l oz |
€ <
¢

| GPX |
L 4
€ ¢

IMPORTANT : Si, pour une raison quelconque, une activité enregistrée par votre appareil
GPS apparait dans la catégorie 'Routes’, vous pouvez la déplacer vers 'Mes activités' en
cliquant sur 'Déplacer vers 'Mes activités''. En revanche cliquez sur 'Retirer de 'Mes
activités'' si un itinéraire provenant d'autres sources (non enregistré par votre GPS)

apparait dans la catégorie 'Mes activités'.

43.1  OPERATIONS DE BASE DANS LES ROUTES

Opérations de base pouvant étre effectuées sur les routes :

e Ouvertured’uneroute:

% lo P ® O

m
[

& B B8 Ay~

http//www.TwoNav.com 71 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

1. Cliquer sur ‘Ouvrir route’ dans la barre de boutons.
2. Sélectionner la route a ouvrir.

3. Une fois ouverte, la route s’affiche dans la fenétre de carte et est répertoriée
dans 'arborescence des données.

e Affichage d’une liste de toutes les routes ouvertes : cette fenétre affiche une liste
contenant toutes les routes actuellement ouvertes sur Land. A partir de cette
fenétre, il est possible d’effectuer plusieurs actions sur les routes.

@ Name: @ Duration ® Date @ Departure time @ Number of points
Matural Park of Las Salinas, trk 04:50:20 26-01-2011 10:29:38 2379
Paris-Marseile. trk 03:01:58 01-01-2010 02,00:00 1528
Forest in the night.trk 04:48:50 27-09-2001 09:09:21 383
‘Walking around sky school near London, trk 01:01:22 01-01-2010 02:00:00 1058

o Affichage d’une liste de tous les waypoints contenus dans une seule route : cette
fenétre affiche une liste contenant tous les points qui composent la route
sélectionnée. A partir de cette fenétre, il est possible d’effectuer plusieurs actions sur
les points de la route.

@ Icon ® Name @ Partial Dist. [m] @ Dist. To [km] » Bearing [°]
'S Waypaint 1 77 41 99
'S Waypoint 2 47 44 94
& Waypoint 3 17 117, 24
& Waypoint 4 14 14 20

o Afficher les propriétés d’une route : cette fenétre affiche une liste qui contient
toutes les propriétés de la route sélectionnée (certains paramétres peuvent étre

édités).
°© @Routes Waypoints file Athens-Istanbul. R TE |:',’ LAT 42.464218°N B-
- °© T'Athens-lstanbul.RTE Name Waypoint 1 E’l.
@ : Waynoint 1 Description Airport = LON 1.786516°E [%
; @116km {2143 m I s ) )
! Wwaypoint 2 con :’ WAYPOINT El Coordinates type Lat /Long B
'3 ®iiekm 12463 m Date 14-12-2016 = Datum WGS 84 =
:_ Waypoint 3 Time 01:50:00 £ Degree format dd.dddddd [E4
@ @120km 12897 m Link = Altitude 2143 m [E4

e Zoom sur une route spécifique : permet de centrer la route sélectionnée dans la
fenétre de carte en un seul clic.

[ ™ = == == =z == == == o= =y
I I
I I

RSO}

e Création d’une nouvelle route point par point:
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@ Start

\@/ \ o

1. Dans la barre de boutons, cliquez sur ‘Création traces’.

2. Une fois |'éditeur de traces vectorielles affiché, cliquez sur 'Nouvelle trace'.

3. Ensuite, dans la fenétre pop-up, indiquez les données de base de l'itinéraire
que vous étes sur le point de marquer : nom, type d'activité, couleur de la

ligne de la trace...

4. Déplacez le curseur sur la carte et décidez de 'endroit exact ou vous voulez
marquer le premier point de trace.

5. Sélectionnez I'emplacement du deuxieme point de trace et répétez cette
action jusqu'au dernier point..

6. Une fois terminé, cliquez sur 'Terminer édition’.

e Création d’une nouvelle route en faisant glisser la souris :

1. Dans la barre de boutons, cliquez sur ‘Création traces’.

2. Unefois 'éditeur de traces vectorielles affiché, cliquez sur 'Nouvelle trace'.

3. Ensuite, dans la fenétre pop-up, indiquez les données de base de l'itinéraire
gue vous étes sur le point de marquer : nom, type d'activité, couleur de la

ligne de la trace...

4. Déplacez le curseur sur la carte et décidez de 'endroit exact ol vous voulez
marquer le premier point de trace.

5. Dans l’éditeur vectoriel, cliquer sur ‘Dessiner trace’. Maintenir le bouton

gauche de la souris enfoncé et le déplacer tout en dessinant la route (dessin
a main levée).

@NewTrack Z F ? }: f?—'} r:;‘ .e’- ."I’
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6. Une fois terminé, cliquez sur 'Terminer édition'.

Création d’une nouvelle route a I’aide d’un plan de rues :

j

T3S

1. Dans la barre de boutons, cliquez sur ‘Création traces’.

2. Une fois |'éditeur de traces vectorielles affiché, cliquez sur 'Nouvelle trace'.

3. Ensuite, dans la fenétre pop-up, indiquez les données de base de l'itinéraire
gue vous étes sur le point de marquer : nom, type d'activité, couleur de la

ligne de la trace...

4. Déplacez le curseur sur la carte et décidez de 'endroit exact ou vous voulez
marquer le premier point de trace.

5. Dans 'éditeur vectoriel, cliquer sur ‘FastTrack’. Des fleches s’affichent sur

chaque intersection. Chaque fleche indique une direction a choisir.
Sélectionner le chemin a prendre a chaque intersection.

ONewTrack Z 'F ? }: #?v I':I: .S. ."I’

6. Répéter la méme opération a chaque intersection jusqu’a atteindre la
destination. Il est également possible de dessiner toute la route en une seule
fois en appuyant sur la touche ‘Control’en méme temps que la destination
est sélectionnée. Land calcule alors la route la plus rapide et crée
immédiatement toute la trace depuis la position actuelle jusqu’a la
destination.

7. Une fois terminé, cliquez sur 'Terminer édition’".

IMPORTANT : pour effectuer cette action, une carte vectorielle (*.VMAP) doit étre
utilisée.

Affichage de la représentation graphique d’une route :
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Il est possible d’afficher la représentation graphique d’une route. Les fonctions
disponibles depuis le graphique sont les suivantes :

e Directeur axeY : barre sert d'axe de déplacement.

e Changement des champs de données sur ’axe X/Y : cliquer sur 'axe a
modifier et sélectionner le champ de données a partir d’une liste de champs
de données disponibles (altitude, vitesse, fréquence cardiaque, cadence...).

e Déplacement du graphique : utiliser Zoom+’/’Zoom-’ pour zoomer et
afficher davantage de détails sur une section voulue (le défilement du
graphique peut également étre appliqué en faisant glisser le graphique vers
le haut et le bas ainsi que latéralement).

e Recentrage automatique : cliquer sur le bouton ‘Recentrer’ pour recentrer
automatiquement le graphique.

e Dégradé couleur trace : permet d’afficher la variation d’un champ de données
sélectionné sur tout l'itinéraire (valeur d’altitude pour chacun des points de la trace,
par exemple).

O

e Enregistrement d’une route :
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E‘r @ Routes

Track .trk
l--f:‘r
'rj 07,31 ki 4234 m

o Start
Elr
0 km 01:00:00

E,, o) End

97,31 km 10:28:33

1. Sélectionner la route a enregistrer dans l’arborescence des données.

2. Ouvrir le menu contextuel sur la route et cliquer sur ‘Fichier > Enregistrer
route’.

e Envoyer a: Land vous offre la possibilité de transférer n'importe quelle route vers

plusieurs destinations (e-mail, Dropbox, GPS, smartphone, Cloud GO....) :

MKE DB

1. Ouvrez le menu contextuel dans ['élément que vous voulez transférer.

2. Une fois ouvert, sélectionnez 'Envoyer a' et choisissez |'endroit ou vous
voulez envoyer ['élément. Sivous disposez d'un GPS TwoNav derniere
génération, vous pouvez choisir entre transférer le fichier en connectant

votre GPS a votre ordinateur a l'aide d'un cable USB, ou le transférer via Wi-
Fi sans avoir besoin de cables.

3. Letransfert de fichiers commencera alors.

IMPORTANT : Les options d’envoi peuvent varier selon le type d’élément
sélectionné.

4.3.2 OPERATIONS AVANCEES DANS LES ROUTES
Opérations de base pouvant étre effectuées sur les routes :

e Edition des propriétés d’une route :
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2 n ¥

g~ °

1. Ouvrir le menu contextuel de ’élément a éditer.
2. Une fois ouvert, sélectionner ‘Propriétés‘ et modifier les propriétés.

3. Pour conserver les modifications apportées, enregistrer les changements
réalisés.
e Maesurer la distance entre deux points d’une route : permet de mesurer la distance

entre deux points de la route (si aucun point final n’est défini, Land affiche la
distance entre le point de départ et la position actuelle du curseur de la souris).

Id

@ Distance
@ 7.3 km

e Changement de ’ordre des waypoints de la route :

& 5:: Route.RTE g 5:: Route.RTE
& Waypoint 1 & Waypoint 3
& Waypoint 2 & Waypoint 4
& Waypoint 3 & Waypoint 1
: Waypoint 4 : Waypoint 2

e Déplacement de ’emplacement d’un point de la route:
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rl LTS 7
o-—_--\o
. /0

1. Dans la barre de boutons, clique sur ‘Création/Edition trace’.
2. Repérerle point de la trace a déplacer.

3. Glisser-déposer le point de la trace depuis sa position actuelle jusqu’au point
exact dans la fenétre de carte.

4. Sile résultat est satisfaisant, cliquer sur ‘Terminer édition’.

e Ajoutde points a une route:
o - |f_| .-‘\|§|

n

1. Dans la barre de boutons, clique sur ‘Création/Edition trace’.

2. Dans I’éditeur vectoriel, cliquer sur ‘Ajouter points’. Décider alors si d’autres
points doivent étre ajoutés au début ou a la fin de la trace.

Ous @7 7 > P Lo

3. Une fois la décision prise, cliquer sur le point exact ou le nouveau point doit
étre créé.

4, Répéter cette opération autant de fois que nécessaire.
5. Sile résultat est satisfaisant, cliquer sur ‘Terminer édition’.

e Insertion de points intermédiaires dans une route :
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P

1. Dans la barre de boutons, clique sur ‘Création/Edition trace’.

2. Dans I’éditeur vectoriel, cliquer sur ‘Insérer points intermédiaires’.

Sélectionner le point de la route aprés lequel un nouveau point doit étre
ajouté.

Quu 7 F 7> 2 5oy

£

3. Cliquer sur le point exact ou le nouveau point de la trace doit étre créé.
4, Sile résultat est satisfaisant, cliquer sur ‘Terminer édition’.

e Déplacement de ’emplacement d’une route:

X:0m X:0m
Y:0m Y:-500m
1. Dans une fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur la route a déplacer.

2. Sélectionner ‘Outils > Déplacer trace’ et saisir la variation de X (abscisses) et Y
(ordonnées) pour définir le nouvel emplacement de la trace.

e Suppression d’un point d’une route:

I I
N~

1. Dans la barre de boutons, clique sur ‘Création/Edition trace’.
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2. Dans l'éditeur vectoriel, cliquez sur 'Supprimer points'. Sélectionnez le point
de trace que vous souhaitez supprimer.

3. Lesdeux points adjacents sont alors reliés entre eux par une ligne droite
(cette ligne droite ne contient pas de points).

4. Sile résultat est satisfaisant, cliquer sur ‘Terminer édition’.

e Inversement d’une route : permet d’inverser le sens d’une route.

Start
@ L—t] End

End
e [™|Start

e Conversion TRK en RTE

Start
@ @ End

@ Start

\V \@/@ End

e Conversion RTE en TRK

@ Start

\V \@/@ End
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Start
@ @ End

43.3 OPERATIONS SPECIALES DANS LES ROUTES

4.33.1 TELECHARGEMENT DE TRACES D’INTERNET

Land permet de télécharger gratuitement tout type de traces se trouvant sur des serveurs
internet externes. Il s'agit d'un acces a différents fournisseurs en ligne qui vous permettront
de télécharger des traces pour la zone souhaitée. Pour ouvrir et travailler avec des fichiers
en ligne, procéder comme suit :

1. Recentrer la carte a l'emplacement au niveau duquel le contenu doit étre téléchargé
en ligne.

2. Appuyer sur ‘Arborescence des données > Fichiers en ligne’ et sélectionner n'importe
quel fournisseur, en fonction de ce que vous souhaitez télécharger. Dans cet espace,
vous trouverez différents fournisseurs, la plupart d'entre eux (GPSies, TraceGPS,
OpenRunner, LaTrace, Utagawa...) sont des fournisseurs ouverts qui donnent acces
a leurs bases de données avec des milliers de traces disponibles. ‘Fichiers en ligne’
vous donne également acces a des services personnels de stockage en ligne
(Dropbox, IGN Espace Loisirs...), qui nécessitent une identification et vous
permettront d'accéder a des traces qui ont précédemment été enregistrées sur ces
serveurs.

v ﬂ'ﬁ Or-ing files
I'-Er @ Orline Maps
Ibfsr I6H IGM Rando
bl- @ £ Dropbox
Ib @ '~ GEPSies
Ihrsr Lo TraceGPS
Ihrsr ELa Trace.cam
Ihrsr Utagawa‘JTT
ro o FRCT

3. Land lance alors une recherche des éléments disponibles se trouvant a proximité de
['emplacement défini.
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v @ On-ine files v @ Onine files
v _;% TracaGPs v &3 OperRunner
» . 12B-Des crans au cap - Audinghen Calatayud - Calamocha
o 42025.38 km #4493 m o 14104 ke #1914 m
»  133-¥Wieux cailloux et patois - Gauchin @ Etape 11
o 226,28 km #4374 m o 014268 km #4946 m
@ 134-Le grand tour de Val Joly @ Yuelta 2015 etapa 13
B 7 soseakm #sam B 7 £.39344km ma3ges m
» 136-Le tour de la Hague - Omonwville . Takatoa
O 7 s2a12km #7313 m B 7 gasaesikm marasm
137-Mer et Terre - Eu @ Etapa 2 Molina de Aragon
. J29,12 km #6495 m o $7494.35 km #/ 1565 m
» _ 138-Le Mont Saint Frieux - Dannes »  Vitioso - opcidn corta
B 7 fe13km ™ i44m O 7 fiea3skm #2785 m
& 139-les Faux de Yerzy - rando Gps ., _ Calatayud - Guadalajara
[ o

022,28 ke #4385 m L1215 km #2491 m

4. Sides éléments proches de l'emplacement défini sont trouvés, une liste des traces
disponibles pour la zone sélectionnée s'ouvrira. Vous y trouverez les données de
base des éléments trouvés (2¢ ligne d’information), juste sous le nom de ['élément.

=

(A

A

5. Sélectionnez la trace souhaitée, téléchargez-la en double-cliquant dessus et, une fois
téléchargé, I'élément sera disponible dans ‘Arborescence des données > Fichiers
ouverts’.

NOTE: Land dispose également d'un accés externe au fournisseur Wikiloc.com. Le bouton
'Wikiloc.com', situé sur la barre d’icones ouvrira Wikiloc.com dans un navigateur externe
avec les coordonnées actuelles de Land. Dans ce cas, il n'effectuera pas de téléchargement
direct dans Land, mais un simple téléchargement sur Internet. Vous pourrez facilement
ouvrir le fichier téléchargé dans Land comme n'importe quelle autre trace.

433.2 IMPORTATION DE TRACES

Land ouvre des formats de trace standard sans aucun probleme mais certaines traces
peuvent ne pas étre directement compatibles avec Land en raison de la nature de leur
format (informations manquantes, par exemple). Pour corriger ces erreurs et importer des
traces sur Land, procéder comme suit :

1. Sélectionner ‘Menu principal > Fichier > Importer trace’.
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2.

3.

5.

= —

Sélectionner la trace a ouvrir. Land permet 'ouverture des formats de trace
suivants:

<

Ces types de fichiers contiennent un grand nombre de données qui doivent étre
décodées par Land. Pour ce faire, il suffit de spécifier le type de signe de séparation
utilisé par le fichier pour répertorier toutes les données (une virgule ‘,’ dans
’exemple ci-dessous). Si le signe de séparation n’est pas spécifié, Land comprend
que chaque ligne du document représente une seule valeur et la trace ne peut pas
étre importée.

, (virgule) ; (point-virgule) espace

Une fois séparé, le type de données auquel fait référence chaque colonne doit étre
attribué (dans I’exemple ci-dessous, la premiére colonne représente les
coordonnées X, tandis que la deuxiéme colonne représente les coordonnées Y). Si
aucun concept n’est attribué a chaque colonne, Land ne peut pas importer la trace.

15_1240070, A9.0225090 ¥ Coordinate | ¥ Coordinate v

15.6802774, 48.9185778 151240070 || 490225050
15.6802774 48,9185775

16.1364306, 48.7847996 ISl sbSieee
16.4359210, 48.7783289 9 ' ' 9
16,4359210 45,7783289
16.6290357, 48.8268360 e
16.9776235, 48.7394902 s o
16.9972625, 48.5047399 T [

+t++++++

Vérifier toutes les informations comprises dans la trace par défaut et modifier toutes
les informations a changer. Une fois modifiée, la nouvelle trace importée contient
ces nouvelles informations :

e Projection : toutes les cartes sont des représentations approximatives de la
surface de la terre sur une surface plane. La création de toute carte utilise
une méthode qui associe chaque point de la surface de la terre a un point
dessiné sur la carte. Différents types de systémes cartographiques sont
utilisés pour faire cette association. Il existe plusieurs types de projection
cartographique classés en fonction des zones couvertes. La projection la
mieux adaptée a la trace affichée doit étre sélectionnée.
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UTM Lat./Lon. Mercator
Albers BGN Lambert

e Datum: les datums sont utilisés pour traduire les positions des éléments

(waypoints/routes) a leur position exacte sur la terre. Les systémes de datum

sont nécessaires car la terre est un ellipsoide imparfait. Les datums les mieux
adaptés a la trace affichée doivent étre sélectionnés.

NADS83
Datum B ED50

\ 4
A WGS84 NAD27

OSGB36 PSAD56

e Options d’unité avancées : choisir les unités utilisées pour écrire I’écart de

’emplacement de la trace sur les axes X, Y et Z.
km m ft

fm mi nm

6. Attribuer un nom a la trace importée et 'enregistrer.

o - <

7. Une fois stockée, il est possible de commencer a travailler avec la nouvelle trace.
4333 SEPARATION ET FUSION DE TRACES

Utiliser les outils suivants pour modifier la trajectoire des traces :
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e Définition d’un nouveau point de départ pour une trace : bien que la trajectoire
d’une trace soit correcte, la définition d’un autre point de départ peut s’avérer
nécessaire. Au lieu de redessiner toute la trace, cliquer sur ‘Point de départ ici’ a

’emplacement exact du point de départ souhaité et Land se charge de fusionner le
reste des traces.

>

 Z

e Séparation d’une trace en deux traces : pour couper une seule trace en deux traces

différentes, sélectionner le point exact ou la trace doit étre découpée en deux et
cliquer sur ‘Couper trace ici’.

e Séparation d’une trace en plusieurs traces : pour couper une trace en plusieurs
traces, sélectionner cette option et choisir la méthode de découpage:

e Séparation en choisissant le nombre de points par trace : Land divise la
trace en plusieurs traces du méme nombre de points.
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e Séparation aux points d'arrét de la trace: chaque trace commence a un
point d’arrét et continue jusqu’au prochain point d’arrét détecté. Des lors,
une nouvelle trace est créée.

e Séparation en utilisant les laps de la trace: les laps sont des divisions
égales de la trace sur la base d’un intervalle prédéfini (tous les kilométres,
toutes les heures...).

e Fusion de plusieurs traces : cette option permet de joindre plusieurs traces en une
seule trace. Le dernier point de la premiére trace rejoint le premier point de la
deuxieme trace et ainsi de suite.

AN LN

NOTE : avant de commencer a éditer une trace, il est vivement recommandé de charger un
relief en 3D pour que les valeurs d’altitude soient enregistrées sur la trace. Il est
également possible d’attribuer des valeurs d’altitude a l’aide de la fonction ‘Calculer
l'altitude du sol pour chaque point’.

4334 CORRECTION DE POINTS DE TRACE
Opérations spéciales pouvant étre effectuées sur des points de trace:
e Suppression de points d’arrét au début et a la fin : la trace omet les points

répétitifs du début et de la fin de l'enregistrement pendant lesquels le GPS était
immobile (avant et aprés avoir réalisé la trace).

2N NS

e Suppression des points aberrants : lorsqu'un point dévie excessivement du reste
des points, celui-ci est supprimé en étant considéré comme une erreur.
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e Réduction du nombre de points: la saisie d’'un nombre de points permet de
redessiner la trace tout en en conservant la forme le plus fidélement possible.

~— S ~

e Attribution de temps/vitesse pour chaque point de trace : cette option permet de
déterminer une date et une heure de sortie ainsi qu’une vitesse constante pour que
Land calcule le temps estimé pour chaque point de la trace.

09:30:15 50 km/h

e Calcul de l'altitude du sol pour chaque point de trace : si une carte de relief 3D est

chargée (fichier *.CDEM), Land associe a chaque point l’altitude qui lui correspond
d’aprés les informations de la carte.

e Importation de données de pouls : cette option permet d’intégrer a la trace les
lectures de pouls obtenues par un autre instrument.

4335 TRANSFORMATION D’UNE TRACE EN E-ROADBOOK
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Land a mis au point un nouveau concept de navigation en mettant a la disposition de
utilisateur un outil permettant de profiter au maximum de la nature les e-Roadbooks. Un
roadbook ou carnet de route est un outil particulierement utilisé par les pilotes de rallye. Il
permet de mieux appréhender un terrain inconnu en listant les principales manceuvres, les
points remarquables ou les difficultés de la route a suivre...

g Natural Park of Las Salinas. TRK g Natural Park of Las Salinas.BTRK

P st P st
r‘ Arrival

Turn RIGHT at the beach

“1 Tum LEFT on a wooden bridge
[ Tumn RIGHT at the tower

STRAIGHT on the main track

r‘ Arrival

Les e-Roadbooks contiennent toutes les informations des indications et manceuvres au
format numérique. Celles-ci sont directement affichées sur le GPS. Ills permettent donc de
transformez les excursions en challenges ou de profiter tout simplement d’un jeu amusant
en parfaite communion avec la nature. Pour créer un e-Roadbook personnel, les éléments ci-
dessous sont nécessaires :

e Unetrace

e Le carnet dans lequel les points sont enregistrés (avec descriptions)

Land permet d’ouvrir des formats d’e-Roadbooks suivants :

ot Rl TRe

€ £
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Création d’un e-Roadbook

Procéder comme suit pour créer un e-Roadbook a 'aide du logiciel Land :
1. Ouvrir la trace.
2. Dans la barre de boutons, cliquez sur ‘Création/Edition trace’.

3. Cliquez sur 'Ajouter point e-Roadbook' dans |'éditeur de vecteur de la trace.

Qum 77 7% FPLS%

4. Ensuite, une fenétre s'ouvrira ot vous pourrez indiquer les données de base du point
que vous allez marquer: nom eticone...

5. Cliquez sur n'importe quel point de la trace ou vous souhaitez créer un point e-
Roadbook.

+

6. Répéter ces opérations pour tous les points a ajouter au e-Roadbook.

7. Enregistrer le fichier au format *.BTRK.
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IMPORTANT : ne pas supprimer le fichier *.TRK. Le format *.BTRK n'est pas éditable. Il
importe donc de modifier tout d'abord le fichier au format *.TRK puis de ’enregistrer une
nouvelle fois au format *.BTRK.

Editer un e-Roadbook

Procéder comme suit pour editer un e-Roadbook a l'aide du logiciel Land :

1. Ouvrirla trace.

2. Une fois ouverte, faire un clic droit sur celle-ci depuis l'arborescence des données et
sélectionner |'option ‘Editer > Editer e-Roadbook’. Une nouvelle fenétre s'affiche alors
avec la liste de tous les points de la trace.

@« Time @ Icon e« Dist.[m] « Croquis « Description

=|=

2 mms [P 20 Q‘ﬁ Turm RIGHT at the beach.
5

_'=_| llﬂ fallow the sand track that runs parallel to the hatel until
~ the end of the beach,

3 omszoo L, 525

)

3. llest désormais possible d’éditer les points d’e-Roadbook avec les informations de
son choix:

e Description : ajouter des informations sur les manceuvres importantes, les
monuments touristiques ou tout autre fait remarquable de l'itinéraire.

e Croquis : associer une image pour définir un carrefour ou une manceuvre.

IMPORTANT : pour un affichage optimal depuis le logiciel TwoNav, les images
utilisées pour ’e-Roadbook doivent étre au format *.BMP et posséder une taille
maximale de 128 x 128 pixels.
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4. llest possible d'ajouter des fichiers aux points d’e-Roadbook de plusieurs manieres
différentes :

e En faisant glisser les fichiers depuis la fenétre de Windows/Mac :
maintenir le bouton de gauche enfoncé sur le fichier et le faire glisser vers le
point d’e-Roadbook souhaité.

e Enfaisant glisser les fichiers depuis un navigateur internet : faire
directement glisser les points d’e-Roadbook depuis le navigateur. Faire
glisser directement l'image vers le point d’e-Roadbook dans |'arborescence
des données.

e En les ajoutant manuellement : depuis la section ‘Associés’ des propriétés
du point d’e-Roadbook.

5. Répéter ces opérations pour tous les points a ajouter au e-Roadbook.

6. Enregistrer le fichier au format *.BTRK.

IMPORTANT : ne pas supprimer le fichier *.TRK. Le format *.BTRK n'est pas éditable. Il
importe donc de modifier tout d'abord le fichier au format *.TRK puis de ’enregistrer une
nouvelle fois au format *.BTRK.

NOTE : Les points e-Roadbook ont une forme ronde contrairement aux waypoints qui ont
une forme carrée.

43.3.6 SIMULATION D’'UNE TRACE

Oropesa del Mar.

Benicassim

Land propose un simulateur qui permet de préparer tout type d’aventures comme si vous y
étiez. L’emplacement peut étre déplacé comme si 'on se trouvait a bord d’un hélicoptére.
Land peut simuler une ou plusieurs traces en méme temps. L’animation peut étre affichée a
vitesse réelle (vitesse a laquelle la trace a été enregistrée) ou en vitesse accélérée.

Démarrage d’une simulation
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Pour animer une ou plusieurs traces dés le début, procéder comme suit :

Start
End

1. Ouvrir la/les trace(s) a simuler.
2. Cliquer sur ‘Play’ dans la barre de boutons.
3. Lasimulation démarre alors dés le début de la trace.

Il est également possible d’animer une trace a partir d’'un certain point (par exemple, depuis
le milieu de la trace) :

1. Ouvrir la/les trace(s) a simuler.

2. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le point a partir duquel
'animation doit démarrer et sélectionner ‘Play ici’.

3. Lasimulation démarre alors a partir du point sélectionné.
Une fois la navigation commencée, la différence entre une trace active et le reste des traces

s’affiche a I’écran. La trace active est représentée a l'aide d’une couleur différente et d’une
épaisseur plus importante par rapport au reste.

IMPORTANT : les traces créées avec Land ne contiennent pas de données de temps ou de
vitesse. Elles ne peuvent par conséquent pas étre simulées sauf si une valeur de temps est
attribuée a chaque point de la trace. Pour ce faire, cliquer sur ‘Définir le temps et la
vitesse’,
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Gestion d’une simulation

Une barre de boutons supplémentaires permettant de gérer la simulation s’affiche dés que
’animation commence:

FEEEE O+ Hé il M &0 46 @R A

'O BB E M

‘Play’ : démarre I'animation

‘Stop’: arréte 'lanimation

‘Pause’: geéle 'animation sans l'arréter

‘Fast forward’ : accélére 'animation

‘Rewind’: reproduit rapidement la trace dans l'autre sens

‘Recentrer carte’: ’écran d’affichage est recentré sur la position actuelle.

‘Centrer la carte sur la position GPS actuelle’

‘Ne pas déplacer la carte’

‘Afficher davantage de carte devant’: |a position actuelle se trouve dans la
partie inférieure de I’écran, ce qui laisse davantage d’espace pour voir le devant
de la carte.

‘Centrer la carte quand elle arrive a 10 % du bord de l'écran’: |a position se
déplace seulement de 10 % du centre de ’écran car la carte se centre
automatiquement sur la position actuelle.

‘Orientation carte’: ‘Au nord’ (la carte ne tourne, le nord restant toujours en
haut) ou ‘Trace en haut’ (la carte tourne pour s’adapter a la direction actuelle)

‘Enregistrer trace’: le ‘Triplog’ permet de gérer l'enregistrement de litinéraire.
Les différents statuts sont les suivants : enregistrement, en pause, arrété.

‘Créer waypoint’: crée un nouveau waypoint sur les coordonnées actuelles.

‘Autocartes’: Land ouvre automatiquement la meilleure carte sur la base de la
position actuelle.
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‘Anneau variable’ : il est possible d’ajouter plus d’anneaux autour de la position.
Pour ce faire, il suffit de définir le rayon de ’anneau interne et le nombre
d’anneaux successifs (ces derniers sont équidistants de ’anneau interne).

‘Périmétre de sécurité et paralléles’ : un cercle est dessiné autour de la position.

‘Voir vecteurs de vitesse et d'accélération’ : trois vecteurs indiquent la vitesse et
’'accélération (tangentielle et normale).

‘Voir le rayon de virage’ : un demi-cercle est tracé pour représenter la trajectoire
a suivre si l’on continue avec le méme rayon de virage.

‘Capture d'écran’ : permet de créer une image du contenu actuel de la fenétre
de carte.

‘Enregistrer vidéo’ : permet de créer une vidéo du contenu actuel de la fenétre
de carte.

‘Voir la fenétre de navigation’: Une page de données latérale avec plusieurs
champs de données en temps réel sera affichée.

Q 1t 8 a8 4« ¢ =» e« OO GO

‘Zoom +’

‘Zoom -’

‘Ascension rapide’ : augmente l’altitude de I’hélicoptére (I’hélicoptére se
déplace dans cette direction mais la vue ne bouge pas).

‘Descente rapide’ : réduit I'altitude de [’hélicopteére (I’hélicoptere se déplace
dans cette direction mais la vue ne bouge pas).

‘Ascension en haut a droite’ : augmente |'altitude de [’hélicoptére en méme
temps que celui-ci se déplace vers la droite (I’hélicoptére se déplace dans cette
direction mais la vue ne bouge pas).

‘Ascension en haut a gauche’: augmente l'altitude de I’hélicoptére en méme
temps que celui-ci se déplace vers la gauche (I’hélicoptere se déplace dans cette
direction mais la vue ne bouge pas).

‘Descente en bas a droite’ : réduit 'altitude de ’hélicoptére en méme temps que
celui-ci se déplace vers la droite (I’hélicoptére se déplace dans cette direction
mais la vue ne bouge pas).

‘Descente en bas a gauche’ : réduit I'altitude de ’hélicoptére en méme temps

que celui-ci se déplace vers la gauche (’hélicoptere se déplace dans cette
direction mais la vue ne bouge pas).

‘Déplacer a droite’: déplace ’hélicoptere vers la droite (I’hélicoptére se déplace
dans cette direction mais la vue ne bouge pas).
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‘Déplacer a gauche’: déplace ’hélicoptére vers la gauche (’hélicoptére se
déplace dans cette direction mais la vue ne bouge pas).

‘Tourner vers le haut’ : déplace la vue dans I’hélicoptére vers le haut (la vue se
déplace dans cette direction mais ’hélicoptére ne bouge pas).

‘Tourner vers le bas’ : déplace la vue dans ’hélicoptere vers le bas (la vue se
déplace dans cette direction mais I’hélicoptére ne bouge pas).

‘Tourner a droite’ : déplace la vue dans [’hélicoptere vers la droite (la vue se
déplace dans cette direction mais ’hélicoptére ne bouge pas).

‘Tourner a gauche’ : déplace la vue dans ’hélicoptere vers la gauche (la vue se
déplace dans cette direction mais I’hélicoptére ne bouge pas).

OMONICEEONE |

NOTE : il est également possible de modifier les fonctions de ce menu en faisant un clic
droit sur celui-ci et en sélectionnant ‘Personnaliser’.

IMPORTANT : Land permet également de piloter le simulateur a I’aide d’un joystick ou de
se déplacer autour de la scéne 3D de facon plus intuitive et réaliste.

43.37 ANALYSE DE SEGMENTS

Land peut sous-diviser une trace en une seule portion appelée ‘segment’. Il est
ainsi possible de travailler sur un trongon précis et d’analyser des données et
des statistiques avec plus de précision.

Définition d’un segment

Pour définir un segment, procéder comme suit :

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le point de trace au niveau
duquel le segment doit débuter et sélectionner : ‘Segment > Placer ici début du
segment’.

2. Faire de méme pour définir le point final du segment : sur la fenétre de carte, ouvrir
le menu contextuel sur le point de trace au niveau duquel le segment doit se
terminer et sélectionner ‘Segment > Placer ici fin du segment’.
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3. Lenouveau segment défini est alors mis en surbrillance par rapport au reste de la
trace.

IMPORTANT: en cas de mauvaise sélection, cliquer sur ‘Segment > Désélectionner
segment’ pour marquer a nouveau le segment.

Analyse d’un segment

Pour analyser un segment de maniere exhaustive, Land propose plusieurs statistiques et
informations importantes. Procéder comme suit pour analyser plus en détails un segment
qui vient d’étre défini:

Date 01-01-2010 Arrival kime 05:01:55
Duration 01:33:17 Linear distance 4,551 km
Max, vertical speed &0 mmin Frojected distance 15,55 km
Min. vertical spead =83 mmin Distance with altitudes 15,64 km
Wert. speed average -2 myrnin Maximurn altkuds 2018 m
Maximum altkude dfference @63 m Minimurn altitude 1155 m
number of burns 14.0 Height departure-arrival  -837 m
Left turn number 8.0 Trip ascent 121m
Right turn nurnber 6.0 Trip descent QET
Departure time 03:25:41 Height above departure 22 m

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le segment qui vient d’étre
défini et sélectionner ‘Segment > Analyse du segment’.

2. Une nouvelle fenétre contenant les résultats de I’analyse s’affiche a I’écran (durée,
vitesse, altitude, distance, dénivelé positif, dénivelé négatif, pente...).

IMPORTANT : ne pas oublier qu’il est également possible de rajuster la zone couverte par
le segment a tout moment en définissant un nouveau point de début et de fin.

NOTE : il est possible de stocker le segment qui vient d’étre défini indépendamment du
reste de la trace en cliquant sur ‘Segment > Enregistrer segment’.

Opérations supplémentaires sur les segments

Pour supprimer un segment, procéder comme suit :

http//www.TwoNav.com 96 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le segment qui vient d’étre
défini et sélectionner ‘Segment > Supprimer segment’.

2. Les points du segment sélectionné sont supprimés et les deux points adjacents du
segment se rejoignent en ligne droite (cette ligne droite ne contient pas de point de
trace).

4338 ANALYSE DE LAPS

Land permet de sous-diviser une trace en plusieurs portions appelées ‘laps’. Il est ainsi
possible de travailler plus en détails sur chaque troncon et d’analyser les données et
statistiques avec plus de précision.

\,J“‘“’ B 7T
W P

1Km| 1Km 1Km |1Km 1H |1H| 1H 1H |1H
SANS DIVISION : LAP DIVISION LAPS : PAR
D’ORIGINE DISTANCE DIVISION LAPS : PAR TEMPS

Lors de la pratique d’activités en plein air, la plupart des utilisateurs enregistrent une seule
trace car il leur est trés difficile de créer des rapports périodiques sur leurs performances.
Land permet de générer ces rapports périodiques chez soi et d’obtenir une analyse détaillée
de la trace en la divisant virtuellement en différents laps (portion de trace) soit par distance
soit par temps soit par conditions aériennes.

Les laps sont des divisions de trace d’'une méme taille, découpés sur la base d’un intervalle
prédéterminé (tous les kilométres, toutes les heures...) ou selon les besoins. Le découpage
du tracé en sections égales est tres utile pour analyser toute sorte d'informations et obtenir
de meilleures performances (idéal pour les entrainements).

Définition automatique de laps

Pour diviser automatiquement la trace en laps, procéder comme suit :

SANS DIVISION : LAPS PAR DISTANCE LAPS PAR DISTANCE
LAP D’ORIGINE INTERVALLE : 2 KM INTERVALLE : 1 KM
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1. Dans lafenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur la trace et sélectionner ‘Laps >
Autolaps’.

2. Sélectionner le paramétre a utiliser pour diviser virtuellement la trace en laps :

e Lapsd'origine : aucune division ne s’affiche (la trace est composée d’un seul
lap).

e Autolap par distance : la trace est divisée en lap d’un kilometre
(1.000 métres).

e Autolap par temps: la trace est divisée en lap d’une heure (3.600 secondes).

e Thermiques et transitions : les traces aériennes sont automatiquement
divisées en thermiques et transitions.

3. Pouraugmenter l'intervalle utilisé pour diviser les traces en laps, modifier sa valeur
dans ‘Menu principal > Fichier > Options > Trace’.

4. Land calcule automatiquement chaque lap en fonction des réglages précédents et
met chacun d’entre eux en surbrillance sur la trace. Une fois que la valeur par défaut

a été atteinte, un nouveau lap démarre (d’une durée égale a la valeur d’intervalle).

Définition manuelle de laps

Pour diviser manuellement la trace en laps, procéder comme suit :

MEARAER:

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le point de trace a partir
duquel un nouveau lap doit démarrer et sélectionner ‘Laps > Changer de lap ici’.

2. Répéter I’étape précédente pour continuer a diviser la trace en d’autres laps.

3. Lesnouveaux laps définis sont alors mis en surbrillance sur la trace.

IMPORTANT : ne pas oublier qu’il est également possible de réajuster la zone couverte par
un lap a tout moment en définissant un nouveau point de début ou de fin en cliquant sur
‘Déplacer le point de départ du lap ici’ ou ‘Déplacer le point de fin du lap ici’.
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Analyse de laps

Pour analyser de facon plus détaillée les laps, Land propose plusieurs statistiques et
informations importantes.

Procéder comme suit pour analyser brievement tous les laps :

» Lap number e Projected distance |km] o Aocum.climb [m] e Mean Speed |km/h] e Pace|min/km] e« Duration @ Slope |%]

1 1.000 49 15 4.2 00:04:10 1.8
2 1.000 11 16 3.9 00:03:49 1.2
3 1.000 0 18 3.5 00:03:25 0.1
4 1.000 7 17 3.6 00:03:36 0.6

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur la trace et sélectionner ‘Laps >
Analyse des laps’.

2. Une nouvelle fenétre contenant les résultats de I’analyse s’affiche a I’écran (distance
projetée, dénivelé cumulé, vitesse moyenne, rythme, durée, pente...).

Il est également possible d’analyser immédiatement tous les laps en utilisant la
représentation graphique de Land :
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1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur la trace et sélectionner
‘Graphique’.

2. Une nouvelle fenétre illustrant une représentation graphique de la trace, divisée en
laps, s’affiche a ’écran.

Procéder comme suit pour analyser un lap spécifique de fagcon plus précise:

Dur ation 0010553
h ) Projected distance 1,006 km
Mean speed 10 km/h

Trip asc. om
Trip desc. 162 m

Maximum altitude difference  -184m

( / Track Bearing 04z o
Max. vertical speed 60 m/min
Min. vertical speed -120 m/min
\./\ \/_\ Vert. speed average: -28 m/min

Initial coordinates 643

Final coordinates 754

1. Dans la fenétre de carte, ouvrir le menu contextuel sur le lap a analyser et
sélectionner ‘Laps > Propriétés lap’.
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2. Une nouvelle fenétre contenant les résultats de I’analyse s’affiche a I’écran (distance
projetée, dénivelé cumulé, altitude, cap, couleur de ligne, épaisseur de ligne, type de
ligne...).

NOTE: il est également possible de stocker les laps qui viennent d’étre définis
indépendamment du reste des traces en cliquant sur ‘Laps > Sauvegarder lap’.

Opérations supplémentaires sur les laps

Une fois que les laps ont été définis, il est possible d’effectuer les opérations suivantes:

e Suppression d’un lap : le lap sélectionné est supprimé et les deux points adjacents
du lap se rejoignent en ligne droite (cette ligne droite ne contient pas de points de
trace).

e Fusion de laps adjacents : tous les laps contigus sont fusionnés en un seul lap. Si
deux laps sont séparés entre eux (non joints), ces derniers continuent d’étre

différenciés.

e Fusion de tous les laps : tous les laps sont fusionnés en un seul lap y compris
lorsque deux laps sont séparés entre eux (non joints).

4339 EXPORTATION D’UN RAPPORT DE TRACE

: o=
wdre track data M| |

srae w4
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Jaca is a city of north
figAr the bBozder with [ L
=idar of the Pyreness in cthe provine
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g5 separated by Commos - " -
SSend :

Land offre la possibilité d’exporter un rapport détaillé des traces. Ce type de rapports
contient toutes les informations de base nécessaires sur les activités de plein air:
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e Evaluation de activité : sport, difficulté, terrain, circulaire/linéaire...

e Champs de données les plus importants : jour de 'activité, heure de départ, durée,
dénivelé cumulé, vitesse moyenne, distance...

e Représentation graphique de la trace
e Photographies supplémentaires

Une fois créé, il est possible de partager le rapport de traces avec des amis sur les réseaux
sociaux, de ’envoyer par courriel voire de 'imprimer.

44 ENSEMBLES

Un ensemble est un fichier type dans lequel différents objets sont stockés :

e Waypoints
e Routes
e Cartes

Les ensembles sont un outil tres utile lorsque lon a '’habitude d’ouvrir les mémes
waypoints/routes/cartes. lls sont utilisés pour éviter d’avoir a ouvrir les fichiers un par un.

E"} Set.gpx

&
IIII Map.rtmap

Track .trk

Waypoints File.wpt

La liste des ensembles disponibles peut étre consultée dans ‘Arborescence des données >
Ensembles’. Land peut ouvrir les formats d’ensemble suivants :

S oo [l [l e
L A8 A A 4
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IMPORTANT : les fichiers contenus dans un ensemble sont affichés deux fois dans
P’arborescence des données : dans la branche ‘Ensembles’ et dans sa branche thématique
respective.

441  OPERATIONS DE BASE DANS LES ENSEMBLES

Opérations de base pouvant étre exécutées sur les ensembles :

e Ouverture d’un ensemble:

Lo Sets

1. Ouvrir le menu contextuel dans la catégorie ‘Ensembles’ dans 'arborescence
des données.

2. Sélectionner le fichier d’ensemble a ouvrir.

3. Unefois ouvert, les fichiers contenus dans un ensemble s’affichent dans la
fenétre de carte et sont répertoriés dans l’arborescence des données
(chaque type de fichier s’affiche dans ses branches thématiques respectives).

o Afficher les propriétés d’un ensemble : cette fenétre affiche une liste qui contient
toutes les propriétés de ’ensemble sélectionné (certains paramétres peuvent étre
édités).

® Wsets File Name Sat.apx
e Set.gpx
Track in the forest.trk

s — 0,784 kI 779 T

Number of waypoints

e

e Number of tracks

Number of points 200
o r Waypoints Filewit Distance with altitudes 2000 m

e Zoom sur un ensemble spécifique : permet de centrer ’ensemble sélectionné dans
la fenétre de carte en un seul clic.

e Création d’un nouvel ensemble:
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= oWaprintS 1;# Sets
ve *r Waypaints File,wpt vo Set.gpx
waypoint 1 Track .trk
E' : @117 km 1 2400 m Yo 5J 97.31 km 4234 m
' waypoint 2 Start

o & @118 km 1 2468 m

4;; @ Foutes

Track .trk

ve s 97.31 km 4234 m
Start
® O [movoom

End
9731 km 10:28:33

-
0 0 krn 01:00:00

d
® o En

97,31 km 10:28:33
e r Waypoints Filewpt
waypoint 1

: @117 krm 1 2400 m
waypoint 2

o & @116 km 1 2468 m

1. Cliquer sur ‘Menu principal > Fichier > Nouveau > Nouvel ensemble’.

2. L’ensemble venant d’étre créé ne contient aucun fichier.

3. Ouuvrir tous les objets a stocker dans ’ensemble (carte/waypoints/route).

4. Depuis 'arborescence des données, faire glisser et déposer les objets a
stocker dans I'ensemble qui vient d’étre créé.

e Enregistrement d’un ensemble:

L o2 Sets

veo Set.gpx
' Track .trk
0731 km 4234 m

ro

ve r Waypoints Filewpt

1. Dansl’arborescence des données, sélectionner 'ensemble a enregistrer.

2. Ouvrir le menu contextuel sur ’ensemble et cliquer sur ‘Fichier > Enregistrer

ensembles’.

e Envoyer a: Land vous offre la possibilité de transférer n'importe quel ensemble vers
plusieurs destinations (e-mail, Dropbox, GPS, smartphone, Cloud GO...):

> @ ¢
*

1. Ouvrez le menu contextuel dans ['élément que vous voulez transférer.
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2. Une fois ouvert, sélectionnez 'Envoyer a' et choisissez 'endroit ot vous
voulez envoyer ['élément. Sivous disposez d'un GPS TwoNav derniére
génération, vous pouvez choisir entre transférer le fichier en connectant
votre GPS a votre ordinateur a l'aide d'un cable USB, ou le transférer via Wi-
Fi sans avoir besoin de cables.

3. Letransfert de fichiers commencera alors.

IMPORTANT : Les options d’envoi peuvent varier selon le type d’élément
selectionné.

45 CLOUD GO

by
TwoNav

My Activity o Month Week | € | > | 01/01/2018 - 327122008

o ® A @
946.23.. 14, 28.. 16. 1.798.00., 56.84..,

Total distance Total duration Accumutated ascent

f

Distance fkem) Duration Ascent (m) Mean speed (kmvh)

2.48km LN 83690 1334

"MK D 2 D 2w

&

w2

oy
3
B
R

En tant qu'utilisateur de Land, vous disposez d'un espace personnel sur la plateforme GO. Le
cloud GO est un espace de stockage virtuel qui vous permet d'enregistrer vos activités et de
les synchroniser sur tous vos dispositifs :

e Land

e GPS TwoNav

e Smartphone

e Go.TwoNav.com
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Active la synchronisation automatique sur Land et chaque fois que tu crées un nouveau
track ou une nouvelle route, il/elle sera automatiquement téléchargée dans le cloud sans
avoir besoin de télécharger le fichier manuellement. Utilisez le cloud GO en tant que
référentiel virtuel de données pour enregistrer ['historique de tous vos fichiers en lieu sir. De
plus, vous pourrez également accéder depuis Land a l'historique des activités stockées et
télécharger n'importe laquelle d'entre elles. Cette fonctionnalité vous permet de gagner du
temps et d'économiser vos efforts puisque GO se charge de la tenue et mise a jour de vos
dispositifs pour qu'ils soient toujours préts a l'emploi.

En outre, le portail Web GO (http://Go.TwoNav.com) vous permet d'accéder a toutes les
activités disponibles dans le cloud a travers Internet et en tout point du globe. Méme loin de
chez vous, vous pouvez consulter le tracé d'une activité que vous souhaitez refaire ou
analyser les données les plus pertinentes de n'importe laquelle de vos routes. En outre, vous
pouvez également télécharger ces fichiers ou les partager avec d'autres amis ol que vous
soyez.

451 SYNCHRONISATION

45.11 SYNCHRONISATION LAND

Tous les parcours préparés sur Land sont automatiquement uploadés dans le cloud GO. De
méme, si vous avez activé la synchronisation automatique sur votre dispositif GO et dés que
vous rentrez chez vous aprés avoir réalisé une activité, Land la télécharge automatiquement
du cloud sans avoir a relier le dispositif a l'ordinateur a l'aide d’un cable. En moins d'une
minute, vous pourrez commencer a analyser votre sortie. Procédez comme suit pour activer
la synchronisation entre Land et le cloud :
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1. Activez la synchronisation automatique avec le cloud GO en vous rendant sous
‘Barre de boutons > Cloud GO".

2 B B 2@~

| % o P EQ

2. Dés lors, vos nouvelles activités sont automatiquement uploadées dans le cloud GO.
En outre, les autres activités présentes dans le cloud sont téléchargées sur votre
ordinateur.

N\ > 60

s P

Store your files in the GO Cloud and

: . Synchronization Running There is a conflict while trying to
synchronize them among all your devices

synchronize a file

Synchronize Devices

Synchronize Devices

() mypPc

@ M"‘ PC Synchronize Devices
8 &) GPs TwoNav &2 &IMmypc

&) GPS TwoNav

Synchronize Now

Historic Synchronize Now

Historic

IMPORTANT : si vous supprimez un fichier, vous pouvez l'effacer de votre
ordinateur ou le supprimer du cloud GO ainsi que de tous les autres dispositifs
synchronisés avec ce dernier.

Les listes d'éléments affichent le statut de synchronisation de chaque fichier:

/j London.trk
® 441 m 767,13 km SYNCHRONISE
/j London.trk
& e 44l g,67,13km  ACTUALISE
London.trk
| 441 2, 67,13 km ENATTENTE
/j London.trk
O — /441 m 3,67,13km ERREUR
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NOTE : vous pouvez forcer une synchronisation instantanée en vous rendant sous ‘Barre
de boutons > Cloud GO > Synchroniser maintenant’. Votre dispositif se synchronise alors
automatiquement avec le cloud GO.

4512 SYNCHRONISATION GPS TWONAV

TwoNav

IMPORTANT : Ce type de synchronisation n'est disponible que sur la derniére génération
de GPS TwoNav avec technologie Wi-Fi. Pour en savoir plus, visitez
http:www.TwoNav.com

La synchronisation entre GPS TwoNav et le cloud GO se fait via Wi-Fi. Lorsque vous
commencer ou terminez une activité et dés que l'appareil détecte un réseau Wi-Fi
disponible, votre activité est automatiquement téléchargé ou uploadée dans le cloud GO
sans avoir a intervenir sur le dispositif. Procédez comme suit pour paramétrer 'accés Wi-Fi
sur votre dispositif GPS TwoNav :

1. Rendez-vous sous ‘Menu principal > Configuration > Wi-Fi’.
2. Sélectionnez ‘Scanner’ pour localiser un réseau Wi-Fi disponible.

3. Sélectionnez le réseau auquel vous souhaitez vous connecter (saisissez le mot de
passe si nécessaire).

Sync. device with GO Cloud Istanbul-Athens.trk

A Activate Wi-Fi Sync. files automatically with 60 = § £,20.07 km /860 m
A ComTEAM Synchronization Status = Oslo.trk
Connected Updated > 54371 km #2148 m
Mpem = Bilbao.trk
ot Commac TwoNav User £1620km #153m
Configure Wi-Fi to access services email@email.com > -
like GO Synchronization, Map =8 Summer lrip.lrk

Instalation and Firmware Updates

Not now, thanks

Scan Networks

Synchronize Now

450,46 km /1462 m
London.trk
& 4793 km /442 m

Belgium Tour.trk
& & 427,19 km /645 m

Une fois connecté a un réseau Wi-Fi, activez la synchronisation entre votre dispositif et le

cloud:
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1. Identifiez-vous avec votre compte d'utilisateur TwoNav depuis ‘Menu principal >
Configuration > Mes comptes’.

2. Activez la synchronisation automatique avec le cloud GO en vous rendant sous ‘Menu
principal > Configuration > Cloud GO".

3. Deslors, vos nouvelles activités sont automatiquement uploadées dans le cloud GO.
En outre, les autres activités présentes dans le cloud sont téléchargées sur votre

dispositif.

Les listes d'éléments affichent le statut de synchronisation de chaque fichier:

% London.trk SYNCHRONISE
B London.trk ACTUALISE
, London.trk ENATTENTE

ﬁ London.trk ERREUR

NOTE : vous pouvez forcer une synchronisation instantanée en vous rendant sous ‘Menu
principal > Configuration > Cloud GO > Synchroniser maintenant’. Votre dispositif se
synchronise alors automatiquement avec le cloud GO.

4513 SYNCHRONISATION WEB

&2 .TwoNav.com

Bien qu'il soit préconisé d'utiliser l'une des méthodes précédentes pour synchroniser vos
fichiers, vous pouvez également uploader une a une vos routes de facon manuelle dans le
cloud GO. Cette méthode est plus lente et plus laborieuse, mais elle peut s'avérer utile en cas
de probléme de connexion. Pour uploader manuellement vos activités dans le cloud GO,
procédez comme suit:

1. Reliez votre dispositif a votre ordinateur a travers la prise USB.

2. Rendez-vous sur http://Go.TwoNav.com et identifiez-vous avec votre compte
d'utilisateur TwoNav.
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3. Appuyez ensuite sur ‘Mes activités’ (si vous cherchez a uploader une trace enregistrée
par vous-méme) ou sur ‘Routes’ (pour uploader une route provenant d'une autre
source, a savoir téléchargée sur Internet ou partagée avec un ami).

Mt TwoNav

My Activity ¢ Mooth Week | € | 3 | 01/01/2018- 31127208 m

-

S @ b T ob

T Freefight
Add an Activity.

4. Appuyez alors sur ‘Ajouter une activité’ ou ‘Ajouter une route’ et sélectionnez sur votre
ordinateur ['élément a uploader dans le cloud GO.

Add an Activity

Drag your tracks to upload them to GO cloud

cor click here

_____________________________________________________________________________________________________________

5. Des lors, vos nouvelles activités sont automatiquement uploadées dans le cloud GO
et directement synchronisées sur tous vos dispositifs.

6. Une fois uploadées, vos nouvelles activités se retrouvent enregistrées en toute
sécurité sur le cloud GO, celui-ci vous permettant par ailleurs de consulter la liste de
toutes les autres activités quiy sont stockées.
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TwoNav
My Activity vesr Month Week | < || '3 | onouz018- 3171272008 [ Ao s |
9
0 ® a ©
946.23.. 14, 28. 16. 1.798.00. 56.84...
Total distance Total duration Accumuated ascont Average spoed
Sport Date Distance (kem) Duration Ascentim) Mean speed (kmvh)
#* 3010172018 @ 9:47AM 1.48km o3t 83690 1334
[ 32AM 1245km 05911 2536 934
- 17/01/2018 @ 9:32AM 120458m 02:16:33 10123 10264
s 3030k 01:13:01 7532 4335
[ 1121km 035900 36098 1339
- 15/01/2018 @ 5:05AM 10077 b 013051 45861 9312
# 0001/2018.@ 9:09AM 843km 002304 790 1354
»* 0172018 @ 9:09AM 1288km 02:32:02 78909 1743
& 050172018 @ 7:200M a4k 002328 12000 Bs42
-1 ] 05/01/2018.@ 7:209M 1950k 0140041 45082 355

452 ANALYSE DE DONNEES

Track in the forestGPX 4
05/01/2018 @ 7:20PM by John Smith

Altitude Diance: Tive /009328 16.14..

m

45.69 . 1.04..
120.00..
50 Duration Speed
00. 23.. 28. 45.69 .
% 0 25 50 75 100 125 150 ki Avomen
h w« 00,00.49. 120.13...
Stopped Maximum

Outre le fait d'étre un lieu de stockage de vos activités et de permettre leur synchronisation
avec d'autres dispositifs, le portail GO peut étre utilisé pour consulter a travers Internet
toutes les activités disponibles dans le cloud. Vous n'aurez désormais plus a attendre d'étre
a la maison pour analyser votre derniére sortie. Rendez-vous sur le portail Web
http://Go.TwoNav.com et cliquez sur n'importe quelle route pour:

o Afficher le tracé de n'importe quel itinéraire sur une carte de la région
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e Analyser une multitude de champs de données enregistrées sur la trace (durée,
distance totale, vitesse moyenne, allure, altitude, dénivelé...)

e Consulter des graphiques d'altitude et de vitesse

e Ajouter une description pour chaque activité

e Classer les activités par profil sportif

o Appliquer des filtres temporels pour gérer les activités (semaine, mois et année)
e Ouvrir des traces directement sous Land

e Télécharger le fichier de l'activité (format *.TRK ou *.GPX)

e Partager l'activité par courriel ou sur les réseaux sociaux (Facebook et Twitter)

r Month Week | € | 3 | 01/01/2018- 337122018

o @ A
946.23.. 14, 28. 16. 1.798.00.,

Total distance Total duration Accumutated ascent

f

Distance fkem) Duration Ascent fm) Mean speed (kmvh)

ERETS Xrao3 83690 1334

Ruaning.

% Hiking

T Freefiight

$ N KD 2 5D 2w

a2

[
3
B
R

Partage de vos activités sur Strava™

Le portail http://Go.TwoNav.com vous offre également la possibilité d'associer votre compte
TwoNav a Strava™ pour que toutes vos nouvelles activités soient uploadées dans la plus
grande communauté en ligne de cyclistes, coureurs a pied et athlétes. Procédez comme suit
pour associer GO a Strava™:

1. Synchronisez votre dispositif avec le cloud GO (cf. chapitre précédent).

2. Activez 'association entre Go et Strava en vous rendant sous ‘Configuration >
Services connectés > Strava’.
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Connect with STRAVA

3. Apartir du moment ol les deux comptes sont activés, vos nouvelles activités sont
automatiquement uploadées vers Strava™ deés qu'elles sont synchronisées avec le
cloud GO.

46 FONCTIONS COMPLEMENTAIRES
46.1 BOUTIQUE DE CARTES

"ML, 0 | France IGN Yop25 Tiles
- Topographic 1 125000 1 IGN Fr

Find the map that you were .
Switzerland Topo Zones (1:50.000) North-West

looking for Dot 110 ST

Switzerland Topo Zones (1:50.000) South-West
Topographsc | 150 000 | SwwsTopo
or search for your current location in Land/Air

Search by map on Land/Air [ SUA Montblane
i

B Topographic | 160000 1 SUA

= B B8 20~ § N % do PO AN &

Land propose une boutique en ligne qui permet d’avoir acces a la totalité du catalogue de
cartes de TwoNav ('Barre de boutons > Acheter cartes’). Une grande quantité de cartes de
toute sorte y est proposée : cartes topographiques des instituts les plus prestigieux, cartes
routieres du monde entier, images satellites de haute résolution...

46.2 WIKILOC.COM

Land permet de télécharger tout type de fichiers gratuits se trouvant sur
http://www.wikiloc.com. Les instructions ci-dessous expliquent la marche a suivre pour
ouvrir et travailler avec des fichiers en ligne comme des routes :

1. Recentrer la carte a l'emplacement au niveau duquel on souhaite télécharger du
contenu en ligne.

2. Sélectionner ‘Menu principal > Online > Wikiloc’.

3. http://www.wikiloc.com lance alors une recherche des éléments disponibles se
trouvant a proximité de l'emplacement défini.
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of o
W|kn& Upload trails + World Map @ Search Q

ﬁ Hiking (Best Hiking trails in United Kingdom — Englans — West Bompton )

London tour wam

Author

D Addto favorites (Y Add your own review 3, Download < Share
. X 7 Marc Us

597 177 1158

1've done this trail
— 15.24 mi Cy Yes
~ 43571 T 3121
—, 43571 ¢ -492t

Technical difficulty:
o Moderale
Ti
5 hours 27 minutes

Coordinates:
2008

Uploaded:
anuary 6, 2014

Recorded:

December 2013

Viewed: 2113 lmes, downloaded: 34 imes noa

4. Télécharger autant de routes que souhaité.

5. Ouvrir les routes téléchargées avec Land et commencer a travailler avec elles.

463 GEOCACHING.COM

@waypoint
NeoPal by Ric87

> Qiﬂ
E‘- .

e

=
(7

- -

Land dispose de tous les outils nécessaires pour pratiquer le géocaching 'paperless’, de la
lecture de fichiers *.GPX avec des extensions Groundspeak a la création de notes de terrain
pouvant étre téléchargées sur http://www.geocaching.com. Le geocaching est un jeu de
chasse aux trésors utilisant la technologie GPS. Il consiste a naviguer a des coordonnées GPS
précises (la cache ou géocache) afin de tenter de découvrir le trésor caché a cet endroit. Ce
trésor propose généralement une récompense a la personne l'ayant découvert. Les
participants partagent ensuite leurs expériences en ligne sur les sites spécialisés dans la
pratique de cette activité.
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. Name: Contalner: Time:
.gpx es5 oalines ma :00:
i Agl GEOCACHING.gp Les Sali Small 09:00:00
Description: Country: Altitude:
@ LaFontdelaCabrassa Salines Spain 125 m
Difficulty: Placed by: Proximity:
. 1.5 gespluga 177.1 km
@ Coin Hotel Terrain: owner: Bearlng to go:
3.5 gespluga 010
@ Les Salines Type: Date:
Traditional Cache 28-03-2008

Les fonctions les plus importantes sont faciles et rapides d’acces. De plus, il est possible de
travailler avec les fichiers de géocaching comme tout autre waypoint. Il est également
possible, entre autres, de vérifier les notes d’autres utilisateurs (logs) et de créer ses propres
notes.

Dans le but d'étre 100 % compatible avec le géocaching 'paperless', un fichier waypoints
doit posséder une extension 'géocaching' qui indique les informations de la cache
(description, difficulté, terrain...). TwoNav permet l'ouverture des formats de géocaching
suivants:

swpr [l GPx | WPt
S W ¢

NOTE : les fichiers *.LOC sont également listés en cas de sélection de la navigation vers
une cache, mais ces derniers ne peuvent pas étre considérés comme pleinement
compatibles avec le géocaching car ils ne possédent pas d'extension géocaching (ils
n'affichent pas d'informations supplémentaires comme les notes de terrain, par exemple).

Téléchargement de géocaches

Pour trouver facilement des géocaches a proximité de la position actuelle, Land offre la
possibilité de chercher des géocaches a lintérieur de la base de données de
http://www.geocaching.com. Pour ce faire, procéder comme suit :

1. Recentrer la carte a l'emplacement au niveau duquel on souhaite télécharger du
contenu en ligne.

2. Sélectionner ‘Menu principal > Online > Geocaching’.
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3. http://www.geocaching.com lance alors une recherche des éléments disponibles se
trouvant a proximité de ['emplacement défini.

Es GEOCAC"‘"NG Learn Play Community Shop

e
| Searcniad |

Geocache Name Distance A Faveorites Size Difficulty Terrain Last Found Placed On

@ uzAC(um-z 0.9mi SW 0 sma 1.5 15 571212016 8/18/2015

e Le mum « (.uu 0,9mi W 10 Other 2.0 1.0 $/8/2016
e A la Découverte de Calais

le FIANCIGENA # 1 Les G bourgeois de Calais

@ La ZAC Curie #1
@ Hopital de calais 1mi SE

4. Télécharger autant de géocaches que souhaité.

5. Ouuvrir les géocaches téléchargées avec Land et commencer a travailler avec eux (les
géocaches sont considérées comme des waypoints).

Propriétés des géocaches

Comparées aux waypoints normaux, les géocaches contiennent normalement des
informations supplémentaires : il est en effet possible de voir les notes d’autres utilisateurs
ou de créer ses propres notes.

e Logs: notes d’utilisateurs qui ont précédemment essayé de trouver cette géocache.

e Statut: statut actuel de cette géocache pour l'utilisateur.

¢ Commentaire : autres informations relatives au statut de la géocache.

464 ANCRAGE
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Fixer une position virtuelle permet de remplacer virtuellement la position actuelle de
['utilisateur par un autre emplacement de la carte. Une fois le point d'ancrage fixé, les
informations affichées sur les différents champs de données sont calculées par rapport a la
position du point d'ancrage, et non pas par rapport a la position actuelle réelle de
l'utilisateur. De plus, si ‘Ancrage ici' est activé, les options telles que 'Recentrer’ sont
également appliquées au point d'ancrage au lieu de la position actuelle de ['utilisateur.

Pour définir un point d'ancrage, il suffit d'utiliser 'une des options suivantes:
e 'Fenétre de carte > Menu contextuel > Ancrage ici'
e 'Arborescence des données > Elément > Menu contextuel waypoint > Ancrage ici’

Pour débloquer le point d’ancrage et utiliser de nouveau la position en cours comme la
position par défaut, choisir l'option ‘Détacher’.

46.5 NAVIGATEUR ON-ROAD

Land peut également servir de GPS pour les activités de plein air. Land dispose d’'un mode
de travail permettant de continuer a travailler avec le logiciel en méme temps que l'on se
déplace (dans une voiture avec un ordinateur portable, par exemple). Il suffit de connecter le
dispositif GPS a I'ordinateur et de commencer a analyser les déplacements en temps réel en
bénéficiant de nombreuses informations sur les mouvements.
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NAVIGATION NAVIGATION NAVIGATION NAVIGATION
WAYPOINT ROUTE TRACE ON-ROAD

Navigation dans un itinéraire

Pour commencer a naviguer avec Land, procéder comme suit :
1. Connecter le GPS a l'ordinateur.

2. Siland reconnait le dispositif, toutes les informations détectées par le GPS sont
transférées en temps réel vers Land pendant tout l'itinéraire.

3. Une fois détecté, cliquer sur ‘Menu principal > Navigation > Activer GPS’ et
sélectionner la destination:

e Navigation vers un waypoint : sélectionner le waypoint souhaité parmi la
liste actuelle des waypoints chargés.

e Navigation dans une route : sélectionner la route souhaitée parmi la liste
actuelle des routes chargées.

4. Deés lors, la direction a suivre pour atteindre le waypoint est indiquée.
5. Sila navigation se fait dans une route, Land établit automatiquement le premier
waypoint comme point de destination. Une fois que ce waypoint a été atteint, le

waypoint suivant est défini comme nouvelle destination et ainsi de suite.

Gestion d’une navigation

Une fois que la navigation commence, une barre de boutons supplémentaires permettant de
gérer la navigation s’affiche a ’écran :

O S OAS mlb I & LG A Ja b
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AN
t

) D > ©

v

‘Recentrer carte’: ’écran d’affichage est recentré sur la position actuelle.

‘Centrer la carte sur la position GPS actuelle’

‘Ne pas déplacer la carte’

‘Afficher davantage de carte devant’: la position actuelle se trouve dans la
partie inférieure de I’écran, ce qui laisse davantage d’espace pour voir le devant
de la carte.

‘Centrer la carte quand elle arrive a 10 % du bord de l'écran’: |a position se
déplace seulement de 10 % du centre de ’écran car la carte se centre
automatiquement sur la position actuelle.

‘Orientation carte’: ‘Au nord’ (la carte ne tourne, le nord restant toujours en
haut) ou ‘Trace en haut’ (la carte tourne pour s’adapter a la direction actuelle)

‘Enregistrer trace’ : le ‘Triplog’ permet de gérer l'enregistrement de litinéraire.
Les différents statuts sont les suivants : enregistrement, en pause, arrété.

‘Créer waypoint’ : permet de créer un nouveau waypoint sur les coordonnées
actuelles.

‘Autocartes’: Land ouvre automatiquement la meilleure carte sur la base de la
position actuelle.

‘Anneau variable’: il est possible d’ajouter plus d’anneaux autour de la position.
Pour ce faire, il suffit de définir le rayon de ’anneau interne et le nombre
d’anneaux successifs (équidistants de I’lanneau interne).

‘Périmétre de sécurité et paralléles’: un cercle entoura la position est dessinée.
‘Voir vecteurs de vitesse et d'accélération’ : trois vecteurs indiquent la vitesse et
’accélération (tangentielle et normale).

‘Voir le rayon de virage’: un demi-cercle est tracé pour représenter la route a
suivre si ’'on continue avec le méme rayon de virage.

‘Capture d'écran’: permet de créer un fichier d’image du contenu actuel indiqué
dans la fenétre de carte

‘Enregistrer vidéo’ : permet de créer un fichier vidéo du contenu actuel indiqué
dans la fenétre de carte

‘Voir la fenétre de navigation’: Une page de données latérale avec plusieurs
champs de données en temps réel sera affichée.

‘Aller au waypoint suivant’ : lorsque la navigation a lieu sur une route, le logiciel
affiche la direction permettant de rejoindre le waypoint suivant.
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:{{ ‘Aller au waypoint précédent’ : lorsque la navigation a lieu sur une route, le
logiciel affiche la direction permettant de rejoindre le waypoint précédent.

Vérification de la page de données

Pendant la navigation, Land enregistre une multitude d’informations. Ces informations
(champs de données) sont souvent trés intéressantes a analyser et a comparer (vitesse,
dénivelé, distances...).

Speed Route percentage City Chronometer

60 km/h 67% London 00:42:19
Altitude Maximum speed Trip ascent Dist. to next radar
600 m 84 km/h 518 m 951 m

Vertical speed Minimum speed Trip descent Deviation from route
20 m/min 10 km/h 355 m 23 m

Bearing Maximum altitude Slope Sunrise

211° 749 m 12% 08:46
Coordinates Minimum altitude GPS coverage Sunset

211 290 0m 88% 19:05

La page de données offre un espace supplémentaire pour afficher un grand nombre
d’informations. L’ouverture du menu contextuel d’'un élément permet d’accéder a toutes les
fonctions disponibles pour celui-ci. La page de données peut étre configurée afin de
s'adapter au mieux a l'activité pratiquée. Il est ainsi possible de définir les champs de
données les plus intéressants.

NOTE: il est possible de modifier un champ en faisant un clic droit sur celui-ci et en
sélectionnant ‘Modifier ce champ’.

IMPORTANT : se reporter a ’annexe pour en savoir plus sur les différents champs.

Programmation d’alarmes

Pendant la navigation, Land alerte l'utilisateur lorsque les valeurs limites préalablement
définies sont dépassées. A titre d’exemple, il est possible de programmer et de faire sonner
une alarme lorsque les 100 km/h ou les 200 m d’altitude sont atteints.
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Speed Chronometer

13 km/h 01:21:36

Altitude Dist. to next radar
I 680 m

Vertical speed -l Deviation from route

1T mimin | -
Bearing Sunrise

188° ‘ 07:23

Coordinates Sunset

s 18:57

Les alarmes de champs de données peuvent étre définies selon vos préférences:

1. Dans la fenétre de navigation, ouvrir le menu contextuel sur le champ de données a
associer a 'alarme (par exemple : vitesse).

2. Sélectionner ‘Programmer une alarme’ et régler une valeur maximum ou/et
minimum pour chaque champ. Si vous ne définissez aucune valeur pour l'alarme,
celle-ci sera désactivée et n'aura aucun effet lors de la navigation.

3. llest également possible de définir un intervalle de répétition pour chaque alarme.

Toutes les alarmes préalablement définies seront automatiquement affichées dans une
fenétre lors de la navigation.

e Avertissement en rouge : Lorsque vous dépassez la valeur maximale ou minimale.

Les parameétres peuvent étre configurés depuis ‘Menu principal > Fichier > Options >
Navigation > Alarme waypoint’.

4.6.6 RADARS DE LA CIRCULATION

.)))ﬁ

Land offre la possibilité de mettre a jour les radars de votre GPS en un seul clic en accédant a
‘Arborescence des données > Ouvrir le menu contextuel sur le GPS > Mettre a jour les radars'.
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46.7 AMIGOS

s Hellat
M}'SEIf (JDhI‘I] 13:87 """.H )
# How areyoudoing?

i Croachou B
6545879652 (59min)

Hit 14:00

1 o ¢
us:r@ex;mple.com[ﬁﬁmin] W « 81.8km 29m Howareyou? 6 Tim fine, and you? -
) V. 6
;. [ Rl @
<~

‘jf &% - user@example.com B Lok where I'm right now 1
SN
A vl Gufavas 8km 55m Do you see my track?
N e~ A% - d It's 5o nice up here! 1401
{ S 3 i '
, 12 BREST | -
L’Jv :ﬁa{ry[ZSmln] Cliguer Da‘-‘ld ‘ d’lyns,lmsmm
£ Technonole Brest 1402 thanks to Amigos’ function 4‘.‘}"-)
6545879652 . T
, r v - 2%
L % 17km 32m It's been along time! 12 L)

'"Amigos' (‘Menu principal > Online > Amigos’) est un systéme de localisation développé par
Land qui permet d'autoriser certains contacts a visualiser la position actuelle des autres
contacts sur la carte.

e Ajoutde contacts a la liste d'amis : 'ajout peut se faire par adresse électronique ou
numéro de téléphone portable. Il est possible d’interagir avec un ami dés que celui-
ci aaccepté la demande.

e Chat avecdes contacts

o Affichage de contacts sur la carte : permet d’afficher la position actuelle des
contacts sur la carte en temps réel.

¢ Navigation jusqu’a la position des amis : sélectionner le contact a rejoindre et
choisir 'option 'Naviguer' dans le menu contextuel.

e Intervalle de rafraichissement de données: plus l'intervalle d'actualisation est
faible, plus les déplacements des contacts sur la carte sont mis a jour fréquemment.

e Personnalisation du profil : ajout d’'un nom (ou identifiant), description succincte,
photo... Toutes ces informations sont visibles par la liste de contacts.

Pour supprimer un enregistrement sur la plateforme ‘Amigos’, il suffit d’ouvrir le menu
contextuel sur le profil et de sélectionner 'Se désinscrire’:

e Déconnexion du dispositif : permet de ne plus utiliser la plateforme sur un
dispositif en particulier.

e Suppression d’un compte utilisateur : permet de supprimer définitivement un
compte de la plateforme.

46.8 VUE NOCTURNE
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Cette fonction noircit ’écran pour que 'affichage soit plus confortable dans des situations
de faible éclairage. Pour passer d’un mode a l'autre, il suffit de se rendre sur ‘Menu principal
> Vues > Mode nuit’.

5 CONFIGURATION
51 GENERAL

‘Général’ donne accés a des fonctions supplémentaires qui ne sont pas souvent utilisées et
qui peuvent ajouter une certaine complexité au logiciel :

e Langue: cette section permet de modifier la langue des textes et des voix du

systeme.
% English E Espafiol IJ Francais I_I ltaliano
-_I Deutsch E Portugués g Polski [l]m Catala
== Euskara Chinese Tarkce -h Suomi
Z Hebrew N Galego = Magyar : Nederlands

e Départ: permet de définir le fonctionnement de la fenétre de 'application.

e Récupération de données au démarrage : Land charge les mémes données que
celles déja ouvertes la derniére fois que 'application a été fermée.
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e Lancement de Land lorsqu’un GPS TwoNav se connecte a l'ordinateur : lorsqu’un
dispositif GPS TwoNav est connecté a 'ordinateur, Land est automatiquement lancé
pour pouvoir commencer a travailler avec les données enregistrées.

e Veérification de ’existence d’une nouvelle version au démarrage : Land vérifie s’il
existe de nouvelles versions du logiciel a chaque fois que 'application est démarrée.
Si une nouvelle version est disponible, celle-ci peut étre téléchargée et installée.

What's new @

Land/Air new version availahle

Download

e Réglages par défaut : cette option permet de rétablir tous les parameétres du
logiciel. Toutes les options ayant été manipulées sont modifiées pour revenir a la
configuration d'origine.

52 VUES
521 GENERAL

Les cartes affichées dans la fenétre de carte peuvent étre totalement personnalisées en
fonction des besoins :

e Sensroue de souris : en fonction du logiciel, le sens de la roue de la souris peut étre
différent (lors de l'utilisation de la fonction Zoom+’/’Zoom-*, par exemple). Land
offre la possibilité de définir par défaut le sens a utiliser : vers ’lavant ou vers
Larriére.

e Echelle: affiche/masque la valeur d’échelle dans la fenétre de carte.
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Fleche de défilement aux bords des fenétres : permet de déplacer manuellement
la carte ou de la faire défiler automatiquement lorsque I'on approche des bords de la
carte.

vV

Affichage de la barre de défilement : affiche/masque les deux barres de défilement
dans la fenétre de carte.

Carte avec inertie : lors de la gestion de cartes, Land peut afficher un effet d’inertie
pour faire défiler les cartes plus rapidement ou plus lentement.

Friction a l'inertie : permet de définir la valeur de l'effet d’inertie.

Affichage de la boussole : affiche/masque la boussole dans la fenétre de carte.

Affichage de cadres pour les cartes : permet d’afficher les cadres des cartes
disponibles dans la fenétre de navigation.

Affichage de la délimitation des reliefs sur la vue 2D : si la vue en 2D est activée,
Land dessine les bords de tous les reliefs chargés sur la fenétre de carte.
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e Affichage des POI sur la carte : permet d’afficher/masquer les catégories de POl sur
la fenétre de carte.

e Anti-crénelage : permet de dessiner des lignes plus agréables sur les cartes
vectorielles (*.VMAP).

4 1 ‘;t esca

~ v ~

e Utilisation d’OpenGL en 2D : les cartes en 2D peuvent étre représentées de fagcon
plus fluide et plus rapide si 'accélérateur de graphique OpenGL est activé.

e Affichage Hint des éléments a 'écran: si la fonction ‘Hint’ est activée, Land affiche
des informations utiles sur le point spécifique sélectionné lorsque l'on clique sur
n’importe quel point de la fenétre de carte.

" Hospital Cen r&é
~London Site m
© 4. +(44)4{20)-74059! 0
’ "zs) 231'28.6°N 000°0808.
o\
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e Champs hint: cette fonction peut étre totalement personnalisée selon les besoins:
ajouter ou exclure les champs de données qui s’affichent plus tard sur la fenétre de
carte (informations sur la carte, coordonnées de cette position, cap vers cette
position, distance jusqu’a cette position, altitude de cette position...).

e Configuration de la barre de statut : la barre de statut peut étre configurée en
fonction des besoins et peut afficher les champs de données réellement nécessaires.

| 42027,993'N 001°46.519°E 27-09-2001 09:27:09 2263 m 3.2km/h 0878 km 13,1 % 0O'W WGS 84

522 RELIEFS

Land peut utiliser des cartes d’élévation (mailles de points avec informations sur laltitude
du sol) pour disposer des données relatives a laltitude du sol aux références créées
(cartes/waypoints/routes) afin d’activer le mode dimensionnel.

e Affichage du relief : ombrages du relief pour les cartes 2D.

e Affichage du relief sur la vue 3D méme lorsqu’une carte raster est chargée : si la
vue 3D est activée, la carte relief s’affiche avec le reste des cartes raster.

e Couleur fixe par palier : une seule couleur pour chaque intervalle d’altitude est
utilisée pour remplacer 'estompage.
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e Tracé des courbes de niveaux : affichage des courbes de niveaux sur la carte.

e Couleurs durelief: couleurs hypsométriques pour 'affichage des cartes : couleurs a
contraste élevé ou a contraste faible, couleurs de la palette par défaut...

e Personnalisation : définit la couleur et les intervalles de hauteur qui s’affichent sur
les cartes en relief.

000 |
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4 1000
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523 ANIMATION
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Avant de commencer a analyser des traces, il convient de définir quel type de simulation de
trace doit s’afficher dans la fenétre de carte en fonction des préférences:

e Vitesse de I’animation : permet de définir la vitesse de ’'animation de la trace par
rapport a la vitesse réelle de la trace.

e Mode d'animation : plusieurs modes d’affichage de la trace et de 'icone de position
sont disponibles pendant les animations :

e Déplacement des icones sur la trace : la trace compléte est représentée et
'icone se déplace avec la représentation de la trace.
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e Non-reproduction des traces : l'icone se déplace le long du chemin de la
trace mais aucune trace n’est représentée.

[N

e Déplacement des icones en créant la trace : Land dessine seulement la
partie de la trace qui a été couverte (la trace plus en avant n’est pas
dessinée).

e Déplacement des icones en cachant la trace : Land dessine uniquement la
trace qui est en avant (la trace qui a été couverte n’est pas dessinée).

b

e Mode de temps: plusieurs modes de lecture des simulations de traces sont
disponibles :
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e Utilisation du temps de la trace pour l'animation : ’animation conserve la
vitesse d’origine de la trace et utilise les valeurs de temps des points de la
trace.

e Démarrage de toutes les traces en méme temps : 'animation est
reproduite pour toutes les traces chargées dans Land.

D LD

e Animation du curseur : icone qui affiche la position sur la carte en 2D.

A AL AAAA_. _AAAALALAALAA
+o8o00dd " GO0 D

e Animation du curseur 3D : icone qui affiche la position sur la carte en 3D.

L a5l 1Y

e Echelle desicones 3D : permet de définir la taille de 'icone qui affiche la position
sur la carte en 3D.

524 GRILLE

Land dispose d’une grille de projection qui peut s’avérer utile lors du travail sur des cartes et
des éditions:

o Affichage de la grille de projection : affiche/masque la grille de projection UTM
dans la fenétre de carte.
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e Couleur: définit la ligne de couleur de la grille de projection.

™ N
P -

e Intervalle: définit la distance de séparation pour créer chaque nouvelle ligne de
projection dans la grille.

r=imm JIIN
L -t e, r_,,.r""* \\
S 3 oot I
|

o Affichage des étiquettes de projection : affiche/masque toutes les valeurs de
distance dans la grille de projection.

\ 457000 458000 459020 w00 451000 462000 w30

< - N

81400

\
=

e Affichage du quadrillage en degrés : affiche/masque la grille de projection de
latitude/longitude dans la fenétre de carte.

e Couleur pour degré : définit la ligne de couleur des degrés dans la grille UTM.
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e Couleur par minutes : définit la ligne de couleur des minutes dans la grille UTM.

e Intervalle : définit les degrés de séparation dans la grille UTM.

e Taille de la police des waypoints : tous les waypoints sont affichés avec cette taille.

@ waypoint @ waypoint

o Affichage des étiquettes Lat./Lon. : affiche/masque toutes les valeurs de degrés
dans la grille UTM.

e Utilisation du datum de la carte primaire : Land utilise par défaut le datum de la
carte définie comme primaire.

52,5 GRAPHIQUES

Land dispose d’un systeme de représentation de graphiques qui peut s’avérer utile pour
analyser et évaluer les variations sur les routes:

e Prise en compte du jour : si plusieurs traces sont affichées sur le méme graphique,
plusieurs représentations sont disponibles :
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e Ne pasignorer le jour: prendre chronologiquement en compte le jour a
laquelle les traces ont été enregistrées.

e Dan,

Fois01/2012 T 0210112012
08:30:00 1330:00

e Ignorer le jour : prendre chronologiquement en compte ’heure a laquelle
les traces ont été enregistrées.

T oa:30:00 1330:00

e Axe X: définir le champ qui s’affiche dans [’axe X.

L " /\J\/\’L\A/\/\/J\'\’A = /‘V\\/
I o5 ! 15 1 25 :! 35 4| a5 ; 55 l! 65 7| 25 g 85

I a5 I
9 10

e Configuration des données de l'axe Y : définir les champs qui s’affichent dans ’axe
Y (plusieurs champs peuvent étre choisis).

slopa [2a]
rack altitude [m]

A o~ A

52.6 ARBORESCENCE DES DONNEES

A partir de [larborescence des données, il est possible de gérer les
cartes/waypoints/routes/ensembles en accédant aux différentes sections. Pour ce faire,
appuyer sur les éléments de 'arborescence afin d’activer les données ou d’accéder a leurs
sous-menus:

e Classement des fichiers ouverts par branches : affiche les éléments répertoriés
dans l'arborescence des données en branches.
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¥ [@ Cren Fles
V& @Maps

@ [T]Span Topoimp

v )My Actiities

« My trip Barcelona-Paris
e

v @ Cren Files
@ [7]5nain Topo.imp

» My trip Barcelona-Paris
£,5,962 km w31 m

Track in the torest.trk
£/5,962 kM 31 M 7, ,7684 kM1 2775 M
2o QRDutes -
: [ Route in Wienna.RTE
Track in the forest.trk 7.
ro

— 5,704 KT s I T @ [ waypaints in the forest.wpot

> (o) F' Route in Vienna.RTE
VO o\Naypoints
o r Waypoints in the forest, wpt

- Sets

2l @ Photos

Animation de ’arborescence des données : lors de la gestion de listes d’éléments,

Land lance un effet animé qui permet de distinguer plus facilement [’élément
actuellement sélectionné.

© @ viaponts © @ wiponts © §viamonts
FOREST @ 4 FOREST : === & FOREST
@R o7 Lawom s e MEnisus0s 11 e (a2 O117hm 1200m $3270. BR01605.06 11:43 —nlsc
O@Lm ranem L12468m 280 20160506 11:39 - ¢ START
» Buskm j2s8m P30 MM2016050611:39 < A @117km 12254 m $3280 E20160506 11:39
PEAK
. . 50
OM | o1 Lzzsim Bamo W605061139 & » Ousim 12670m $a270 W20160506 11:39
START
ef

» O18km 12670m 3270 EW20160506 11:39

¢ Informations sur la liste : permet d’afficher davantage d'informations sur ['élément

listé. Les informations supplémentaires sont listées sur une 2¢ ligne. Les données a
afficher doivent étre sélectionnées.

Lo GWaprints @ OWa\;pDints

o *r Waypoints2, wpt vc‘:‘r *r Waypaints2 wpt

PEAK
EE2016-05-05 11:33:41 o Ak » B117km {3280

5.3 CARTES

Les cartes qui s’affichent dans la fenétre de carte peuvent étre totalement personnalisées
selon les besoins:

e Nombre maximum de cartes affichées : définit le nombre de cartes qui peuvent
étre immédiatement chargées dans la fenétre de carte.

e Taille cache carte : définit la mémoire RAM maximum que 'ordinateur utilise pour
gérer les cartes.

0 = Sans limite

e Mémoire maximum pour cartes : définit la mémoire RAM maximum utilisée pour
chaque carte.
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Enregistrement des sections des cartes en ligne dans la mémoire cache:
lorsqu'une carte en ligne est ouverte, les sections téléchargées sont conservées dans
le dispositif a l'intérieur d'un fichier temporaire (mémoire cache). Cette opération
permet ensuite d'utiliser cette méme portion de carte sans connexion internet. Land
conserve alors la portion de carte sélectionnée dans la mémoire du dispositif.

Dossier cache carte : définit le répertoire dans lequel la carte en cache est
enregistrée.

Taille maximum du fichier pour le stockage de carte en cache : définit la capacité
maximum du répertoire dans lequel les zones de carte en cache sont enregistrées.

Affichage structure de dossiers : dans I'arborescence des données, affiche des
cartes en conservant leurs groupements d’origine dans les répertoires ou en les
listant sans groupement de répertoires (toutes les cartes sont répertoriées
ensemble).

4 Map Index a- Map Index
A Alpina
PI]] dpina_siats-puigsacam.rmap I!ll:]] alpina_aiats-puigsacalm.rmap
ol 1] slpina_alta_garrobearmap e {1.1] slpina_alta_garrotxa.rmap
FI]] alpina_alt_emporda_itinerannia.rmap =~ e IFI?J] alpina_alt_emporda_itinerannia.rmap
------ f]:]] icc_orto_catalunya_25cm_2011.cnms f‘.]] icc_orto_catalunya_25cm_2011.cwms
------ f]:]] 1GM_Geoportail_Orthophotos.cwms f‘.]] 1GM_Geoportail_Orthophotos. cwms
------ | Cerdanya.IMP {1 cerdanya.vp
------ IFI?J] Espana_ortho_utm30.cwms f'l:]] Espana_ortho_utm30.cams

Ouverture carte automatique : Land ouvre la carte la mieux adaptée a la situation

actuelle.
04 \ -
\ e \ s S
\@ \ SN
i o ASAT vot : S s ‘\‘ ~
RO vh,y»'rl y -
! £ ->
LY N
h 4 . ¢ 3
SRy \ 7R

Ouverture cartes en ligne auto : la carte internet la mieux adaptée a la situation
actuelle est chargée.

Ouverture reliefs auto (*.CDEM) : la carte en relief la mieux adaptée a la situation
actuelle est chargée.
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e Ouverture automatique des reliefs lors de 'édition de waypoints/routes : Land
ouvre la carte en relief la plus appropriée lorsque des waypoints/routes sont édités.

e Fichier profil importation OSM : ce fichier est utilisé pour configurer 'importation
des fichiers de carte OSM.

e Fichier profil importation IMG/MP : ce fichier est utilisé pour configurer
importation des fichiers de carte IMG et MP.

54 TRACES

Les traces affichées dans la fenétre de carte peuvent étre personnalisées :

e Dessiner fléches de sens sur la trace : permet de connaitre la direction a suivre.

e Dessiner un ombrage sur les traces : dessiner une ombre sur les traces pour faire
ressortir davantage le tracé.
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e Représentation altitude : permet de définir la facon de représenter la valeur

d’altitude (se rendre sous 'Représentation altitude’) :

e Affichage de la trace avec sa propre altitude

Affichage de la trace avec sa propre altitude et laltitude projetée
e Affichage de la trace en altitude projetée

e Altitude cumulée minimum : permet de fixer l'altitude minimum qui doit étre

considérée comme une augmentation d'altitude. Les altitudes inférieures a cette
valeur ne sont pas considérées comme une augmentation.

Altitude actuelle : Augment. prise en compte :

Altitude cumulée

5 m Altitude actuelle : Augment. prise en compte:
5,2m Ed 5,2m

Vitesse de déplacement minimum : ce champ permet de fixer la vitesse minimum
qui doit étre considérée comme un déplacement. Les vitesses inférieures a cette

valeur ne sont pas considérées comme des mouvements (mais comme un
déplacement a 0 km/h).

Vitesse actuelle :

X Augment. prise en compte :
Vitesse de

déplacement 0’5 km/h 9 0 km/h

minimum :

0,8 km/h

Vitesse actuelle : Augment. prise en compte :

1,4km/h 2 1,4km/h

Distance de calcul de pente : valeur utilisée pour calculer le champ de 'Pente’

actuelle.
AK AK '
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e Autolaps: analyse détaillée de la trace découpée virtuellement en différentes
sections (portions de la trace). Ce découpage peut se faire par distance, par temps
ou par thermiques et transitions (sports aériens).

N — o
‘ S V

1]

1Km| 1Km 1Km |1Km 1H l1nl 14 1H | 1H
SANS DIVISION : LAP DIVISION LAPS : PAR DIVISION LAPS : PAR
D’ORIGINE DISTANCE TEMPS

¢ Intervalle d'analyse de section : l'intervalle d’analyse peut étre défini selon le type
de section. Une fois ce temps ou cette distance atteinte, une fenétre pop-up s’affiche
al'écran.

e Autolap sur carte : permet de choisir si I'on souhaite afficher automatiquement la
division de traces en segments en utilisant une ou plusieurs couleurs alternées.

e Modéle résumé de trace : définit le modéle par défaut que Land utilise pour créer
des rapports de trace.

Atachaments

LA A — e e

e Distance pour associer waypoint : fixe la distance utilisée pour considérer un
waypoint proche de la trace. Lorsqu’un waypoint est suffisamment proche d’'une
route, il est possible de la convertir en point de trace en le faisant glisser jusqu’a la
trace.
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541 EFFORT

E=90A1®

Des préférences pour le calcul automatique des estimations de données d’énergie et
d’efforts peuvent étre définies :

e Méthode calcul d’énergie : selon les préférences de l'utilisateur
e Genre:informations utilisées pour le calcul d’autres données
e Poids:informations utilisées pour le calcul d’autres données

e Age:informations utilisées pour le calcul d’autres données

55 WAYPOINTS

Les waypoints affichés depuis la fenétre de carte sont totalement personnalisables selon les
besoins:

e Mode waypoints actifs :
e Basique : waypoint actif fixe + chargement au démarrage
e Avancé: premier waypoint ouvert actif

e Police waypoints : type de police des waypoints

@ e @ WAYPOINT

e Symboles des waypoints : ensemble d’icénes par défaut pouvant étre utilisé pour
les waypoints.

it i b W W S
« 1 2 3 2 /F

& 7
! N
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e Symboles pour e-Roadbooks: ensemble d’icones pouvant étre utilisé pour les e-
Roadbooks.

e Dans le cas d'un GPS avec un seul champ pour le nom de waypoint : certains
dispositifs GPS n’acceptent qu’un seul champ comme nom de waypoint. Dans Land,
il est possible d’en utiliser plusieurs pour décrire le waypoint. Le champ utilisé
lorsque 'on charge des waypoints dans le dispositif GPS doit donc étre défini :

Icon =y
Short name Hotel in Paris
Description That's the hotel where we stayed

last time we were in Paris,

e Envoyer seulement le nom court : nom court du waypoint

e Envoyer seulement la description : description du waypoint

e Envoyer nom et description en méme temps : utilisation des deux champs
comme nom du waypoint (nom court du waypoint + description du

waypoint).

e Couleur de la police des waypoints : couleur utilisée par défaut pour les nouveaux
waypoints (les waypoints précédemment créés conservent leur couleur d’origine).

@ waypoint @ waypoint

e Couleur de fond des waypoints : couleur d’arriere-plan de 'étiquette.

@ waypoint @ waypoint

e Couleur de fond transparent: l'arriére-plan peut également étre transparent.

e Position de ’icone du waypoint:

@waypoim :’ waypoint : waypoint

e Affichage du rayon : permet de choisir les situations dans lesquelles le rayon du
waypoint est affiché.

yypoint @ waypoint yypoint

http//www.TwoNav.com 139 http:/Support.TwoNav.com



SOFTWARE
LAND 8.7

TwoNav

frreedom to discover

e Couleur durayon : couleur du rayon utilisée par défaut pour les waypoints.

ypoint s ypoint

e Epaisseur du rayon : épaisseur du rayon utilisée par défaut pour les waypoints.

ypoint

5.6 DOSSIERS

@ @Maps

@ [[]] Partugal_OSM.vmap
@ [[]] swedan_0SM.vmap
@ [I]] France_0OSM.vmap
~@ [I]] Austria_OSM.vrnap
@ [I]] california_Topo.imp
@ [[]] spain_Topo.mp

@ [[T] MorwayTopo.imp

@ [IT] ttalia_topo.imp

@ [I]] world_Base_Map.cosm
@ [I]] world_Base_Relief.cwdern

CARTES

Pour afficher les

o @ waponts
d : Waypoint File,wpt
: Waypoint 1
i : 152.8 krn 1800 m
: Waypoint 2
re® '3 155.6 krn 1800 m
: waypoint 3
: 158.3 kmn 1200 m
Waypoint 4
: 161 kmn 1300 m

(1 r Waypoint File 2. wpt

WAYPOINTS

éléments

Lo e Foutes

r@ ) Route Lite
: Start
e & sisin
H First stop
: 130.6 krn 1811 m
Second stop
: F2.3km 670 m
End
: 97,3 km 122m
F@ J FRoute2rie

]

o

ROUTES

Lol @ Routes

Track 1.trk

r e
07,31 km 4234 m

© 0 Start

0 krn 01:00:00

@ o End

97,31 km 10:28:33
Track 2.trk

r & J’"

r & j-ﬂ'

81.29km 3974 m
Track 3.trk

128.7 km 4440 m

ROUTES

(cartes/waypoints/routes/ensembles/photos)  dans

l'arborescence des données, il suffit de cliquer sur ‘Ouvrir (TYPE D’ELEMENT)’. Par défaut,
Land offre la possibilité d’ouvrir n’importe quel élément stocké dans les répertoires par

défaut du logiciel :

e Dossier des cartes: ‘Documents/CompeGPS/Maps’

e Dossier des waypoints : ‘Documents/CompeGPS/Data’

e Dossier des routes : ‘Documents/CompeGPS/Data’

e Dossier des traces: ‘Documents/CompeGPS/Data’

e Dossier des ensembles : ‘Documents/CompeGPS/Data’

e Dossier des photos : ‘Documents/CompeGPS/Data’
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E MyDocurments

Maps folder 1 WMyDocumentsiCompeGPSiWaps
4 Maps

Maps folder 2 X MyDocumentsiExtrasiMaps |l
Maps folder 3

Maps folder 4

Italia_topo.irmp
® 3D RELIEF.cwvdem
4 Tracks

Track 1irk

n

Track folder 1 WMyDocumentstCompeGP S Tracks
%] Track 2trk Track folder 2 X Tracks |l
4 Extras
4| | MapsT Track folder 3
4| | TracksI Track folder 4

De plus, si les éléments sont placés dans différents répertoires, il n’est pas nécessaire de les
regrouper dans un seul répertoire: il est possible de définir manuellement les répertoires
dans lesquels chaque type de données est stocké. Toutes les données des différents
répertoires définies se retrouvent alors dans la méme liste.

NOTE : il est également possible d’ouvrir des éléments en les faisant glisser de I’ordinateur
a la fenétre de carte de Land.

5.7 REFERENCES

TwoNav Amigos 4+« Dropbox

Cette section regroupe tous les comptes en ligne de 'utilisateur :
e myTwoNav.com : |'espace utilisateur de TwoNav, qui permet:
e D’éditer le profil utilisateur.
o D’afficher, d’organiser et d’installer des produits en toute simplicité.
e Devalider les produits.
e D’accéder aux traces publiées sur myTwoNav.
e Amigos: accessible depuis ‘Barre d'outils > Amigos’.

e Dropbox: accessible depuis ‘Arborescence des données > Fichiers en ligne > Dropbox’.

e Cloud GO: Land synchronisera automatiquement toute nouvelle route avec le cloud
GO et vice versa.

e Autres

58 COORDONNEES

Il s’agit des données utilisées lors de la création d'un élément (waypoint/route) ou de la
saisie de coordonnées:
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5.9

Type de coordonnées : UTM, latitude/longitude, BGN...

Format degré : réglage de l'ordre dans lequel les degrés sont affichés.

dd.dddddd dd°mm.mmm’ dd°mm’ss.s

Datum d’affichage : utilisé pour traduire la position des différents éléments
(waypoints/routes) a leur position exacte sur la terre. Le systeme Datum Systems est
nécessaire car la terre est un ellipsoide imparfait.

Datum interne : datums utilisés pour les calculs internes.

Mode carte primaire : définit par défaut la carte considérée comme carte primaire
(carte prédominante par rapport aux autres cartes).

e Lapremiére carte chargée est la carte primaire
e Laderniére carte chargée est la carte primaire
e Utiliser une projection fixe et non une carte primaire
Affichage de la liste des datums : choisit une projection fixe a partir d’une liste

courte de projections de cartes proposées. Le cas échéant, Land l'utilise toujours
comme projection primaire.

UNITES

Les unités utilisées dans Land doivent étre définies :

Distance: km ft, m, mi, nm
Altitude : m ft

Vitesse : km/h kt, min/km, mph
Distances courtes : m ft, mi, nm
Accélération : m/s? g, km/h/s

Vitesse verticale : m/min ft/min, m/h, m/s
Surface: m? hect., km?
Energie: kcal cal, J, kJ, MJ, kWh
Profondeur: m fm, ft
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5.10 APPAREIL

5101 GENERAL

A

‘l’{}il'{/’/{[,

i

"
g

Cette section permet de définir les paramétres par défaut pour détecter facilement le
dispositif GPS:

Connexion du GPS au démarrage : la connexion GPS est établie dés le lancement
de Land.

Port de communication : sélectionner le port utilisé pour la connexion du récepteur
GPS-ordinateur.

Protocole : sélectionner le protocole utilisé par le GPS.

NOTE: si le protocole utilisé est ignoré, sélectionner l'option 'Détection auto’.
Land identifie alors automatiquement le protocole a utiliser.

Vitesse : sélectionner la vitesse de transfert.

510.2 OPTIONS DE COMMUNICATION AVANCEES

Outre les parametres par défaut permettant de détecter le dispositif GPS, il est également
possible de définir des options avancées utilisées une fois que le dispositif GPS a été
détecté:

Datum du GPS : pour fournir une représentation appropriée dans Land, les datums
utilisés par le dispositif GPS doivent étre définis. Les datums sont utilisés pour
traduire les positions des éléments (waypoints/routes) dans la position exacte sur la
terre. Les systémes de datum sont nécessaires car la terre est un ellipsoide imparfait.
Les datums les mieux adaptés a la carte affichée doivent étre sélectionnés.
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e Utilisation des altitudes ellipsoidales par le GPS : afin de fournir une
représentation appropriée dans Land, cette option doit étre cochée lorsque des
hauteurs ellipsoidales sont utilisées par le dispositif GPS.

e Utilisation de la direction GPS : Land prend les données de cap fournies par le
dispositif GPS.

e Séparation des traces lorsque ces derniéres sont téléchargées dans un seul
fichier : si Land détecte que plusieurs traces contenues dans un méme fichier sont
téléchargées, le logiciel les sépare apres leur téléchargement dans l'ordinateur.

€ € € € ¢

e Suppression des points d’arrét au commencement et a la fin : [a trace omet les
points répétitifs du commencement et de la fin de 'enregistrement pendant lesquels
le GPS était immobile (avant et aprés avoir réalisé la trace).

5103 2FGPS
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Land permet de connecter plusieurs GPS. Pour ce faire, les paramétres par défaut utilisés
pour détecter le 2¢ GPS doivent étre définis :

e Protocole : sélectionner le protocole utilisé par le 2¢ GPS.
e Vitesse : sélectionner la vitesse de transfert utilisée par le 2¢ GPS.

e Port de communication : sélectionner le port utilisé pour la connexion du récepteur
GPS-ordinateur utilisé par le 2¢ GPS.

5.11 NAVIGATION
5111 TRACKLOG

@ Start

? [P]End

Le type de trace enregistré lors de la navigation peut étre défini :

e Intervalle d’enregistrement :

o Partemps: régler le temps de création de chaque point de trace.
e Pardistance: régler la distance de création de chaque point de trace.

e Automatique : la trace est automatiquement enregistrée lors d’un
changement de direction et en fonction de la vitesse.
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e Durée de récupération : lorsque Land est soudainement éteint, les données sont
récupérées si le dispositif est redémarré avant ’écoulement de la durée de
récupération établie.

e Formatde fichier : sélectionner le format souhaité pour la trace enregistrée.

€ <€

e Filtre signal faible : des points sont ignorés pendant ’enregistrement lorsque le
signal GPS est faible afin d’éviter 'enregistrement de points aberrants.

e Couleur de la trace: choisir la couleur souhaitée pour la trace produite.
e Epaisseur de la trace : choisir I'’épaisseur de la trace produite.
e Points vus sans réduction : la trace enregistrée est visible a I’écran. Les derniers

points s’affichent dans leur intégralité. Les points les plus anciens peuvent étre
réduits afin de ne pas avoir trop de points visibles a ’écran.

cf\’-\ O/\P\

e Réduction pour points précédents : pour ne pas utiliser toute la mémoire de
’appareil, il est recommandé de procéder a une réduction du reste de la trace
affichée. Choisir une réduction en % pour réduire la trace affichée (a ’exception des
derniers points).

v o

cf\ o’\\
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IMPORTANT : cette réduction n’a aucun effet sur le fichier trace enregistré puisque ce
dernier conserve tous les points. Elle ne concerne que ce qui est affiché a I’écran a ce
moment précis.

5112 CURSEUR

L’apparence de l'icone affichée sur la carte peut étre modifiée selon les préférences de
L'utilisateur:

e Pointeur/Pointeur d’animation : icOne représentant la position actuelle sur la
carte.

A A AAAA-_AAAALALALAAA
Toe2o0oedd ' - 8EJFLDD

e Périmetre de sécurité et paralléles : un cercle entourant la position est tracé.

»> -

e Rayon d’anneau fixe : détermine la taille du cercle qui entoure la position.

> »

e Affichage des lignes de proue paralléles : trace des lignes paralléles a la ligne de
proue (ligne directrice qui indique la direction du mouvement).

: c

e Anneau variable: il est possible d’ajouter plus d’anneaux autour de la position.
Pour ce faire, il suffit de définir le rayon de ’anneau interne et le nombre d’anneaux
successifs (ces derniers sont équidistants de I’anneau interne).
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> (=

e Affichage du rayon de virage : dans un virage, le rayon correspondant a la courbure
décrite est tracé.

e Affichage de la ligne de proue : permet de définir la longueur de la ligne de proue
affichée a 'écran.

> —

e Désactivée: la ligne de proue n'est pas affichée.
o Pixels: permet de définir la longueur en pixels de la ligne de proue.
o Distanceréelle: la ligne de proue est affichée a 'écran a échelle réelle.

e Distance estimée en temps : Land calcule la distance estimée qui sera
parcourue pendant cette période a une vitesse donnée.

o Infinie: la longueur de la ligne de proue est infinie.

5113 RECENTRAGE

Pendant la navigation, l'utilisateur peut étre amené a déplacer la carte pour voir d’autres
parties du terrain, perdant ainsi la référence actuelle. Le cas échéant, le bouton ‘Recentrer’
s’affiche a ’écran.

e Recentrage automatique : Land dispose d’une fonction de recentrage automatique
qui permet de recentrer la position lorsque le déplacement de la carte n’est pas
manuel. Ce temps de recentrage peut étre modifié.

o Recentrage en douceur : le recentrage peut étre exécuté par un léger mouvement
ou de maniere instantanée.

http//www.TwoNav.com 148 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

=
™ Position
™ Position
—
9 ﬁe ™ Position 9 ™ Position

e Recentrage en mode édition : la fenétre est automatiquement recentrée sur le
dernier point en mode édition de nouvelles traces ou routes. Si le mode n'est pas
activé, le recentrage de la carte doit étre exécuté manuellement lors de ['édition
d'éléments.

e Vitesse auto-rotation : fonction auto-rotation configurable pour se déplacer plus
vite ou plus lentement.

5114 WAYPOINT SUIVANT

\

Lorsque la navigation se fait sur une route, il est possible de sélectionner ’événement requis
afin de valider un waypoint et passer au suivant :

e Passage au waypoint suivant:

e Rayon du waypoint suivant : validation lorsque ['utilisateur pénetre a
’intérieur du rayon du waypoint suivant (et seulement le suivant).
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¢ Rayon d’un waypoint suivant : validation lorsque l'utilisateur pénétre a
U’intérieur du rayon de n’importe quel waypoint suivant (le suivant ou tout
autre waypoint parmi les suivants, mais pas les précédents).

e Mode e-Roadbook : un waypoint est défini comme waypoint suivant a partir
du moment ol son rayon est saisi. Le waypoint suivant est activé des que
’on quitte le rayon du waypoint actuel. Ce mode est tres utile pour suivre un
carnet de route ou e-Roadbook. Les informations concernant le waypoint
actuel s’affichent dés que I'on s’en approche. De cette fagon, les instructions
de chaque point peuvent étre suivies correctement.

e Bissectrice dans waypoint suivant : validation lorsque ['utilisateur pénétre
a l'intérieur du rayon et croise la bissectrice entre le waypoint précédent et
le waypoint suivant.

e Bissectrice dans le waypoint suivant ou 10 % du rayon de tout waypoint :
comme précédemment, mais la validation a lieu lorsque l'utilisateur
s’approche de n’importe quel waypoint (10 % de son rayon).

e Avec labarre de boutons : pas de passage automatique au waypoint
suivant. La validation se fait uniquement manuellement a 'aide des touches
‘Waypoint suivant’ et ‘Waypoint précédent’ depuis la barre d’outils.

e Rayon waypoints par défaut : depuis cette section d’options, il est également
possible de paramétrer un rayon par défaut pour tous les waypoints de route. Ce
rayon sert alors de référence lorsque les informations ne sont pas disponibles. Siun
rayon est défini pour un waypoint précis de la route, celui-ci est respecté. Si le
waypoint ne dispose pas de rayon défini, le rayon par défaut est alors appliqué.

5115 ALARME WAYPOINT

1

Lors de la navigation, Land alerte lutilisateur lorsqu’il se rapproche ou atteint certains
points. Une alarme doit étre définie pour avertir lutilisateur lorsqu’il pénétre a l'intérieur du
rayon d'un waypoint.
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e Alarme sonore aux waypoints : permet d’ajouter une alarme sonore.
e Reproduire images/sons/texte/vidéos associés: le fichier associé a un waypoint

peut étre reproduit automatiquement lorsque ['utilisateur pénetre dans le rayon de
celui-ci.

512 3D
5121 GENERAL

Land propose un mode d’affichage tridimensionnel qui peut étre totalement personnalisé
pour obtenir la meilleure perspective a tout moment :

e Qualité 3D : permet de personnaliser la qualité du 3D.

e Dalles maximum a afficher : permet de définir le nombre maximum de dalles a
afficher (plus le nombre est élevé, plus le temps de chargement est long).

e Exagération du relief : multiplicateur d’exagération du relief pour un effet 3D de
meilleure définition.
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e Ombrage: 'option d’ombrage propose un affichage plus clair et plus attrayant de la
carte chargée. Elle permet en effet de faire ressortir les variations de terrain.

e Angle de vue: I'angle de vue détermine 'angle a partir duquel la carte est affichée.
Le choix d’angles supérieurs a 60° équivaut a un appareil photo a grand angulaire.

e Horizon nébuleux: la partie la plus lointaine de la perspective s’estompe, créant un
effet de brouillard entre le ciel et la carte qui permet de les distinguer plus
clairement.

¢ Recherche d'un relief en langant Uaffichage 3D : lorsque la vue 3D est activée,
Land ouvre automatiquement une carte en relief.

e Niveau de la mer: permet de représenter la situation en fixant manuellement la
valeur actuelle du niveau de la mer.

5122 SIMULATEUR
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Land dispose d’'un mode simulateur tridimensionnel qui peut s’avérer trés utile pour
découvrir ou préparer le terrain sur lequel les activités vont étre réalisées, se déplacer
librement dans le paysage comme si ’'on s’y trouvait. Les commandes disponibles lorsque le
‘Simulateur de vol’ est activé sont les suivantes :

e Type de simulation : définit le type de simulateur a utiliser :

e Simulateur de vol: icone d’animation qui se déplace librement dans
’espace aérien.

e Simulateur de voiture : icone d’animation qui se déplace collé a la surface
du paysage comme s’il était attiré par la gravité.

e Distance minimale au sol ('Simulateur de vol’ uniquement) : définit altitude la
plus basse a laquelle le simulateur de vol peut voler dans 'espace aérien.

e Vitesse du vent : définit la vitesse du vent pendant la simulation, augmente/réduit
la vitesse de 'icone d’animation.

e Vitesse du capteur : module le sens de la vitesse utilisée par 'icone d’animation
pendant la simulation.
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5.12.3 VIRER SANS ARRET 3D

Permet de définir la fagon dont les modes d’affichage doivent fonctionner en fonction des
préférences :

e Vitesse de rotation horizontale : vitesse de la composante horizontale de la
rotation.

e Vitesse de rotation verticale : vitesse de la composante verticale de la rotation.

e Vitesse de déplacement : définit la vitesse que Land utilise pour zoomer lors du
changement dans une autre position.

e Distance maximale : définit la distance maximum au-dessus du niveau du sol ou la
vue de carte est définie lorsque la fonction ‘Zoom’ est utilisée.

e Distance minimale : définit la distance minimum au-dessus du niveau du sol ou la
vue de carte est définie lorsque la fonction ‘Zoom’ est utilisée.

5.13 PHOTOS
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Land offre la possibilité d’associer facilement toute sorte de photos a des waypoints/routes.
Les déplacements peuvent ainsi étre personnalisés en attachant chaque photo a ’endroit
exact ou elles ont été prises.

e Affichage en miniature sur la carte : affiche/masque la photo en miniature dans la
fenétre de carte.

e Taille de l'image miniature : définit la taille de la photo en miniature dans la
fenétre de carte.

¢ Image toujours visible pendant l'animation : la fenétre de photo reste ouverte
pendant les simulations.

e Affichage de l'image : permet de définir 'intervalle de temps pendant lequel la
fenétre de la photo reste ouverte au cours des simulations.

e Saisie du nom de la photo : affiche/masque le nom de la photo le long de |a
miniature dans la fenétre de carte.

e Ouverture de photos dans sous-répertoire : lors de 'importation de photos, outre

le répertoire sélectionné, Land peut également ouvrir les photos stockées dans des
sous-répertoires sélectionnés.

5.14 VIDEO

Land dispose d’une fonction vidéo qui peut s’avérer trés utile pour enregistrer tout ce qui se
passe dans la fenétre de carte. Il est ainsi possible d’enregistrer et de revivre la création,
I’édition ou la simulation de n’importe quel itinéraire :

e Capture vidéo : la capture vidéo permet de détecter la présence d’un dispositif
vidéo.

e Canalvidéo : détection de signal du canal vidéo.

e Capture audio : la capture audio permet de détecter la présence d’un dispositif
audio.

e Codecvidéo : définit le codec vidéo que Land utilise par défaut.
e Codec audio : définit le type de codec audio que Land utilise par défaut.

e Mode de compression : définit le mode de compression que Land utilise par défaut.
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Qualité de compression : définit la qualité de compression que Land utilise par
défaut.

Images par seconde : fréquence de la prise de photos pendant la capture vidéo.
Aperqu : affiche/masque un apercu de la capture en temps réel.

Champs a recouvrir : les champs de données sélectionnés s’affichent sur ’écran
pendant la capture vidéo.

5.15 TOUCHES ET BOUTONS

Les barres Land peuvent étre configurées pour s’adapter aux besoins de l'utilisateur et
afficher les outils réellement nécessaires :

Barre de boutons:

2 B B8 200~

[ 1]
4
[

% o P E O

Barre d’affichage 2D :

b ©® M v @@ i il B
Barre d’affichage 3D :

¢ © v Q@ AQE D AaEar<s mE G
Barre de navigation :

HEOEEBE O -+0pHlé fio M &6 4 & A

Menu principal:

‘ File Edit View Maps Lists Online Tools Navigation Devices Window Help

Touches de raccourci:

7 e Open profile A e Altieude Graph
@ k45 Sawve all X Shift+Ckel+a Close all
69 Ctr4+D Distance measurement @ Chr-F7 Previous zoom

Barre de boutons verticale :
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516 JOYSTICK

Il est également possible de gérer les affichages de Land en connectant simplement un
joystick a lordinateur. Une fois que Land a reconnu le nouveau périphérique, il suffit
d’attribuer des fonctions a chaque bouton et axe du joystick et de personnaliser l'utilisation
du périphérique selon ses préférences :

o Utilisation du joystick ici : permet de définir dans quel affichage de Land le joystick
peut étre utilisé (les commandes de joystick peuvent étre différentes pour chaque
type d’affichage) :

e Simulation
e Animation
e Vue2D
e Vue3D

e Axes: permet de définir une fonction pour chaque axe (vue-direction, moteur, freins,
vue-tangage...).

e Boutons : permet de définir une fonction pour chaque bouton (ajouter un nouveau
waypoint, lancer waypoint, son de tir, freins, ascension rapide, descente rapide...).

6 ANNEXE : CHAMPS DE DONNEES
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Les pages qui suivent dressent la liste des champs de données accessibles depuis les pages
de données ou les propriétés des objets.

Distances

Ecart a la route : distance a la route activée

Distance au TrackAttack : distance entre la position actuelle et celle du ‘TrackAttack’
Distance au radar suivant : distance jusqu’au prochain radar

Distance a l’arrivée : distance a la destination (dernier waypoint de la route)
Distance au waypoint suivant : distance jusqu’au waypoint suivant

Odomeétre lap : distance parcourue entre le début de la section et la position
actuelle. Valeur remise a zéro a chaque nouvelle section

Odomeétre profil : distance cumulée de votre profil actuel (randonnée, VTT...). Valeur
non réinitialisée a chaque démarrage de GPS

Pourcentage route : pourcentage de la route déja effectué

Odomeétre total : distance cumulée de toutes les sorties effectuées. Valeur non
réinitialisée a chaque démarrage de GPS et plusieurs méthodes de calcul disponibles

Odomeétre sortie : distance parcourue depuis le début de la sortie. Valeur
réinitialisée a chaque redémarrage du GPS

Altitudes

Altitude au waypoint suivant : estimation de l'altitude au waypoint suivant si la
trajectoire actuelle est maintenue

Altitude : altitude au-dessus du niveau de la mer
Dénivelé a destination : différence entre 'altitude a destination et l’altitude actuelle

Dénivelé au waypoint suivant : différence entre l'altitude du waypoint suivant et
l’altitude actuelle

Altitude au sol : altitude depuis le niveau du sol
Ascension a destination : ascension jusqu’a ’'arrivée a destination
Altitude barométrique : altitude actuelle captée par l’altimétre barométrique

Profondeur actuelle : profondeur actuelle selon la carte nautique utilisée

http//www.TwoNav.com 158 http:/Support.TwoNav.com



TwolNav SOFTWARE

frreedom to discover LAND 8.7

¢ Profondeur au waypoint suivant : profondeur au waypoint suivant

¢ Profondeur en ligne de proue : valeur de la profondeur actuelle de la ligne de proue
e Altitude GPS: altitude actuelle selon le signal GPS regu par satellite

e Graphique : représentation graphique de la trace actuelle

e Altitude du sol : altitude calculée depuis la carte en relief 3D chargée (*.CDEM)

e Ascension sur lap : somme des ascensions entre le début de la section jusqu’a la
position actuelle

o Descente sur lap : somme des descentes entre le début de la section jusqu’a la
position actuelle

e Altitude maximum : altitude maximum atteinte pendant la sortie
e Pente: pente actuelle

e Pente au suivant: pente jusqu’a la distance réglée pour le champ ‘Distance pente
suivant’

e Ascension cumulée: somme des ascensions réalisées du départ a la position
actuelle

e Descente cumulée : somme des descentes réalisées depuis le début de la sortie
jusqu’a la position actuelle

Temps
e Chronométre : démarrage au moment ou il est lancé

e Heure estimée a destination: heure estimée a 'arrivée (dernier point de la route
suivie) a la vitesse actuelle

e Heure estimée au waypoint suivant : heure estimée au waypoint suivant a la
vitesse actuelle

e Temps estimé a destination : temps estimé a 'arrivée (dernier point de la route
suivie) a la vitesse actuelle

e Temps estimé a destination (croisiére) : temps estimée a 'arrivée (dernier point de
la route suivie) a la vitesse de croisiére

e Temps estimé au waypoint suivant : temps estimé au waypoint suivant a la vitesse
actuelle
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e Temps estimée au waypoint suivant (croisiére) : temps estimé au waypoint
suivant a la vitesse de croisiere

e Chronométre sur lap : durée écoulée pour la section actuelle entre le début de la
section et la position actuelle

e Tempsd'arrét: temps total sans mouvement

e Leverdujour: heure de lever du jour

e Crépuscule : heure du crépuscule

e Heure: heure actuelle selon le fuseau horaire paramétré

e Temps au TrackAttack : différence en temps entre la position actuelle et celle du
‘TrackAttack’

e Temps en mouvement: durée totale en mouvement

e Temps sans paquet : durée écoulée depuis la derniére réception du signal GPS
Vitesses

e Rythme actuel: vitesse en minute/kilometre

e Vitesse moyenne sur lap : moyenne de toutes les vitesses entre le début de la
section et la position actuelle

e Rythme sur lap : moyenne de rythme entre le début de la section et la position
actuelle (vitesse en minute/kilométre)

e Vitesse maximum : vitesse maximum atteinte au cours de cet itinéraire

e Vitesse moyenne en mouvement : moyenne de toutes les valeurs de vitesse au-
dessus de la vitesse minimum

e Vitesse moyenne : moyenne de toutes les valeurs de vitesse

e Rythme moyen en mouvement: moyenne de toutes les valeurs de rythme au-
dessus de la vitesse minimum

e Rythme moyen : moyenne de rythme sans compter les temps a l'arrét

e Rythme en mouvement : moyenne de toutes les valeurs de rythme au-dessus de la
vitesse minimum

e Vitesse radar suivant : affiche la vitesse maximum autorisée par le radar suivant
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Effort

Accélération normale : perpendiculaire au mouvement lors de mouvements
circulaires

Vitesse moyenne partielle : moyenne de toutes les valeurs de vitesse depuis le
début de la sortie

Vitesse : vitesse actuelle
Vitesse limite : vitesse limite de la route actuelle

Accélération tangentielle : composante de ['accélération linéaire tangente a la route
suivie

Vitesse optimale : vitesse optimale en direction du waypoint suivant

Vitesse verticale : composante verticale de la valeur de vitesse

Cap : orientation actuelle

Cap au waypoint suivant : direction vers laquelle se trouve le waypoint suivant
Boussole : représentation de la boussole

Fléche GOTO : fleche indiquant la direction vers le prochain waypoint

Nord magnétique : orientation selon la boussole interne du dispositif

% FCR : fréquence cardiaque de réserve

% Fréquence cardiaque maximale : fréquence cardiaque maximale
Puissance cumulée : cumul de la puissance du départ a la position actuelle
Cadence : cadence actuelle (calculée sur la fréquence de pédalage)

Puissance actuelle : puissance actuelle (calculée sur la fréquence de pédalage)

Zone fréquence cardiaque (% max.) : zones d’intensité de fréquence cardiaque
prédéfinies

Zone fréquence cardiaque (% max-repos) : zones d’intensité de fréquence
cardiaque prédéfinies (fréquence cardiaque de réserve)
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Fréquence cardiaque : fréquence cardiaque actuelle

Cadence instantanée : cadence actuelle (calculée sur la base des données du
capteur de puissance)

Puissance instantanée : puissance actuelle (calculée sur la base des données du
capteur de puissance)

Douceur pédale gauche (ou combinée) : niveau de douceur de la transmission de
puissance a la pédale gauche

Efficacité du couple moteur gauche : part de la puissance transmise a la pédale
gauche réellement utilisée pour se déplacer vers l'avant

Puissance maximum : puissance maximum atteinte depuis le début de la sortie
Puissance moyenne : moyenne de toutes les valeurs de puissance

OCA : optimum chainring angle

Puissance de la pédale : puissance relative gauche-droite

Potentiométre : puissance du dernier coup de pédale

Douceur pédale droite : niveau de douceur de la transmission de puissance a la
pédale droite

Efficacité du couple moteur droit : part de la puissance transmise a la pédale droite
réellement utilisée pour se déplacer vers 'avant

Energie totale : énergie totale des odométres

Energie de la sortie : énergie partielle de 'odométre

Coordonnées : coordonnées de la position actuelle

Différentiel GPS : informations complémentaires permettant de corriger les
inexactitudes susceptibles de s’introduire dans les signaux émis par les satellites et
recus par le récepteur

HDOP : horizontal dilution of precision (estimation de la précision actuelle du GPS)

PDOP : position dilution of precision (précision de la position actuelle du GPS)

Précision : marge d’erreur du GPS
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Vol

Nombre de satellites utilisés : nombre de satellites utilisés pour la position actuelle

VDOP : vertical dilution of precision (précision verticale estimée du GPS pour la
position actuelle)

Altitude au sol : altitude depuis le niveau du sol

L/D objectif : finesse minimum pour atteindre 'objectif final (en passant par tous les
waypoints intermédiaires)

L/D finesse instantanée : ratio de finesse obtenu en divisant la distance horizontale
par la distance verticale (descendant)

L/D nécessaire : finesse minimum pour atteindre le prochain waypoint (distance au
waypoint divisée par l’altitude du waypoint au-dessus du sol)

Altitude du sol : altitude calculée a partir de la carte en relief 3D chargée (*.CDEM)

Dénivelé au waypoint suivant : pente entre la position actuelle et le waypoint
suivant

Pente a destination : pente restante jusqu’a destination

Vitesse verticale : composante verticale de la valeur de vitesse

Général

Pression atmosphérique : Pression actuelle de l'air calculé a l’aide de l’altimetre
barométrique

Batterie : autonomie restante du dispositif

Ville : ville actuelle

Croquis : images affichées lors de manceuvres

Lap actuel : identification du lap de la position actuelle
Nom du fichier : nom de la trace actuelle

Mémoire libre : mémoire libre restante sur le dispositif
Nom waypoint suivant : nom du waypoint suivant

Icone waypoint suivant : icone associée au waypoint ultérieur au suivant
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e Nombre de points : nombre de points enregistrés jusqu’a la position actuelle

e Nomdulieu: nom de ’élément de la position actuelle

e Icone radar: affichage d’'une icone en pénétrant dans le rayon d’un radar

e Rayon du virage : rayon du virage actuel

e Humidité relative : taux d'humidité actuel

¢ Panneau d’information : indications de route si disponible pour la position actuelle
e Température : température actuelle

e Mémoire vive libre : mémoire vive libre sur le dispositif

NOTE : selon les restrictions de chaque plateforme, certaines fonctions ne sont disponibles
que sur certains dispositifs.

7 ANNEXE : LAND WINDOWS VS.
LAND MAC

Le fonctionnement de la version du logiciel Land pour Mac est quasiment identique a celui
du logiciel Land pour Windows. Les ordinateurs Mac et Windows font toutefois appel a des
ressources et a des modes de travail différents, raison pour laquelle certaines différences
demeurent entre les deux versions. Au niveau de la fonctionnalité, les caractéristiques
suivantes ne sont pas disponibles sur la version Mac du logiciel Land :

e Communication avec autres marques de GPS non détéctés comme unités de disque

e FotoGPS

e Carnetde traces

e Edition de couleur du relief hypsométriques

e Carte miniature

e Fenétre loupe

e Enregistrement vidéo

e Fenétres secondaires
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e Compatibilité avec les différents formats : *.IMG, *.SIGPAC, *.NIMA, *.DCW, *.TTQV,
*.SID, *.XML, *.DEM, *.USGS, *.CUP, *.FLYTEC, *.MAPPOINT, *.MAPINFO, *.KAP, *.E0O...
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