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1 WSTEP

CompeGPS poswieca catg swojg energie na stworzenie jak najlepszych urzadzen dla
mitosnikdw dalszych oraz blizszych wypraw (rowery gérskie, motocykle piesze
wedrowki...).

Urzadzenie oferujgce bezposrednig pomoc, zaréwno w czasie jazdy jak i poza
pojazdem, moze okazacC sie nieocenione w kwestii podniesienia bezpieczenstwa
podrézowania. Jednak, w  pewnych okolicznosciach  zawsze istnieje
prawdopodobienstwo nieprawidtowego wykorzystania urzgdzenia, co w efekcie moze
sie przyczyni¢ do powstania zagrozenia uzytkownika lub jego otoczenia.

CcomnPrPEERs (® Two

Takie zagrozenie, zwigzane z uzytkowaniem TwoNav we wszystkich rodzajach
pojazdow, sprawia, ze niezwykle wazne staje sie przestrzeganie szeregu zasad i
przepiséw w celu unikniecia potencjalnego ryzyka. Wiekszos¢ z tych zalecen dotyczy
uzytkowania systemu zamontowanego w pojezdzie, niemniej ich podstawy powinny
by¢ réwniez brane pod uwage podczas wedréwek pieszych:

o Prawidlowe mocowanie urzadzenia: Urzgdzenie powinno by¢ tak
umieszczone w sposoéb nie utrudniajgcy widocznosci. Planowanie jazdy nalezy
przeprowadzic¢ przed podrézg. Wszelkie zmiany powinny by¢ wykonywane przy
zatrzymanym pojezdzie.

e Podczas jazdy nalezy korzystaé¢ z sygnatéw dzwiekowych: System gtosowy
programu informuje o zblizajgcych sie manewrach i odlegtosci od miejsc ich
wykonywania. Zerkniecie na wyswietlacz przyrzadu moze by¢ przydatne, ale
tylko wtedy, gdy jest to w petni bezpieczne.

e Pasazer siedzacy obok kierowcy moze by¢ bardzo pomocny: Urzadzenie
nawigacyjne skierowane jest zawsze w strone kierowcy. Jesli obok kierowcy
siedzi pasazer, zalecamy, aby to on obstugiwat urzgdzenie, wprowadzajgc do
niego ewentualne poprawki.

e Mapy zawsze zawierajg bledy: Pamigtaj, ze nie ma mozliwosci, aby wszystkie
twoje mapy byty zaktualizowane w 100%. Dlatego nowo powastata ulica,
zmiany w kierunku ruchu oraz nowe ograniczenia drogowe mogg czesciowo
uniewaznic obliczenia twojej trasy. Bardzo wazne jest, aby mie¢ swiadomosé
tych zmian oraz potrafi¢ sie dostosowac do nowej sytuac;i.

e Urzadzenie TwoNav pomaga w nawigacji: Przepisy drogowe zawsze majg
pierwszenstwo.

Nowe rozwigzania oparte sg o sugestie od uzytkownikéw takich jak Ty. Jezeli chcesz
podzieli¢ sie swoimi pomystami i propozycjami z CompeGPS, mozesz to zrobi¢ pod
adresem http://CompeGPS.uservoice.com

Jesli masz jakie$ pytania lub problemy podczas korzystania z naszych produktéw,
prosimy o kontakt z dziatem technicznym CompeGPS http://Support.CompeGPS.com
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2 INSTALACJA & UZYTKOWANIE

2.1 Instalacja

Aby TwoNav byto bardziej przystepne oraz tatwe w uzyciu, CompeGPS opracowato
dwa modele tej samej aplikacji nawigujgce;.

e TwoNav (free mode): Ograniczenia z pewnych funkgciji.
e TwoNav Premium: Wszystkie funkcje dostepne bez limitow.

Jesli korzystasz z TwoNav w wersji darmowej, masz mozliwos¢ zmiany aplikacji na
Premium i cieszy¢ sie w pehni, korzystaniem z nieograniczonych mozliwosci TwoNav.
Jedyne co musisz zrobic, to kupi¢ petng licecje TwoNav od:

. http://lwww.CompeGPS.com
Wyszukaj produkt ‘TwoNav Multi-Platform’

Wystarczy, tylko raz aktywowacC system, pozostanie on aktywny przy ponownym
uruchomieniu oprogramowania oraz gdy ponownie zainstalujesz lub zmodernizujsz
system.

Aktywacja moze zostaC przeprowadzona recznie lub poprzez bezposrednie
podtgczenie urzgdzenia do internetu. Jesli masz jakiekolwiek pytania bgdz watpliwosci
dotyczgce procesu rejestracji, prosimy o kontakt z internetowym dziatem pomocy
technicznej CompeGPS znajdujgcym sie na stronie http://Support. CompeGPS.com

2.2 Status aplikacj

Mute:

General: 67 %

Alarm: 100 %
| I —_'

Clicks: 44%

13:47:35

I 0 i 2013-01-21 /. _" -

Volce: 100 %
X . LAT:  4193444.6"N | 50 LAT:  4193444.6"N | 50

e 00+ LON: 002%3217.7"E |m LON: 002%3217.7"E | m —————— ]

W ‘Menu gtéwne > Status’ mozesz sprawdzi¢ aktualny stan wszytskich funkcji aplikacji
TwoNav.

o ‘Triplog’ (zapis trasy): ‘Triplog’jest to funkcja pozwalajgca na zarzgdzanie
nagrywaniem trasy, twoja trasa zacznie by¢ nagrywana w momencie wtgczenia
funkcji “Triplog’.

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 2
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o Zasieg i pozycja satelity: Wejdz, zeby zobaczy¢ liczbe dostepnych satelit, ich
rozmieszczenie na orbicie oraz ich obszar pokrycia.

Gdy urzadzenie TwoNav jest wtgczone, domysinie bedzie starato sie potaczy¢ z
dostepnymi satelitami, dzieki czemu bedziesz mégt od razu zacza¢ dziataé na
funkcji GPS. Jesli urzgdzenie jest odtaczone, TwoNav nie otrzyma danych o
potozeniu i wiele funkcji aplikacji przestanie dziataé.

Mozliwe stany urzadzenia GPS:

®  Rozlgczono Potgczony (bez pozycji)
taczy @“ Potgczony (z pozycja)
Bfad (nie znaleziono) A  Potgczony (z pozycja)
Symuluje ®R nagrywanie trasy wigczone

Wiacz/Wytacz funkcje GPS:
W celu roztgczenia nawigaciji GPS, wcisnij przycisk.

UWAGA: Urzadzenie TwoNav podejmie préobe ustalenia aktualnej pozycji.
Jesli znajdziesz sie w rejonie bez zasiegu sygnatu GPS (np. wewnatrz
budynku), stan GPS bedzie 'Pofaczony (bez pozyciji)'.

e Bateria: Sprawdz aktualny poziom bateri aplikacji TwoNav.

¢ Audio: Ustaw ogdlng audio i gtosnos¢ poszczegdlnych elementow.

2.3 Aktualizowanie oprogramowania

Oprogramowanie TwoNav jest w ciggle udoskonalany w celu dodawania nowych
funkcji oraz usuwania btedoéw. Twoje urzgdzenie ma kilka pozioméw oprogramowania:

e System operacyjny: Uruchamiany na urzgdzeniu TwoNav kontroluje
podstawowe funkcje urzgdzenia.

’f /  Windows: Jak zaktualizowa¢ system operacyjny?

* ' ' (sprawdz swoj komputer, aby otrzymac wiecej informaciji)

. ' Mac: Jak zaktualizowaé system operacyjny?
(sprawdz swoéj komputer, aby otrzymac wiecej informaciji)

e Program: Uruchamiany na systemie operacyjnym | wspoétgrajgcy z tym
systemem.

. . Aplikacja TwoNav:
Jak zaktualizowa¢ oprogramowanie TwoNav?

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 3
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Prosze regularnie odwiedzac strony internetowe CompeGPS
(http://www.CompeGPS.com), aby by¢é na biezgco z informacjami dotyczgcymi
najnowszych wers;ji dla urzadzenia oraz z informacjami dotyczacymi instalowania tych
aktualizacji.

2.4 Potaczenie z komputerem

Kiedy urzadzenie TwoNav podigczone jest do komputera przy pomocy kabla USB,
urzagdzenie staje sie jednostkg pamieci. W takim wypadku na ekranie komputera
pojawig sie nowe jednostki pamieci:

o Dysk GPS: Wewnetrzna pamieé¢ urzadzenia.

GP3 TwolMav ()

e Dysk Smartphone: Wewnetrzna pamie¢ urzadzenia.

--'[ Smartphane Twakay G
— ——

el

e Phone Internal Storage

e Dysk przenosny: Karta SD/MicroSD, ktéra moze by¢ zainstalowana w

urzadzeniu.
MicroSD card () = S0 card (X)
——— ——

--'[ Smartphane Twakay G
— ——

el

e Card

W ten sposdb bedziesz mogt przetransferowa¢ dane z komputera i vice versa. Zwroé
uwage na to, ze foldery do zapisania danych na karcie pamigeci urzgdzenia to:

e Domysiny folder dla map: ‘TwoNavData/Maps’
e Domysiny folder dla nagranych tras: ‘TwoNavData/Data/Tracklog’

e Domysiny folder dla sladéw/punkoéw trasy/trasy: ‘TwoNavData/Data’

http://iwww.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 4
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4 | TwoNavData 4 | TwoMavData 4 ) TwoNavData
4 ) Maps 4 | Data 4 | Data
, FRAMCE_RTMAP 4 | Trackleg |¢*| ROUTE1.RTE
|% TOPOGRAPHIC MAP FRAMCE.IMP | & MY RECORDED TRACK 1.TRK |#*| ROUTE 2.RTE
| 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM | & MY RECORDED TRACK 2.TRK |2 TRACK1.TRK
| % URBAM MAP SPAIN.VIMAP | & MY RECORDED TRACK 3.TRK |2 TRACK 2.TRK
|*| URBAM MAP IRELAMND.VMAP | £ MY RECORDED TRACK 4.TRK |& | WAYPOINTS.WPT

UWAGA: Mozesz réwniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

3 DZIALANIE
3.1 Okno nawigacyjne

3.1.1 Tryb danych

Domysinie na pasku zadah znajduje sie kilka istotnych pdél danych. Dodatkowo w
trakcie nawigacji trasy/slady wyswietla sie dodatkowe pole pokazujgce profil
wysokosciowy.

Nacisnij przycisk po prawej stronie zeby przemieszczac sie miedzy réznymi statusami:

Sarament ¥ i

T | el ] L w1 | insreccate

araen ? "
Cathade o 1]

freaty r = Snos |
5 scs Edward Square

.

Py [
scowd Eoward Square

——— e

———
Te=——

e he Diver
tion | Sunisé Cate

(s

'/U =\ oo
o] ir‘ o 1k § 100 m ‘f}&;““
ol J?._‘__@_M&%gﬁ' ol % 150 o | s NG
UKRYTY PASEK PASEK PASEK
DANYCH DANYCH WYKRESU

Pola danych zawarte w pasku zadan mogg by¢ skonfigurowane w lokalizacji ‘Menu
gtowne > Ustawienia > Pola & Przyciski > Pola danych’. Mozesz rowniez zmieni¢
pojedyncze okienko danych, otwierajgc bezposrednio na nim menu kontekstowe.

(M300 147 1 35 11154
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UWAGA: Wejdz do giébwnego menu poprzez klikniecie paska zadan.

Funkcje dodatkowe w oknie mapy mogg by¢ konfigurowane w ‘Menu gtéwne >
Ustawinia > Pola & Przyciski > Strona mapy’.

¢ Info Biezace: Informacje o aktualnej pozycji.
¢ Domyslinie:
e Tryb ‘Off-Road’. Kompas
e Tryb ‘On-Road’. Nazwa ulicy

e Promien wewnetrzny punktu: Nazwa punktu. Jesli punkt ma
zatgczone pliki, kliknij ikone klipu aby go odtworzy¢.

o Nastepne Zdarzenie: Wyswietli sie strzatka (GOTO), pokazujgca kierunek
styczny do slady. Oznacza to, ze mozesz podgzaé w kierunku wskazywanym
przez strzatke, jako odniesienie kierunku podgzania.

¢ Info Nastepne: Informacje dotyczgce nastepnego wydarzenia (nie sg
pokazywane jesli nie jest wybrany cel).

e Tryb ‘Off-Road’. Nazwa nastepnego punktu (jesli punkt jest opisany,
opis pojawi sie po nazwie).

e Tryb ‘On-Road’. Nastepna ulica (niektére drogi posiadajg informacje o
drogowskazach. Jedli te informacje sg dostepne dla nastepnego

manewru, ‘Info Nastepne’ pokaze wizualizacje znaku jaki zobaczysz na
drodze).

‘Info Nastepne’ moze zosta¢ wyswietlone w kilku trybach:

1. Jedna linia 2. Rozwieniecie

| Turn RIGHT at the tower, take the main. . | Turn RIGHT at the tower, take the main
track with white earth, ATTENTION !!

3. Czytnik tekstu bez ograniczen T B e e

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 6



@® Twohav Pc 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPrPeGars

3.1.2 Tryb narzedzi

W celu uruchomienia trybu ‘Narzedzi’, kliknij ekran w dowolnym miejscu na mapie.

2/

Calle del Moscatelar
40227'25.8"N 003938'43
"W

TRYB ‘PASKA TRYB FUNKCJA FUNKCJA
DANYCH’ ‘NARZEDZI’ HINT ZAKOTWICZ

3.1.2.1 Pasek narzedzi

Pozwala na szybki dostep do niektérych narzedzi (jego zawarto§¢ moze byc¢
skonfigurowana w ‘Menu gtéwne > Ustawienia > Pola & Przyciski > Pasek narzedzi’).

e Zaznacz i edytuj punkty trasy: Stwoérz punkt trasy w aktualnej pozyciji,
nastepnie wejdz w jego wiasciwosci, zeby go zmodyfikowac.

e 2D/3D/3D+: Zmieniaj perspektywy map: 2D > 3D > 3D+’.

2D 3D PLASKI 3D+ 3D+ RELIEF

¢ Poruszanie mapa (Panorama/Obracanie): Przesuwaj mape bez zmiany jej
orientacji lub zmienh jej orienatcje zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara albo w orientacji géra/dot .

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 7
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e Orientacja mapy (Pétnoc u gory/Sledz $lad): Mapa moze zosta¢ ustawiona
w orientacji pétnocnej lub obracac sie w zaleznosci od twoich ruchéw.

Dodatkowe opcje sg automatycznie dodawane do paska narzedzi w specyficznych
sytuacjach:

v o= e [ T T]

e Tryb Symulacji: ‘Pauza’, ‘Stop’ oraz kilka dodatkowych funkcji pozwala
kontrolowac szybkos$¢ symulacii.

e Tryb nawigacji: Funkcje ‘Nastepny punkt trasy’ oraz ‘Poprzedni punkt trasy’
umozliwiajg przeniesienie sie do nastepnego punktu trasy badz powrdét do
poprzedniego.

o Wspoélzawodnictwo z ‘Virtual Coach’. Wtgcz funkcje ‘Synchronizuj Virtual
Coach’ aby automatycznie nanies¢ ‘wirtualnego trenera’ na swojg aktualng
pozycje (Jesli ta funkcja jest aktywna dla twojego urzgdzenia).

e Tryb edycji: Jesli edycja sladu/trasy jest ukonczona, uzyj przycisku Zakoricz
edycje’ aby zamknac tryb edycji.

UWAGA: Mozesz wigczaé oraz wylaczaé funkcje z paska narzedzi w zaleznosci
od Twoich potrzeb w ‘Menu gféwne > Ustawiena > Pola & Przyciski > Pasek
narzedzi’.

3.1.2.2 Dolny pasek zadan
Pozwala na szybki dostep do niektérych funkciji:

Menu gtéwne
Strona ustawien
Strona danych
Start/Pauza

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 8
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3.1.2.3 Hint

Jesli funkcja ‘Hint’ jest wigczona (‘Menu gtéwne > Ustawienia > Wyswietl > Hint)), po
kliknieciu na dowolny punkt na mapie, TwoNav wyswietli przydatne informacje
dotyczgce wybranego przez ciebie punktu.

Longford Syest ———

Great Ormond Street
Hospital Central
London Site

© ‘Sf +(44)420)- 74059200

'5\“31 '28.6"N 000°08" 08

Ta funkcja moze zosta¢ spersonalizowana lub usunieta, w zaleznosci od zyczenia
uzytkownika. Mozna doda¢ lub wytgczy¢é wyswietlanie nastepujgcych okien: informacje
0 mapie, koordynaty, kierunek, odlegtosé, wysokosc...

3.1.2.4 Zakotwicz

Zakotwiczenie oznacza wirtualne przeniesienie twojej aktualnej pozycji w inne miejsce
na mapie.

Kiedy pozycja jest ustawiona, informacje wyswietlane na polach danych i ‘Hint’ funkcja
opierajg sie na nowym zakotwiczeniu pozycji, a nie na realnej pozycje uzytkownika.
Co wiecej, jesli opcja Zakotwicz tutaj’ jest przypieta, opcje takie jak ‘Recenter mapy’ sg
stosowane do zakotwiczonej pozycji a nie aktualnej pozycji uzytkownika.

Aby zakotwiczy¢ pozycje zastosuj wybrang z opciji:

e ‘Okno nawigacyjne > Menu kontekstowe > Zakotwicz tutaj’

e 'Menu Gtéwne > Dane > Obiekt > Menu kontekstowe waypoint’ow >
Zakotwicz tutaj’

Aby odpig¢ zakotwiczenie i przywréci¢ pozycje biezacg jako domys$ing, nacisnij: ‘Menu
kontekstowe na mapie > Odfgcz’.

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 9
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3.2 Menu gtéwne

Z obszaru menu gtdwnego mozesz zarzadza¢ wiekszoscig funkcji systemowych
poprzez wejscie w odpowiednie sekcje. Nacisnij na wybrany element menu zeby go
aktywowacé lub wejs¢ submenu.

- BP0 =

DATA DISCOVER

™ gE

STATUS SETTINGS

(V] &. Spain_Topo

D poter .

) \(\\ Spain_Topo P End & First stop

) R\$ France_Topo TRACK 2 & Second stop
ORe ?i’;;'""a“d— TRACK 3 & End

() Y France_Topo TRACK 4 (V) B ROUTE 2.RTE

MAP PUNKTOW TRASY SLADOW TRASY

W ‘Menu gtowne > Dane’ mozesz zarzgdza¢ dostgpnymi danymi na swojim
urzadzeniu. Dane, ktore bedg dostepne w tej lokalizacji to dane zapisane w:

e Domysiny folder dla map: ‘TwoNavData/Maps’
o Domysiny folder dla nagranych tras: ‘TwoNavData/Data/Tracklog’

e Domysiny folder dla sladéw/punkéw trasy/trasy: ‘TwoNavData/Data’

4 | TwoMavData 4 | TwoMavData 4 | TwoMavData
4 | Maps 4 | Data 4 || Data
| | FRANCE_RTMAP 4 | Tracklog & ROUTE L.RTE
|+ TOPOGRAPHIC MAP FRANCEIMP || MY RECORDED TRACK 1.TRK & ROUTE 2.RTE
|+ 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM || MY RECORDED TRACK 2.TRK L& TRACK1.TRK
|+ URBAN MAP SPAIM.VMAP || MY RECORDED TRACK 3.TRK L& TRACK 2.TRK
| % URBAN MAP IRELAND.VMAP | L& MY RECORDED TRACK 4.TRK | | £ WAYPOINTS.WPT

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 10
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Mimo iz zarzadzanie elementami w ‘Menu gftéwne > Dane’  jest mocno
scentralizowane, masz mozliwos¢ wykonania wielu czynnosci bezposrednio z okna
mapy badz uzywajgc menu kontekstowego.

X

o

Land

UWAGA: Mozesz réwniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

3.3.1 Zarzadzanie elementami

1. Widok ogélny: Otwarte elementy sg umieszczane na gorze listy z
zaznaczonym kwadracikiem.

2. Otwieranie elementow: Nacisnij nazwe wybranego elementu aby go otworzyc¢.

TRACK 1 > @ TRACK 1

JJ S 78.86 km (307:52:29 /1188 m > & J478.86 km (307:52:29 #/1189 m
TRACK 2 > TRACK 2

fﬁ. 4s16.28 km (300:23:13 120 m > f'* J16.28 km (300:23:13 #1120 m
TRACK 3 > TRACK 3

fd. L1603 km (A00:83:13 #/320 m > »‘J Jw16.03km (300:33:13 »320 m
TRACK 4 > TRACK 4

fﬂ. 210,08 km (300:20:10 100 m > f"* 210,08 km ¢300:20110 #1100 m

3. Sprawdz wlasciwosci: Aby wejs¢ do okna wtasciowsci otwartego elementu
nacisnij jego nazwe. W oknie wlasciwosci mozesz sprawdzi¢ wszystkie
informacje powigzane z elementem oraz przeprowadzi¢ szereg akcji (dostepne
informacje w oknie wtasciwosci bedg zalezaty od wybranego elementu).

> 01:00:00
ZooMTOIT ) > €401:01:02 /464 m
S 02:00:00
GRAPH > S (501:25:57 w315 m
> 03:00:00
NAVIGATE... > GID0:33:25 M0
04:00:00
> ($00:59:56 0 m
LEG ANALYSIS ) Z 05:00:00

(300:48:39 0 m

4. Pokaz podelementy: Niektore elementy moga posiadac podelementy (np.
Punkty trasy lub punkty ksigzki drogowej), aby je wyswietli¢ nacisnij ikone
otwartego elementu. Aby zamkng¢ liste podelementéw ponownie nacisnij te
samg ikone.

http://iwww.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 11
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@CE TRACK 1
J2/78.86 km (H07:52:29 1189 m

>
TRACK . Start
@& 1 > - » 7522.1 km
£,78.86 km (307:5229 #1188 m 5 Arrival
I"* TRACK 2 > f" » @522.1 km
£.16.28 km ¢300:23:13 /120 m > TRACK 2
o TRACK 3 > I £.16.28 km (300:23:13 120 m
£.,16.03km (300:33:13 /320 m > TRACK 3
4 TRACK 4 > I £,16.03 km (300:33:118 /320 m
£.,10.08 km ¢300:20:10 /100 m > TRACK 4
>
2 £,10.08 km (300:20:10 #4100 m

5. Zamknij element: Nacis$nij kwadrat wyznaczonego elementu.

@(E TRACK 1
J2.78.86 km (307:52:29 #/1189 m

>
P Start > TRACK 1
» ©5221 km > J" 4.,78.86 km (307:52:29 #1189 m
I Arrival > TRACK 2
» ©5221 km > »‘J £,16.28 km (300:23:13 #1120 m
pry TRACK 2 ’ TRACK 3
-F;.a16.28 kkm .;})00:23:13 120 m S f& ,5;,15_03 km GUU;33;13 4320 m
TRACK 3 TRACK 4
I 23 > I
f+16.03 km (3)00:33:13 /320 m S £2410.08 km ¢300:20:10 #/100m
TRACK 4 >

r £,10.08 km ¢300:20:10 /100 m

3.3.2 Dziatania na elementach

W obszarze listy danych masz mozliwos¢ przeprowadzenia szeregu czynnosgi
dotyczgcych elementu, dostepne funkcje bedg zalezaty od wybranego elementu:

‘Akceptuj’

‘Anuluj’

‘Powrét’ do poprzedniego okna.
‘Dodaj nowa pozycje’ w liscie pozycji.
‘Usun pozycje’ w liscie pozycji.

‘Odswiez’, od$wieza liste przedmiotow.
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‘Zmien nazwe’ w liscie pozycji.

‘Okno mapy’, gtdwne okno aplikaciji.

‘Strona narzedzi’, pozwala na witgczenie narzedzi konfiguracji,
odpowiednich do segmentu, w ktérym aktualnie sie znajdujesz.

‘Nawiguj elementy’ pozwala na obejrzenie planu podrozy,
pozwalajgc na konfiguracje indywidualnych alarméw, przed
rozpoczeciem nawigaciji.

‘Przybliz elemet’ umies¢ ten element na mapie (poprzednie okno)
aby bezposrednio przyblizy¢ ten obszar.

Tylko dla map: ‘Petna lista mapy’, lista wszystkich dostepnych map
TwoNav. Jesli nie jest dostepna, pokazuje tylko mapy zobszaru, na
ktorym sie obecnie znajdujesz.

Tylko dla punktéw trasy: 'Tworzy nowy punkt trasy’.
Tylko dla tras: ‘Tworzy nowag trase’.
‘Graficzne przedstawienie’ wybranego elementu.

Konfiguracja ‘Alarmow’.

‘Filtr nazw’, elementy, ktére nie zawierajg wprowadzonej kombinac;ji
znakow zostana automatycznie ukryte.

‘Ustawienia domysine’ przywraca ustawienia domysine.

pEcoeEEcECoEE

UWAGA: Pamietaj, ze mozesz réwniez otworzy¢é menu kontekstowe aby
skorzystaé¢ z wiekszej ilosci funkcji dostepnych dla wybranego elementu.

3.3.3 Kolejnos¢ elementow

Elementy zawarte w listach mogg by¢ uktadane w dowolnej kolejnosci oraz filtrowane,
wejdz w ‘Stona ustawien”.

e Filtr nazwy: Elementy zawierajgce wprowadzony cigg znakow bedag
automatycznie wyswietlane.
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Enter filter:
Pico] Vv 5 Waypoints. WPT
- Pico Castiello
'&Picn del Collau
Name filter _"r 651 km
_ PicolaValleya
Sort by w ©652.4 km

S

e Sortuj wg: Ustaw sposob sortowania aby uporzagdkowac elementy (wedtug
nazwy, sgsiedztwa...).

h Ermita Sta Maria - Pico Castiello
w ©652.5 km w )649.9 km
Las encinas = Fuente Collau
) i
w @652.5 km w ©)649.9 km
Pico la Valleya ® Soberron
w ®652.4 km w &650.5 km
Soberron ‘&Pico del Collau
w ®650.5 km w @651 km
= Fuente Collau Cruce
¥ w ®649.9 km *x w @651.3 km
Pico Castiello Saldelapiedra
4 ™
W 5)649.9 km w 6517 km
NIEPOSORTOWANE PUNKTY TRASY
PUNKTY TRASY POSORTOWANE ZE WZGLEDU
Lista oryginalna NA SASIEDZTWO

3.3.4 Dane drugiej linii

TwoNav dopuszcza mozliwos¢ przedstawienia na listach punkty trasy/slady
dodatkowych informacji dotyczacych tych elementdéw jak: data, dystans, wysokos¢,
kolor $lady... Te informacje sg uwzglednione w drugiej linii zaraz pod nazwg elementu i
mogag by¢ dostosywane poprzez pola danych (‘Strona narzedzi > Dane drugiej linii").

@ (5 Track. TRK
—— [§20-11-2007 ¢300:07:35 J*2.530 km §320 km/h @3 min/km [J213 Kcal

r. Start
» 5173.5km @20 km/h S°0 km 517:40:06

r Arrival
» ®175.2km @25 km/mh J*13.91 km {H18:00:16
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UWAGA: Dane zawarte w drugiej linii sg dostepne jedynie dla elementéw , ktére
zostaly zapisane przy uzyciu TwoNav 2.5 lub Land/Air 7.3 (lub wyzsze).

3.4 Strony danych

W trakcie nawigacji, urzadzenia TwoNav zapisujg wiele interesujgcych danych.
Poréwnywanie oraz analiza tych informacji (plikéw danych) jest zazwyczaj bardzo
ciekawa a analiza moze obejmowac takie dane jak predkos¢, wysokosc, odlegtosci, itp.
Mozesz otworzy¢ pliki danych w:

e ‘Menu gtéwne > Wykryj > Strona Danych’
Strony danych oferujg dodatkowe miejsce dla paska danych, w celu wyswietlania

wiekszej liczby pol w bardziej przejrzysty sposdb. Otwierajac menu kontekstowe w polu
danych, znajdziesz dostepne funkcje zwigzane z tym polem.

TIME CHRONOMETER DIST.DEST. EST.TIM.DEST.

15:5200:33:03

e | 43 | 22
52 | 100 19.4

KIH KCAL KM 1} K
MEAN PACE ALTITUDE ASC.DEST. SPEED BRG.NEXT

0 | 51 24
piiempen | 4 | 32 | | | i
1100 22 224 | 74 | [1.100| 22

L KIH

CHRONOMETER | TIME VCOACH

DIST.DEST. DISTANGE(KM)/ALTITUDE (M)

] »d

o 10000

STRONY STRONA STRONA STRONA
DANYCH CELU KOMPASU WYKRESU

Pola danych mozna skonfigurowaé w celu uzyskiwania réznych zestawow dla trybu
'On-Road' i 'Off-Road'. Zmiany dokonywane w jednym trybie nie majg wptywu na inny
tryb.

Obszary danych zawarte na stronach danych mogag by¢ zarzgdzane z ‘Menu gtéwne >
Ustawienia > Pola & Przyciski > Pola Danych’. Mozesz zmieni¢ takze okreslone pole z
danymi otwierajac je po prostu z jego menu kontekstowego.

3.5 Menu kontekstowe

Urzadzenie TwoNav wykorzystuje menu kontekstowe w celu wprowadzania najbardziej
odpowiednich funkcji w kazdym momencie i dla kazdej opcji, w tatwy i szybki sposob:
aby otworzyé menu kontekstowe jakiegokolwiek elementu, naci$nij na dany element
przez jedng sekunde.

Mozesz otworzy¢ menu kontekstowe nastepujgcych ustawieh interfejsu uzytkownika:
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New.. Change this field Zoomto it

Navigate here Program an Alarm Properties

Anchor here File

Close Map New Waypoint

OKNO MAPY POLA DANYCH LISTA DANYCH

4 NAWIGACJA
4.1 Tryby

Urzadzenie TwoNav ma 2 tryby nawigacji:

Ja Tryb ‘On-road’
&

Tryb ‘On-Road’ bazuje na nawigacji z punktu A do punktu B (nawigacja
drogowa). Urzadzenie TwoNav dziatajgce w tym trybie, automatycznie obliczy
Twojg trase i wygeneruje calg zaplanowang podréz, zgodnie z Twoimi
preferencjami.

UWAGA: Tryb ‘On-road’ moze byé uzywany tylko wtedy, gdy mapa
drogowa jest zatadowana.

a Tryb ‘Off-road’
e 4 8
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Jest to tryb bazujgcy na bezptatnej nawigacji (nie koniecznie nawigacja
drogowa), dzialta na zasadzie korzystania z referencji uzytkownika (punkty
trasy/trasy/slady). Sg to elementy utatwiajgce aktywnos¢ na sSwiezym
powietrzu. Tryb ‘Off-Road’ nie wyznaczy automatycznie Twojej trasy do punktu
docelowego (wyswietlona bedzie linia prosta tgczgca Twojg aktualng pozycije z
punktem docelowym).

UWAGA: Tryb ‘Off-Road’ moze by¢ uzywany z kazdym rodzajem mapy.

WAZNE: Przed rozpoczeciem nawigacji, bardzo wazne jest aby wybraé pojazd,
ktorego bedziesz uzywaé. Dzieki temu konfiguracja systemu oraz obliczenia
beda dostosowane do odpowiedniego pojazdu (‘Menu giéwne > Ustawienia >
Pojazd).

4.2 Triplog

Okno ‘Status’ posiada kilka przyciskéw do kontrolowania polecen ‘Triplog’ podczas
twoich outdoorowych aktywnosci, domysinie twoja trasa zacznie by¢ nagrywana w
momencie wigczenia funkcji ‘Triplog”.

e Start!/Pauza: Nacisnij przycisk start, aby rozpoczg¢ zapisywanie sladu (wybierz
miejsce docelowe), natomiast wybierz ‘Pauza’, kiedy chcesz go zatrzymac (pola
danych, zapisywanie trasy oraz inne funkcje sg zsynchronizowane, wiec
wstrzymujesz jednoczesnie wszystkie funkcje az do wznowienia podrézy).

UWAGA: Domyslinie funkcja 'Triplog’ jest automatycznie uruchamiana po
wigczeniu oprogramowania TwoNav.

e Stop: Nacisnij ten przycisk, aby zakohczy¢ zapis $ladu i ‘Triplog'.

Twoje przebyte trasy sg zapisywne w folderze ‘Tracklog’. Mozesz tez wyswietlic swoje
zapisane trasy bezposrednio z listy Sladéw (‘Menu gtowne > Dane > Slady >
Tracklog)).
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Status

¢ I v | o D s | . o

Trip review

i | o i 69 % i I 74% Change Dest.

Reset triplog

« I o | o S o | o I

Tracklog options

K el 0% || K el 0% || X ol 0%

‘TIPLOG”: ‘TRIPLOG”: ‘TRIPLOG”: STRONA
ZATRZYMANO ZAPISYWANIE WSTRZYMANO NARZEDZI

Jesli twoja podréz juz sie zaczeta poprzez nacisniecie pola ‘Strona narzedzi’
otrzymujesz dostep do wiekszej ilosci ustawien dotyczgcych funkcji 'Triplog':

o Podglad podrézy: Streszczenie $ladu, to zestaw przydatnych informacji
zarejestrowanych podczas wyprawy.

o Zmien cel: Zdefiniuj nowy cel wyprawy, zachowaj biezacy zapis ‘Triplog’ lub
rozpocznij nowy.

o Zresetuj ‘Triplog’. Rozpocznij nowy slad z obecnego punktu, pola danch oraz
zapisywany $lad zostang zresetowane.

e Opcje ‘Tracklog’. Zarzadzaj danymi "Tracklog'.

By unikng¢ utracenia zapisanej $lady, zostat dodany system bezpieczenstwa, jesli
uzytkownik zapomni o witgczeniu 'Triplog'. Jesli opcja Zapisz odrzucone Tracklog w
koszu’ jest wlaczona a przyciski ‘Pauza’ lub ‘Stop’ sg nacisniete, kolejne ruchy
uzytkownika sg automatycznie zapisywane jako kopia zapasowa w folderze
‘TwoNavData/Data/Tracklog/Trash’.

UWAGA: Jesli jednego dnia wykonale$ wiecej niz jedng sciezke, nazwy Slady
beda sie rozni¢c numerem koncowym, ktory okresla kolejnosé, w jakim zostatly
one utworzone (np. 2008-12-15-01.TRK, 2008-12-15-02.TRK...).

4.3 Wybierz punkt docelowy
Po nacisnieciu ‘Start!’, wybierz punkt docelowy:
e Miejsce (punkt trasy/geocache/wspotrzednalitp/...)

e Punkty trasy: Wybierz punkt trasy sposrod tych zatadowanych badz
stworzonych przez Ciebie.
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Iﬁ Restaurant London

o Ulubione: Mozesz utworzy¢ wtasng liste ulubionych miejsc, aby méc je
szybko wprowadzac¢. Aby zarzgdzac tg listg, wcisnij przycisk ‘Edycja’.

~r Home .t Office .t John's house
.t Restaurant .t Park .+ Anne's house

o Trasa: Wybierz sposréd tras zatadowanych lub stworzonych przez

Ciebie.
PISTART s
P P END
R‘““‘-—- 4

e Geocache: Wybierz sposrod geocachingéw zatadowanych lub
stworzonych przez Ciebie.

& NeoPal by Ric87

o Wedtug mapy: Wybierz punkt, do ktérego chcesz sie dostac,
bezposrednio z mapy.

I Downing Sreet

R

e Kierunek: Punkt docelowy zostanie okreslony za pomocg odlegtosci i
dystansu.

30km > ¥ as0

e Adres (opcja dostepna tylko jesli mapa drogowa jest zatadowana):
Wprowadz dowolny adres jako cel podrézy.

10 Downing Street,
London, United Kingdom
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e POI: Internet oferuje ogromng baze punktéw uzytecznosci publicznej
(stacje benzynowe, szpitale, bankomaty...), ktére moga by¢ pobrane i z
tatwoscig przestane do twojego urzadzenia TwoNav. Wybierz jeden POI
do ktérego chcesz sie dostac.

wf=| Health 8| Services :J: Tourism
"” Restaurants 17|Shops ETranspon

o Wspoébtrzedne: Wprowadz doktadne wspotrzedne dla Twojego celu
podrézy.

LAT: 51°30°12” N
LON: 00°07’ 40" W
o Slady (wybierz spo$rod sladéw zatadowanych lub stworzonych przez ciebie)

PISTART

WJEND

e Trening (stworzony specjalnie by zwiekszyc Twojg wydajnosc¢)

Swobodny: Punkt docelowy nie jest okreslony. Sam ustalasz wtasne
ruchy bez zadnych ograniczen.

1 h-15m 30-km

e Czas: Punkt docelowy nie jest okereslony. Ustaw czas trwania twojego
treningu, kiedy twdj cel zostanie osiggniety urzadzenie TwoNav
wyswietli komunikat ostrzegawczy.

1h 15m

e Dystans: Punkt docelowy nie jest okreslony. Ustaw swoj trening na
okreslona odlegtosé, kiedy twdj cel zostanie osiggniety urzgdzenie
TwoNav wyswietli komunikat ostrzegawczy.

30 km

e Trackattack: Atak trasy opiera sie na dwoch wytycznych, Twojej
obecnej pozycji oraz na dodatkowowym wskazniku ‘Virtual Coach’.
Sprobuj poprawic¢ swoje wyniki, dzieki poréwnywaniu swoich aktualnych
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osiggnie¢ z poprzednimi, wyswietlanych na mapie bgdz na diagramach
W czasie rzeczywistym.

= lI"'1so T o I 0o B [ma— § o

Wré¢ (powr6t do punktu startowego lub do domu)

Punkt startowy: Wré¢ do punktu startowego nagrywanej trasy,
bezposrednio z biezgcej pozycji (prosta linia do punktu startowego).

PISTART

\ 4
e Trackback: Aktualnie nagrywana $ciezka do tego momentu jest
odwrocona, tak wiec uzytkownik moze sterowaé nig w odwrotne;j
kolejnosci. Odwroécony plik slady nagrany z inng nazwa: ‘Trackback1’,
‘Trackback?'... Naciskajgc ‘Trackback’, nagrywana sciezka pozostaje
niezmieniona i TwoNav zapisuje jg dale;.
\ 4
¢ Dom: Mozesz bezposrednio dotrze¢ do domu, jesli okreslites swojg
pozycje w zarzgdzaniu ulubionymi.
PISTART 4 HOME
\ 4

http://iwww.CompeGPS.com
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e Historia (tutaj zapisane sg ostatnio wybierane cele podrozy)

e Swobodny (punkt docelowy nie jest okresliny, sam ustalasz swoje ruchy, bez
zadnych ograniczen)

1 h15m 30-km

4.4 Ustawianie alarmow

Zanim rozpoczniesz nawigacje, w oknie ‘Podglad trasy’ mozesz ustawi¢ wiasne alarmy
ostrzegajgce cie o przekroczeniu przez ciebie ustalonych wielkosci danych takich jak
oddalenie sie od wyznaczonej trasy, predkos¢, wysokosc¢, nachylenie trasy, rytm serca,

itp.

' Y R = A=

Deviation from route
o ))) Max: 50 m Min: -

Speed
‘ ))) Mmo km/h Min: 40 km/h

Destination:
Natural Park of Las Salinas.BTRK

Distance to Destination:

Mean Speed
334.8 km

")) Max: 80 km/h Min: 20 km/h 9 0
o ))) Current pace

Alarms:
Deviation from route
Speed

Max: -- Min: -
Mean pace

‘ ))) Max: -- Min: 12 min/km
Slope

‘ ))) Max: 25 % Min: 0 %

S ek

Mean Speed

Mean pace

Slope

Distance to Destination

e i

Alarmy beda sie automatycznie pojawiaty na wyswietlaczu w trakcie nawigacji, w
osobnych okienkach zaleznie od ustawien wprowadzonych przez Ciebie do systemu.

W ‘Menu gtéwne > Ustawinia > Alarmy’ uzyskasz dostep do wszystkich funkciji
ustawiania alarmu.

4.5 Sledz wskazania

44 \START 4284m | Tum RIGHT at the 70 . \ROUTE POINT 1
f r beach, follow the ¥/

sand track that runs ..

/

NAWIGACJA NAWIGACJA NAIWGACJA NAWIGACJA
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‘ON-ROAD’ PUNKTU TRASY SLADU TRASY

W zaleznosci od wybranego rodzaju nawigacji, otrzymasz rézne wskazania, aby
osiggngc¢ swoj cel:

e Miejsce: Linia wytyczna zostanie narysowana do twojego celu.

o Slad: Slad zostanie zaznaczony, zostaniesz powiadomiony, jesli zboczysz ze
Sladu.

e Trening: Dla kazdego typu treningu zostanie otworzona strona z danymi. W
trybie ‘Trackattack’, pozycja twojego rywala zostanie zaznaczona na mapie
('Virtual Coach’).

e Wroc¢: ‘Punkt startowy’ oraz ‘Dom’ sg nawigacjami ‘Miejsca’. “Trackback’ nalezy
do nawigacji slad, gdzie wskazania sg takie same jak w przypadku ‘Slady’.

e Historyczny: Wskazania bgdg odpowiednie w zaleznosci od typu elementu
(‘Miejsca’, ‘Slady’ lub ‘Trening’).

e Free: Brak wskazah.
4.6 Podsumowanie trasy
Ta funkcja w zasadzie jest podsumowaniem twojej podrézy. ‘Podsumowanie trasy’ jest
bardzo przydatng funkcjg przy analizowaniu réznego rodzaju danych rejestrowanych

podczas Twojej podrozy. Wejdz do ‘Podsumowania trasy’ z ‘Strona narzedzi’ >
‘Podsumowanie trasy’.

Sposréd wielu kategorii danych, to okno zawiera informacje takie jak odlegtosci,
wysokosci, czasy trwania podrézy, predkosci, punkty $ladu, dane dotyczace energii,
itp.

S 19.37 km (3 04:50:20 Mean Moving Speed:
Meem TP 04:49:55 41 km/h
W71m  I®D41kmh

Maximum speed:
1956.3 Keal 3315 min/km

59 km/h
Trip review Pace:
Start/Stop GENERAL b4 1.5 min/km
o LEG ANALYSIS > Moving pace:
e DISTANCES > 5.5 min/km
d 2 Max. Vertical Speed:
ALTITUDES > )
687 m/min
SPEEDS > Min. Vertical Speed:
DATE/TIME )] 671 m/min

Dzieki funkcji ‘Podsumowanie trasy’ mozesz porownywac¢ wybrane odcinki twojej trasy
za pomocg graficznych reprezentacji oraz dziatéw analitycznych (Odcinki trasy
podzielone ze wzgledu na czas, odlegtosé, itp.).
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UWAGA: W kazdym momencie mozesz przejrze¢ ‘Podsumowanie trasy’, ktora
pokonafte$ do tej pory w ‘Strona narzedzi > Podsumowanie trasy’.

5 MAPY

TwoNaw automatycznie otworzy najlepszg mape dostepna dla twojej lokalizacji. Jesli
chcesz zarzadza¢ swoimi mapami recznie, wytgcz funkcje ‘Automatyczne otwieranie
map’w ‘Menu gtowne > Wstawienia > Mapa > Automapy’.

Iiﬁ Mapy rastrowe

Mapy skalibrowane cyfrowo (jedli mapa jest skalowana, moze traci¢ przejrzystosé, jej
jakos$¢ sie pogorszy).

TN
1

’

NPLFE A

Topograficzna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z uksztattowaniem
terenu (linie elewacyjne, drogi, parki narodowe, itp.).

Ortofotomapa: Mapy sktadajgce sie z fotografii obszaréw, ktére zawierajg
informacje odnoszace sie do uksztattowania terenu (wzgérza, jeziora, drogi,
budynki, parki narodowe, itp.).

Katastralna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z granicami dziatek (pola,
drogi, budynki, itp.).

Mapy morskie: Zawierajg zeglarskie informacje zwigzane z morzem (dane
dotyczace gtebokosci, porty, ustugi morskie, ptywy, prady, wraki morskie, itp.).

\{“ Mapy wektorowe

Cyfrowo skalibrowane mapy, bazujgce na wektorach (jesli mapa jest skalowana, nie
utraci przejrzystosci i nie pogorszy sie jej jakosc).

*
{
pok®

— P s W =T e )
o U IN TS
e
), /‘ X
RS\ S /

Urbanistyczne: Mapy zawierajgce informacje o drogach i ulicach (nazwy ulic,
drogowskazy, punkty POls, itp.).

Topograficzna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z uksztattowaniem
terenu (linie elewacyjne, drogi, parki narodowe, itp.).
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3& Mapy reliefowe 3D

Cyfrowo skalibrowane mapy, bazujgce na izoliniach, ktére zawierajg informacje na
temat wysokosci podioza. Jesli masz zatadowang mape reliefowg, masz mozliwosé
wyswietlania swoich map w trybie 3D+.

% Mapy on-line

Zdalne mapy, dostepne tylko dla urzadzen z dostepem do internetu.

ﬂq& Zablokowane mapy

Mapy, ktoére jeszcze nie zostaty aktywowanie. Aby odblokowa¢ mape, wpisz kod
licencyjny.

UWAGA: CompeGPS oferuje szeroki wachlarz map z calego $wiata dzieki ktérym
bedziesz mogt uzupetnié swoja kartografie odwiedz strone
http://www.CompeGPS.com

Zobacz liste dostepnych map w ‘Menu gifdowne > Dane > Mapy’ (wszystkie mapy
dostepne dostepne dla twojej aktualnej pozycji znajdujg sie w folderze
‘TwoNavData/Maps’). TwoNav obstuguje nastepujgce formaty map:

ED GrE GO O
& VIV
rozo Ilcon
&

ez R VAP

¥ &
MPVF g BN
Y9N N ®

Dodatkowo do map, mozesz rowniez pracowaé z réznych pozycji odniesienia do
orientacji: punkty trasy (osobne punkty), trasy (sekwencja punktoéw trasy) slady (plan
trasy). Mozesz dostac te odniesienia tworzgc je samodzielnie lub zdobywajgc z innych
zrodet (od przyjaciot, z sieci, okresowych spotkan...).

Py
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WAZNE: Pamietaj, ze wiecej formatéw map moze
by¢ zaimportowanych i przekonwertowanych na
formaty, obstugiwane przez oprogramowanie
Land/Air (Windows/Mac) wiecej informacji na
http://www.CompeGPS.com

5.1 Wiasciwosci

Mozesz wejs¢ we witasciwosci mapy przez: ‘Menu gtowne > Dane > Mapy > nacisnij
nazwe dowolnego otwartego elementu’.

e Nazwa: Nazwa pliku mapy.
o Opis: Krétki opis mapy stworzony przez operatora.
e Rodzaj: Rodzaj mapy.

e Skala: Jest to odlegtos¢ dwdch punktdw reprezentowanych na mapie oraz ich
rzeczywista odlegtos¢ w terenie.

o Rozdzielczos¢: Jest to relacja pomiedzy odlegtosciami ziemi w metrach a
pikselami (metry/piksele). Im mniejsza liczba tym wieksza rozdzielczosé.

o Glownym: Gdy to pole jest zaznaczone, w przypadku konfliktu miedzy mapami,
zostanie podtgczona inna mapa.

e Projekcja: Projekcje uzywane sg do kalibracji mapy. Istnieje kilka rodzajéw
kartograficznych projekcji, w zaleznosci od obszaréw, ktére pokrywaja.

e Rozszerzenie: Szerokos¢ oraz wysokosé obszaru mapy.

¢ Rzedy/Kolumny: Liczba wierszy/kolumn z ktérych sktada sie krajobraz
(wysokosc/szerokosé).

e Datum: Ustala doktadng pozycje elementéw mapy (punktow trasy/slady/tras)
na ziemi. Funkcja ta jest potrzebna poniewaz ziemia ma ksztatt niedoskonate;

elipsy.

e Zajeta pamie¢: Pamie¢ RAM urzgdzenia zajeta przez nieskompresowang
mape.

e Obraz: Nazwa i rozmiar obrazu wykorzystywanego do wytworzenia mapy oraz
odpowiadajgcego za kolory i jako$¢ mapy.

e Przejrzyste: Reguluje poziom przejrzystosci map umozliwiajgc ci prace na kilku
mapach jednoczesnie, naktadajgc je w réznych warstwach.

e Liczba punktéw kalibracji: Liczba punktow uzytych do kalibracji mapy.
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o (Oddalenie/Przyblizenie: Maksymalne oraz minimalne wartosci przyblizenia,
przy ktérym mapa jest widoczna na ekranie. Te wartosci pozwalajg na
zwiekszenie lub zmniejszenie rozmiaru mapy w zaleznosci od aktualnych
ustawien.

¢ Otrzymane btedy: Komentarze dotyczace mapy.

5.2 Multimapy

TwoNav umozliwia zatadowanie wiecej niz jednej mapy jednoczesnie. Jesli masz dwie
mapy dla tego samego obszaru i zatadujesz je jednoczesnie, jedna z nich ukryje druga.
Funkcja ‘Multimapy’ umozliwia naktadanie map, poprzez wybor tej mapy, ktérg chcesz
umiesci¢ pod spodem lub na wierzchu. Aby wejs¢ w to narzedzie, wybierz: ‘Menu
Kontekstowego mapy > Multimapy’

e Wyciagnij na wierzch
e Schowaj pod spaéd

6 PUNKTY TRASY/TRASY/SLADY
6.1 Czym jest punkt trasy?

“ &/ waypoint

Ifj Restaurant London

Punkt trasy, to punkt zdefiniowany potozeniem geograficznym, wspotrzednymi
szerokosci i dlugosci geograficznej oraz, w wiekszosci przypadkow, wysokoscia,
wykorzystywanymi przez narzedzia nawigacyjne GPS. WysSwietlane sg one na ekranie
jako punkty, do ktorych mozna zastosowac konkretng nazwe lub ikone.

Punkty trasy przechowywane sg wewnagtrz Plikbw Punktow trasy (zazwyczaj w
formacie *WPT), a zatem Plikbw Punktoéw trasy moze zawiera¢ jeden lub wiecej
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punktow trasy. Mozesz mie¢ owartych kilka takich plikéw ale punkty zostang zawsze
zapisane w Aktywnym Plikiem Punktow trasy (APP).

V) @ Active Waypoints File WPT [V rE Waypoints File 2.WPT

& Waypoint 1 & Restaurant

& Waypoint 2 aff Hotel

& Waypoint 3 V] 5 Waypoints File 3.WPT
& Waypoint 4 44 National Park

Domyslnie, Aktywnym Plikiem Punktéw trasy jest ‘Waypoints.WPT’, jako Aktywnym
Plikiem Punktéow trasy mozesz réwniez ustawi¢ dowolnie wybrany plik (oznaczony
gwiazkg): wybirz opcje ‘Ustaw jako aktywny punktow trasy’. Jesli stworzysz nowy
plikbw punktow trasy , zostanie on automatycznie ustawiony jako aktywnym (APP).

UWAGA: Petne dostosowanie Aktywnych Plikow Punktéw trasy mozesz wykonac
w: ‘Menu gtéwne > Ustawienia > Zaawansowane > Tryb aktywnych punktow’.

Zobacz liste dostepnych punktéw trasy w ‘Menu gtdbwne > Dane > Punkty trasy’
(wsystkie punkty trasy sg dostepne ‘TwoNavData/Data’). TwoNav moze bezposrednio
otwiera¢ nastepujgce formaty punktow trasy:

E il

WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozna
zaimportowaé i przekonwertowaé na powyzisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

6.1.1 Wilasciwosci

Mozesz wejs¢ we wiasciwosci punkt trasy/plikdw punktéw trasy przez: ‘Menu gtéwne >
Dane > Punkt trasy > naci$nij nazwe dowolnego otwartego elementu’.

e Ogodlne: Ogodlne wiasciwosci, take jak: nazwa elamentu, skrot nazwy, opis...

e Koordynaty: Geograficzne potozenie punktu trasy.
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e Pozycja: Wartosci takie jak: wysokosci, kierunek, bliskosc...

e Widok: Wiasciwosci wyswietlane w oknie mapy: kolor, tekst, wartos¢ zoom
(elementy sg wyswietlane w zaleznosci od skali warto$ci)...

e Potaczone: Dotgcz pliki obrazu/dzwieku/tekstu/wideo do danej pozycji. Bedg
one wyswietlane w trakcie nawigacji w momencie osiggniecia danej pozyciji.

6.2 Czym jest trasy?

Trasa to grupa punktow na drodze uszeregowanych w okreslony sposob. To sposéb
nawigacji, umozliwiajgcy planowanie kursu z jednego miejsca do drugiego, przy
przechodzeniu przez rézne punkty drogi. Tras uzywa sie wtedy, gdy nie ma mozliwosci
dotarcia do jakiego$ miejsca w sposob bezposredni (w linii prostej).

V) & ROUTE.RTE V) & ROUTE IN LONDON.RTE
P start > start: Camping
& Waypoint 1 & Waypoint 1: Restaurant
aypoint 2 aypoint 2: Hote
& Waypoi off Waypoint 2: Hotel
aypoint 3 aypoint 3: National Par
Waypoi Waypoint 3: National Park
P> End " End: Supermarket

Zobacz petng liste dostepnych tras w ‘Menu gtéwne > Dane > Trasy’ (wszystkie
dostepne trasy w ‘TwoNavData/Data’). TwoNav moze bezposrednio otwieraé
nastepujgce formaty trasy:

RTE

E
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WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozna
zaimportowaé i przekonwertowa¢ na powyzisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

6.2.1 Wiasciwosci

Mozesz wejs¢ we wiasciwosci trasy przez: ‘Menu gtowne > Dane > Trasy > nacisnij
nazwe dowolnego otwartego elementu’.

o (Ogodlne: Ogdlne wtasciwosci, take jak: nazwa elementu, skrét nazwy, opis,
pokryty obszar, odlegtosci, wysokos$ci oraz wtasciwosci wyswietlane w oknie
mapy takiej jak: kolor, tekst, typ lini...

e Potaczone: Dotgcz pliki obrazu/dzwieku/tekstu/wideo do danej pozycji.
6.3 Czym jest slady?

PISTART
" >END

Sciezka to grupa punktéw uszeregowanych w czasie, z ktérych kazdy punkt zawiera
informacje o pofozeniu, czasie i dacie, wspotrzednych i w wiekszosci przypadkow

wysokosci.

4 @ TRACK.TRK V) @ TRACK IN DUBLIN.TRK
P~ start " start: Home
P> End ¥ Waypoint 1: Bar

A% Waypoint 2: Gas Station

| End: Office

Zobacz peing liste dostepnych $lady w ‘Menu gtéwne > Dane > Slady’ (wszystkie
dostepne S$lady w ‘TwoNavData/Data’). TwoNav moze bezposrednio otwieraé
nastepujgce formaty $lady:
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WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozna
zaimportowaé i przekonwertowa¢ na powyzisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

6.3.1 WIlasciwosci

Mozesz wej$¢ we wrasciwosci $lady przez: ‘Menu gtéwne > Dane > Slady > naciénij
nazwe dowolnego otwartego elementu’.

o 0Ogoblne: Ogdélne wtasciwosci takie jak: nazwa pliku, nazwa uzytkownika, nazwa
podrozy, uwagi o Sciezce...

e Analiza odcinkéw: Przeanalizuja $lad podzielony na rowne odcinki ze wzgledu
na czas, odlegtosé...

o Odlegtosci: Wartos¢ odlegtosci zarejestrowana przez urzadzenie np.
Odlegtos¢ projekcji (odlegto$¢ poknania w poziomie), odlegtos¢ z wysokosciami
(odlegtos¢ uwzgledniajgca uksztattowanie terenu), linearna odlegto$¢ (dtugosc
prostej linii tgczacej pierwszy i ostatni punkt sladu), objety obszar...

e Wysokosci: Wartosci wysokosci zarejestrowane przez urzadzenie GPS takie
jak: minimalna/maksymalna wysoko$¢, nachylenie, suma wznoszenia/spadkow,
réznice wysokosci...

e Predkosci: Wartosci predkosci zapisane przez urzadzenie GPS takie jak:
maksymalna predkos¢, srednia predkos¢, tempo, predkos¢ pionowa...

e Data/Czas: Ogolne wtasciwosci, takie jak: czas wyruszenia/przybycia, czas
trwania, czas postojow, czas ruchu...

e Widok: Wiasciwosci wyswietlane w oknie mapy, takie jak: kolor, tekst, typ linii...

e Punkty sladu: Informacje zwigzane z iloscig punktow zawartych w sladzie,
odstepy pomiedzy nagrywanymi punktami sladu, dodatkowe pola danych
(dodatkowe dane $ladu)...

e GPS: Informacje zwigzane z Urzgdzeniem GPS rejestrujgcym slad.

e Energia: Wartosci energii zarejestrowane przez urzadzenie GPS, takie jak:
masa, wiek, pte¢, srednia moc, srednia moc wspinaczki. ..

e Czujniki: Informacje zwigzane z kadencja, predkoscig i tethem zapisane przez
urzadzenie GPS, za pomocg zewnetrznego czujnika ANT+™,
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o Potaczone: Dotgcz plik obrazu/dzwieku/wideo do wybranego obiektu. Te
elementy bedg wyswietlane w momencie osiggniecia celu.

6.4 Podstawowe operacje: Punktéw trasy/Trasy/Sladéw
Podstawowe operacje, ktére mozesz wykona¢ na punktach trasy, sladach, trasach:

o Tworzenie punktéw trasy/trasy/sladéw:

1. W oknie mapy, nacisnij i dlugo przytrzymaj miejsce, w ktérym chcesz
utworzy¢ odwotanie, nastepnie otwdérz menu kontekstowe.

2. Wybierz ‘Nowy’ nastepnie wybierz rodzaj elamentu, ktéry chesz
utworzy¢ (punkty trasy/trasy/slady).

New..

Waypoint here

Start route here

Start track here

3. Woypetnij podstawowe informacje dotyczgce elementu.

\\J.j way point

4. If Po utworzeniu trasy/$ladu, klikaj w kolejno wybrane miejsca, aby
stworzy¢ wyznaczone punkty (punkty trasy bazujg na pojedynczych
pozycjach nie uwzgledniajgc potaczen pomiedzy nimi). Kiedy bedziesz
zadowolony, wybierz ‘Zamknij edycje’.

PISTART
N \ P

PISTART

\J/ P

e Przesun potozenie punkty trasy:
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1. Otwdrz menu kontekstowe na elemencie i wybierz 'Edytuj'.
2. Przeciggnij go do zgdanego miejsca, utrzymujgc nacisk na nim.
3. Kiedy bedziesz zadowolony, wybierz 'Zamknij edycje".

e Dodaj punkty trasy do trasy/slady:

1. Otwodrz menu kontekstowe na elemencie i wybierz 'Edytu;j'.

2. Woybierz punkt trasy, po ktérym chcesz dodac nowy punkt trasy, krotkim
kliknieciem.

3. Nacisnij na mapie miejsce, w ktorym chcesz utworzy¢ nowy punkt trasy.
4. Kiedy bedziesz zadowolony, wybierz ‘Zamknij edycje'.
e Dodaj skojarzone pliki do punktor trasy/tras/slady: Twoje elementy moga

mie¢ skojarzone pliki, takie jak: zdjecia, dzwieki, tekst... Sprawdz powigzane
pliki twoim elmentéw z lisyt danych (‘Menu gtéwne > Dane)).

4 (gi Waypoints.wpt Sagrada Familia (Barcelona)

Waypoint
3

g Associated IMAGE.png

The Basilica of the Sagrada Familia was the
inspiration of a Catalan bookseller, Josep Maria
Bocabella , founder of Asociacion Espiritual de
Devotos de San Joseé. After a visit to the Vatican
in 1872, Bocabella returned from ltaly with the
intention of building a church inspired by that at
Loreto.

l Associated HTML.html

Jesli punkty trasy ma dotgczony plik moze on zosta¢ pokazany w nast lub scroll
myszy epijgcy sposéb:

e Automatycznie: Zaocznie dotgczonyplik bedzie wyswietlony, gdy
obecna pozycja GPS znajdzie sie¢ wewnatrz kota o Srodku
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wyznaczonym przez punkty trasy. Opcja ta moze by¢ skonfigurowana w
nastepujacy sposéb ‘Menu gtowne > Ustawienia > Alarmy > Punkty
trasy’.

¢ Recznie: Kiedy aktualna pozycja GPS znajduje sie wewnatrz kota o
srodku wyznaczonym przez punkt trasy, 'Info Biezgce' wyswietli symbol.
Dotaczone pliki zostang wyswietlone po kliknieciu na symbol.

UWAGA: Sformatowany w zaawansowany sposob tekst HTML moze by¢
wyswietlany na ekranie przy uzyciu znacznikéw HTML (takich jak: rozmiar
czcionki, kolor czcionki, pozomy tytuldéw, tekst kursywa, tekst
podkresliny, kolor tla, wyréwnanie tekstu, zalgczone zdjecia...

¢ Nawigacja do punktu trasy/sladu/trasy: Mozesz wigczy¢ nawigacje do
kazdego z poleconych z:

e ‘Menu gtéwne > Start!’

e List danych (‘Menu gtéwne > Dane’): Wybiesz obiekt do, ktérego
chcesz sie dostac | nacisnij ‘Nawiguj’.

e Okno mapy: Znajdz obiekt do ktérego chcesz sie dostaé, otwédrz jego
menu kontekstowe | wybierz opcje ‘Nawigu;’.

& wpt1 &/ wptl
: &jwpt2 ,‘/ &lwpt2

TRYB ‘ON-ROAD’ TRYB ‘OFF-ROAD’

Po dokonaniu aktywacji, TwoNav poprowadzi Cie w Kkierunku pierwszego
punktu trasy, na danej trasy/$lady. Kiedy osiggniesz dany punkt, zostaniesz
poprowadzony do nastepnego i tak dalej, az do koncowego punktu trasy/slady.

e Tryb ‘Off-road’. Wyswietlona zostanie linia prosta z Twojej pozycji do
nastepnego punktu trasy.

e Tryb ‘On-road’. TwoNav podejmie prébe automatycznego obliczenia
sub-drogi przez ulice, aby podac¢ Ci orientacje w szczegdtach, TwoNav
wyswietli instrukcje dzwiekowe.

6.5 Funkcje zaawansowane: Punkty trasy
Zaawansowane operacje, ktore mozesz wykonac¢ na punktach trasy:
e Modyfikuj wszystkie punkty trasy: Jesli zmodyfikujesz jakiekolwiek

wiasciwosci jednego punktu trasy, zmiana ta zostanie zastosowana dla
wszystkich punktow naraz.
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mwaypoint1 #£lwaypoint1

@waypoint2 #lwaypoint2

o Zresetuj: Poprzez wybranie 'Zresetuj’, wyswietlajgce Aktywny Plikow Punktéw
trasy (APP) uzytkownik usunie wszystkie punkty trasy z wybranego aktywnego
pliku.

(V] @ Waypoints.wpt (V] @ Waypoints.wpt

& Waypoint 1

& Waypoint 2

& Waypoint 3

6.6 Funkcje zaawansowane: Trasy
Zaawansowane operacje, ktére mozesz wykona¢ na trasach:
o Modyfikuj wszystkie punkty trasy: Jesli zmodyfikujesz jakiekolwiek

wiasciwosci jednego punktu trasy, zmiana ta zostanie zastosowana dla
wszystkich punktéw naraz.

mwaypoint1 #£lwaypoint1

@waypoint2 Alwaypoint2

e Zmien kolejnos¢ punktéw na drodze danej trasy: Aby przesung¢ dodany
punkt trasy i dojs¢ do niego lub przesung¢ go dalej w stosunku do poczatku
trasy, wybierz opcje 'W gore'lub 'W dot' z menu kontekstowego.

(V) & ROUTE.RTE V) & ROUTE.RTE
& Waypoint 1 & Waypoint 3
& Waypoint 2 & Waypoint 1
& Waypoint 3 & Waypoint 2

e Przedstawienie graficzne trasy: Aby wyswietli¢ graficzne przedstawienie
swojej trasy, wprowadz wspotrzedne jej elementdw, nastepnie wybierz opcje
‘Graficzne przedstawienie’. Ponizej przedstawiono dostepne funkcje grafiki:
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o Kierowanie osig Y: Pasek stuzgcy do przesuwania osi.

e Przesuwanie wykresu: Za pomocg przyciskéw 'Zoom' oraz wyswietli¢
sekcje wykreséw z wiekszg precyzjg (przesuwanie wykresu moze
réwniez pomoc w przenoszeniu wykresu w gore/dét lub na boki).

¢ Automatyczne wysrodkowanie: Nacis$nij przycisk ‘Re-center’ aby
automatycznie wysrodkowacé wykres.

o Odwrdéé trasy: W celu zastosowania efektu odwrécenia trasy w stosunku do jej
oryginalnego potozenia (w ten sposéb zmieni sie zwrot trasy a jej poczatek

bedzie znajdowat sie tam, gdzie uprzednio koniec), otworz menu kontekstowe
trasy, i wybierz ‘Narzedzia > Odwrdc trasy’.

PJSTART
N / \ PJEND

PISTART

g/ \ PJEND

¢ Konwertuj trasy na slady: Jesli chcesz zmieni¢ format, otwérz menu

kontekstowe danej trasy po czym wybierz 'Narzedzia > Konwertuj trasy na
Slady'.

? ij T
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6.7

PISTART

? N / \ FJEND

Funkcje zaawansowane: Slady

Zaawansowane operacje, ktére mozesz wykonac¢ na sladach:

Importuj wysokosci: Jesli masz zatadowang rzezbe 3D (*.CDEM), TwoNav
moze przydzieli¢ kazdemu punktowi trasy odpowiednig wysokos¢, biorgc pod
uwage informacje o rzezbie terenu.

Usun punkty koncal/poczatku slady: Sciezka omija powtarzajgce sie punkty
od poczatku i na koncu, gdzie uprzednio sie zatrzymates oraz po utworzeniu
Slady.

N/\/

Zmniejsz liczbe punktéw: Przy wprowadzaniu liczby punktéw, rysowana jest
Sciezka z zachowaniem jej ksztattu w najbardziej wierny sposaob.

Przypisz czas/predkosé: Mozesz okresli¢ czas rozpoczecia podrézy i statg

predkosé, po to, aby TwoNav mogto obliczy¢ szacowany czas przybycia do
kazdego z punktéw na Sciezce.

09:30:15 50 km/h

Usun dziwne punkty: W przypadku, gdy punkt znacznie zmienia kierunek w
porownaniu z pozostatymi, zostanie uznany za btedny i zostanie usuniety.
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o Przedstawienie graficzne sladéw: Aby wyswietli¢ graficzne przedstawienie

swojej sladu, wprowadz wspétrzedne jej elementdéw, nastepnie wybierz opcje
‘Graficzne przedstawienie’. Ponizej przedstawiono dostepne funkcje grafiki :

o Kierowanie osig Y: Pasek stuzgcy do przesuwania osi.

e Przesuwanie wykresu: Za pomocg przyciskéw 'Zoom' oraz wyswietli¢
sekcje wykresow z wiekszg precyzjg (przesuwanie wykresu moze
réwniez pomoc w przenoszeniu wykresu w gore/dot lub na boki).

¢ Automatyczne wysrodkowanie: Nacis$nij przycisk ‘Re-center’ aby
automatycznie wysrodkowacé wykres.

Odwraé¢ slady: W celu zastosowania efektu odwrécenia trasy w stosunku do jej
oryginalnego potozenia (w ten sposéb zmieni sie zwrot Slady a jej poczatek
bedzie znajdowat sie tam, gdzie uprzednio koniec), otworz menu kontekstowe
Slady, i wybierz ‘Narzedzia > Odwrdc Slady’.

DSTART
' tjEND

FEND
' PISTART

o Konwertuj slady na trasy: Jesli chcesz zmieni¢ format, otwdrz menu

kontekstowe danej slady po czym wybierz ‘Narzedzia > Konwertuj Slady na
trasy’.

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 38



710 Two PC 2.8 (WINDOWS/MAC)

CoOonmPears
PISTART

r AN =
PISTART

\“sbixfijhmha““xﬁﬁ PJEND

o Stworz oddzielne odcinki na istniejagcym $ladzie: Mozesz rozszczepi¢
Sciezke na kilka odcinkow, otwierajgc menu kontekstowe w punkcie, ktory dzieli
dwa wybrane odcinki '‘Odcinki > Zmien odcinek tu'. W tym momencie, odcinek
blizszy konca slady zmieni kolor, aby uwidoczni¢ réznice pomiedzy odcinkami.

Neo—"" e T

7 FUNKCJE DODATKOWE
7.1 Symuluj

Zobacz symulacje swojej wycieczki, przed jej rozpoczeciem. Wybierz rodzaj symulaciji,
ktora bedzie odpowiadaé twoim potrzebom:

e A - B (tylko w trybie ‘On-Road’): W ‘Menu gtéwne > Wykryj > Symuluj’,
mozesz wybra¢ dwa punkty (POl/adresy/ulubione/...), by zwizualizowa¢
proponowang trase podrézy z punktu A do punktu B.

FI'DI\'I
Avoca Road, 25

I Dublin

IRELAND

Distance:
265.1 km

Duration:
01:54:45

o]
To:

[ West Avenue, 180
I— | Cork
IRELAND

A
-

IR825 Stlllorgan Park I
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o Odtwoérz slady: Zostanie wyswietlona animacja marszu. W jej sladu
symulowana pozycja bedzie wyswietlona z strzatkg, stajgc sie aktualng, wobec
czego bedzie ona centralng pozycja, a statystyki bedg sie do niej odnosity:

o Lista sladow: Otworz menu kontekstowe na liscie slady i wybierz
'‘Odtworz'.

e Okno mapy: Otworz menu kontekstowe w Sciezce, na mapie i wybierz

'‘Odtworz'.
428 km Turn RIGHT at the
beach, follow the
? ] ' sand track that runs ..

T

Track properties

Graphs Window

Play Edit track point

Sort by Graphs Window

Play Here

2nd line data

W trakcie wyswietlania symulacji, pozorna pozycja bedzie miata inng ikone aby
odrozni¢ jg od twojej aktualnej pozycji. W czasie trwania symulacji pojawig sie
nastepujace opcje do sterowania:

sassus

e Pauza: Kliknij by zatrzymag. | ponownie by kontynuowac.
e FF/RW: Kliknij by przy$pieszy¢. | ponownie by spowolnic.
e FF do nast./RW do poprz.: Przeskocz do nastepnego/poprzedni wydarzenia.
e Stop: Zatrzymac¢ symulacje (‘Menu gtéwne > Wykryj > Zatrzymac symulacje’).

7.2 Geocaching

X 5 I L:j waypoint
Nr @ NeoPal by Ric87
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Geocahcing jest to terenowa gra dla poszukiwaczy skarbow, w trakcie ktorej uzywa sie
urzgdzen GPS. Uczestnicy gry starajg sie dotrze¢ do ustalonych wczes$niej
wspotrzednych (geocache), aby odnalez¢ ukryty pojemnik znajdujgcy sie w podanej
lokalizacji. W pojemniku, najczesciej znajduje sie nagroda dla uczestnikéw. Dzieki
temu doswiadczeniu mozesz podzieli¢ sie swojg przygodg ze znajomymi z sieci, oraz
cieszyc¢ sie bliskoscig z natura.

Name: Contalner: Time:
’E 5 GEQCACHING.WPT Les Salines Small 09:00:00
. . Description: Country: Altitude:
@ Coin Hotel - Sant Celoni escription untry vae
Salines Spain 11256 m
&2 Les Salines Difficulty: Placed by: Proximity:
1.5 gespluga 177.1 km
. \ Terrain: Owner: Bearing to go:
€2 Medievolo's Treasure gleg
3.5 gespluga 010¢
. Type: Date:
& Saut deth Pish Traditional Cache 28-03-2008

TwoNav dostarcza wszystkie niezbedne funkcje do Geocachingu. Narzedzia
Geocachingu sg dostepne w:

e 'Menu gtéowne > Wykryj > Geocaching’
Zarzgdzaj plikiem geocache jak kazdym innym plikiem punktow trasy, mimo iz
zawierajg one dodatkowe informacje. Z informacji mozesz rowniez odczyta¢ notatki

innych uzytkownikow (logs) oraz stworzyc swoje notatki:

o Ustaw geocache jako biezacy cel: ‘Menu gtéwne > Wykryj > Geocaching >
Notatki’.

e Szukaj punktu geocache: ‘Menu gtowne > Dane > Punkty trasy > WtasciwoSci
> Notatki’.

Plik ‘Geocache_visits.txt’ z twoimi terenowymi notatkami, moze zosta¢ przestany na
http://www.geocaching.com

Status: Logs:
AT : 85494591
R 2009-08-19 19:00:00
Comment: Found it
|It was totally impossible for me to find this geccache. amazing-fox
449014
Date: oh what a street to the cache, be careful
2013-09-03 17:15:55 False

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 41



® Two PC 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPrPeGars

UWAGA: Wchodzac w ‘Menu gtéwne > Ustawienia > Wyswietl > Geocaching >
Ukryj znalezione geocache' uzytkownik moze wyswietli¢c lub ukry¢ geocache.
Geocache zaznaczone jako znalezione nie pojawig sie na liscie. Zaznaczajac to
okno, uzytkownik nie bedzie moégft widzieé¢ juz odnalezionych geocache’éw.

By by¢ w pemni zgodnym z paperless Geocaching, plik musi dostarcza¢ informacje
geocache (opis, trudnos¢, teren...). TwoNav moze bezposrednio otwieraé nastepujgce
formaty geocaching:

awpr [l GPx |

¢« W { ¢

UWAGA: Pliki *LOC takze beda wyswietlone jako opcje przy wyborze celu
‘Geocaching’, jednak nie jest on w 100% z godny geocoaching gdyz nie zawiera
dodatkowych informaciji.

7.2.1 Dodaj pliki powigzane z oprogramowaniem Land/Air

WAZNE: Mimo, ze nie ma mozliwosci edytowania
plikbw geocache bezposrednio z urzadzenia
TwoNav, mozesz z fatwoscia zrobi¢ to uzywajgc
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

TwoNav pozwala na prace z punktami geocache posiadajgcymi skojarzone pliki takie
jak, zdjecia, tekst, dzwiek... Jesli plik Geocachingu ma skojarzony plik mozesz go
odtworzy¢ poprzez 'Menu gtéwne > Wykryj > Geocaching’, po ustawieniu geocache’u
jako celu. Wykonaj nastepujgce kroki aby powigzac pliki z plikiem geocache urzywajac
oprogramowania Land/Air:

1. Zainstaluj oprogramowanie Land/Air na swoim komputerze (Windows/Mac)
wiecej informaciji na http://www.CompeGPS.com

2. Uruchom Land/Air i otwoérzy plik geocachingu. Geocache zostana wyswietlone
w sekcji ‘Punkty trasy’ w drzewie danych.

3. Dodaj pliki za pomocg jednej z ponizszych metod:

e Przeciagnij plik z explorera Windows/Mac: Wci$nij lewy przycisk
myszy i przesun plik do wybranego celu (punkt trasy).
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File Maps Tracks Waypoints Routes Photos Profiles View Nawwgation Communications

Help

B & ea=aad &2 |

FINRE SR svor |

Tree X — e e | v— .|
v ® Open s @ R 8 BB : ‘
¥ “% World_Base_Map.cosm i . - ’l. [ ’L_
¥ % 30 RELIEF.cwdom
$ ¥ & GEOCADENGGox x| ASSOCIATED ASSOCIATED
- €1 Puig Neulds PHOTOZPNG | PHOTO 1PNG
T @ ousrim L )
e |
ASSOCIATED ASSOCIATED
PHOTO SPNG PHOTO 6PNG
Cova del Muronell
Y@ opiim i ’l- ’L-
TASSOCIATED  ASSOCIATED |
PHOTOEING  PHOTORPNG

Przeciagnigcie plikéw z przegladarki (internet): Mozesz réwniez
przeciggnac plik bezposrednio z przeglgdarki, po prostu kliknij na
zdjecie i przeciggnij i upus¢ je na wybranej nazwie.

v @ COpen fiss
¥ ‘s World_Base_Map.cosm

€l Sait del Fité
4 0 a1 aim 1

(383
7 ”

)

T8 R e 3-8
< o ‘ ]

Fle Mops Tracks Waypoints Routes Photos Profles View Nwagation Communications Help : & et o
DS SRy DIRNESE AL s ) L O Emr e (T
frsix] Google a

Dodaj je recznie: Poprzez wtasciwosci punktdw, sekcja ‘Potgczone’.

File Mops Tracks Wiypoints Routes Photos Profles View Nwagation Communications Help
DS TRy IR AL - [ o)

[y,.., Man window | + o o l‘m x]

v © Open fies (803 21 B[ « B PugNeulds - »
¥ "% World_Base_Mao.cosm | g /) 2 g7 “| |» coordnates 42928'47.0°N 002956'43.1°E
¥ % 30 RELEF cwdem 4 View

¥ ¥ & GEOCADENG.Gox
o P i Text color "
& 105.7 bm Background color Trarsparont 2
{8 ASSOCIATED PHOTO 1ANG Text Position Defytt 2
‘e Mas den Baltre WPT ion position Defait V4
L2 0.7 1 View name v
(8 ASSOCIATED PHOTO 2.PMG View description v
e Las Fuentes de Rellinars
L2 o519km L
8 ASSOCIATED PHOTO 3.PNG
Cova del Muronell
7Y@ aoam 1
8 ASSOCIATED PHOTO 4.PNG .
La ita Mateus
7Y @ anaim 1
(@ ASSOCIATED PHOTO S.PNG
= awu?mma -

4. Zapisz plik w formacie * WPT: Otwo6rz menu kontekstowe i kliknij Zapisz’.
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v ™ Open files
v ¥ ¢ Tracks
{ Track.TRK

p v
: LoD, 708 kmn M FTS m

v @ Storage files

L 3 -a" & Tracks
Track. TRK

S, 708 krn #4775 m

p. <

5. Wyslij plik wynikowy do swojego urzadzenia TvoNav: Uzyj funkciji ‘Wyslij do’.
7.2.2 Nawigacja geocache

& NeoPal by Ric87 & NeoPal by Ric87

TRYB ‘ON-ROAD’ TRYB ‘OFF-ROAD’
Mozesz wtgczy¢ nawigacje do kazdego z poleconych z:
e ‘Menu gtéwne > Start!’
e ‘Menu gtéwne > Wykryj > Geocaching > Nawiguj’

e Lista punktow trasy: Wybierz geocache do ktérego chcesz sige udac i nacisnij
przycisk ‘Nawiguj’.

e Okno mapy: Znajdz geocache do, ktérego chcesz sie udaé¢, wigcz jego menu
kontekstowe a nastepnie wybierz opcje ‘Nawigu;’.

7.3 e-Roadbook

\ = [PISTART )
A @ \ ¢ ¢ YA~ @ EEND
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CompeGPS opracowato nowg koncepcje nawigacji, dajagc uzytkownikom nowe
narzedzie, dzieki ktéremu mozesz cieszy¢ sie bliskoscig z naturg: e-Roadbooks.

Wykres punktéw roadbook to narzedzie bardzo czesto uzywane przez
wspotpracownikdéw kierowcoéw rajdowych do nawigacji w nieznanym i niepewnym
terenie...

Tum RIGHT ona
wooden bridge.

(V) (5 Natural Park of Las Salinas.BTRK

P start

*1 Turn LEFT towards the beach

1 STRAIGHT without leaving the road

“1 Turn LEFT on the "Es Cavallet "beach

[” Turn RIGHT at the parking

1 STRAIGHT along the main track

[? Turning to the RIGHT after the house

1' STRAIGHT across Las Salinas beach

Roadbook zawiera kilka diagraméw, wspotrzednych GPS oraz instrukcji, ktére mogg
poméc w nawigacji, TwoNav wyswietli wszystkie manewry na wys$wietlaczu. Zamien
swojg wycieczke w wielkg przygode lub w zabawng gre, a wszystko w zgodzie z
naturg...

TwoNav moze bezposrednio otwiera¢ nastepujgce formaty roadbook:

orrc Rl TRe |8

<

7.3.1 Stworz e-Roadbook’a z oprogramowaniem Land/Air

UWAGA: Mozesz réwniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.CompeGPS.com

By stworzy¢ punkty roadbook potrzebujesz 3 narzedzi:

e Slady
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o Ksiagzke, w ktorej przechowywane s elementy wraz z opisem i ilustracja
e Oprogramowanie Land/Air (Windows/Mac)

Wykonaj nastepujgce czynnosci zeby stworzy¢ plik e-Roadbook uzywajgc Land/Air:

1. Zainstaluj oprogramowanie Land/Air na swoim komputerze (Windows/Mac)
wiecej informacji na http://www.CompeGPS.com

2. Uruchom Land/Air i otwérzy $lady. Slad pojawi sie w sekcji ‘Slady’ w drzewie
danych.

3. Kiedy juz jg otworzysz, kliknij prawym przyciskiem i wybierz ‘Edytuj Roadbook’.

J'Ruadbuuk X |

m »

o Time @ Icon e Dist.[m] e Croquis e Description

=i
# ‘gE

‘s
. @ Turn RIGHT at the beach, folow the sand track that runs parallel
2 03259 2z0 ;I ﬁ| to the hotel until the end of the beach.

4. Pojawi sie nowe okno zawierajgce wszystkie punkty sladu. Najedz kursorem
doktadnie w miejsce, ktére ma by¢ zaznaczone | otwdrz menu kontekstowe
tego punktu, nastepnie nacisnij ‘Stworz tutaj punkt roadbook’.

5. Teraz mozesz uzupeti¢ roadbook o istotne informacje:

e Opis: Zaznacz istotne manewry, informacje o zabytkach, fakty uwagi...

e Szkic: Aby tatwiej sie orientowa¢ w trasie powigz obraz przedstawiajgcy
znaki nawigacyjne.

WAZNE: Aby powigzaé obrazy powinienie$ je edytowaé i zapisaé w
wygodnym formacie (*.BMP) oraz przycig¢é do rozmiaru (128x128 pix.),
zeby byly dopasowane do interfejsu TwoNav. Wyszukaj odpowiedni
program do edycji zdjeé.

6. Powtorz te czynnosé dla kazdego punktu roadbook, ktory chcesz zaznaczy¢.
7. Dodaj pliki za pomocg jednej z ponizszych metod:

e Przeciagnij plik z explorera Windows/Mac: Wci$nij lewy przycisk
myszy i przesun plik do wybranego celu (punkt trasy).

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 46



@® Twohav Pc 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPreaP,s

[ 73 Mops: Trocks Waypoints Rovtes Photos Profles: View . Niigetion Commenicatons - Help G@.[‘_ <ol i
B ea=a33d &3 | P~ ¥ D
i)

v © Open fies
¥ s World_Base Map.cosm
¥ % 30 RELIEF cwdem

§ ¥ & GEOCAO®NG.Gx

Cova del Muronell
Y@ opiim i

e Przeciagniecie plikow z przegladarki (internet): Mozesz rowniez
przeciggnac plik bezposrednio z przeglgdarki, po prostu kliknij na
zdjecie i przeciggnij i upus¢ je na wybranej nazwie.

File Maps Tracks Waypoints Routes Photos Profles View Nwagation Commwnications Help G@[E
B %6330 63| B~ & EED =
frsix] Google a

v @ COpen fiss
¥ ‘s World_Base_Map.cosm

7 31»@: @ PP B-a
A . ot N -

€l Sait del Fité
4 0 a1 aim 1

o Doadaj je recznie: Poprzez wtasciwosci punktdw, sekcja ‘Potgczone’.

File Mops Tracks Wiypoints Routes Photos Profles View Nwagation Communications Help
E e e-asdad &2 | RS - ] ¢ svor I Tvotiav)
[Tree X Man window | & - . l‘m x]
v o 1(30BF @ PAQ " & BT « (T ,
¥ "% Workd_Baso_Mao.cosm | ARSI <1 |» coordnates 42928°47.0°N 002956°43.1°E
¥ % 30RELIF.owdem *\%, e
$ ¥ & GEOCAO®NG Gk
T o —
2 s Background color Trrdpueat 2
{8 ASSOCIATED PHOTO 1.PNG Text Position Detudt 2
'ngm'mum WPT kon position Dofat 2
@97.74m 1 View name v
(8 ASSOCIATED PHOTO 2.PMG View description v
Las Fuentes de Rellinars
4 g o519km 1
8 ASSOCIATED PHOTO 3.PNG
Cova del Muronell
Y@ oniim i
& ASSOCIATED PHOTO 4.PNG !
La ita Mateus
7Y @ anaim 1
(& ASSOCIATED PHOTO S.PNG =
’awu?mmal 2 ,'.,,'

8. Zapisywanie pliku wynikowego w formacie *.BTRK: Otwérz menu kontekstowe
na pliku sladu i wybierz opcje Zapisz’.
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9. Wyslij plik wynikowy do swojego urzgdzenia TvoNav: Uzyj funkcji ‘Wyslij do’.

v ? Open files
v 4 & Tracks
; Natural Park of Las Salinas.TRK
$10.37 km 6T m
Start from the parking, at the roundabout take...
®3155km 11m

¥

.

v @ Storage files

B Twolay

v ¥ £ Tracks

: Natural Park of Las Salinas.TRK

$2r19.37 ki 67 m

Start from the parking, at the roundabout take...
®3155km 11m

v [l

-

WAZNE: Nie usuwaj pliku e-Roadbook w formacie *TRK, poniewaz plik w
formacie *BTRK nie moze byé¢ edytowany. Jesli chcesz zmieni¢ jakiekolwiek
parametry, edytuj plik * TRK i ponownie zapisz go w formacie *.BTRK.

7.3.2 Nawigacja e-Roadbook
ZISTART

TRYB ‘ON-ROAD’ TRYB ‘OFF-ROAD’
Mozesz wtgczyé nawigacje do kazdego z poleconych z:
e ‘Menu gtéwne > Start!’

o Lista punktow slady: Wybierz e-Roadbook do ktérego chcesz sie udac i
nacisnij przycisk ‘Nawigu;’.

e Okno mapy: Znajdz e-Roadbook do, ktérego chcesz sie udac, wigcz jego
menu kontekstowe a nastepnie wybierz opcje ‘Nawiguj’.

7.4 Amigos

" o’ Hello an
= John 13:67 53

Croachou By How are you doing? o
£545879652 (59min) 13:59 @

DO Mary
£ B +, 81.8km 20m How are you?
user@example.com ($5min) —

Do I'm fine, and you? 1400
PO PTY user@example.com .

Hi 14:00

) »._'-J‘S — +, 8km 55m doyouseemy track?

Al ‘e A ' Look where I'm right now 1401
e € Dpavid
P &ars " Q&} . Dav Its so nice up here) 1401
, ¥ > BREST] 96, '
(‘r’ Mla?ry (29min) Cléguer “ 6545879652 ) Z Oh yes, | can see where
Technooale B o L % 1.8Bkm 59m It's been along time! 1wce | thanks to ‘Amigos'function. A
Steven I wish | were therel | 6
*, 8km &h ‘Amigos’ also on Land! 142 5
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'Amigos' ('Menu gtéwne > Dane > Amigos’) to funkcja lokalizacyjna, stworzona przez
CompeGPS, pozwalajgca na wyswietalnie aktualnej pozycji twoich znajomych na
mapie w czasie rzeczywistym (i viceversa). Ta funkcja jest domysle dotgczona do
TwoNav. Z 'Amigos' bedziesz miat szanse kontaktowal z przyjaciétmi podczas
korzystania z ulubionej aplikaciji:

o Dodaj kontakty do swojej listy znajomych: Dodaj swoich znajomych do listy
kontaktow za pomocg albo ich adresu e-mail lub numeru telefonu
komorkowego.

o Czatuj ze znajomymi
e Wizualizacja kontaktow na mapie: Zobacz na mapie aktualne potozenie
kontaktéw w czasie rzeczywistym, w momencie ich poruszania sie. Po

nacisnieciu tytutu $ladu, bedziesz w stanie przejrze¢ ‘Podglad podrézy’ sladu,
az do aktualnego potozenia.

¢ Nawiguj do swoich zanjomych: Znajdz znajomego, do ktérego chcesz
dotrzeé, otworz jego menu kontekstowe i wybierz opcje ‘Nawiguy’.

¢ Interwal odswiezania danych automatycznie: Ruchy na mapie bedg bardziej
state jako interwat od$wiezania.

e Dostosuj swoj profil: Ustaw swadj nick, krotki opis o sobie, zdjecie... Wszystkie
te informacje bedg wyswietlane na liscie kontaktow uzytkownikéw.

W celu odtgczenia ‘Amigos’ otwbérz menu kontekstowe na swoim profilu i nacisnij
'Wyrejestru;j":

e Odiacz to urzadzenie: Jesli chcesz wylogowaé sesje na obecnym urzadzeniu.

e Usun konto uzytkownika: Jesli chcesz, aby catkowicie usung¢ konto na
‘Amigos’.

7.5 Tresci z internetu

‘Tresci z internetu’ (‘Menu gtéwne > Dane > TreSci z internetu’) zawiera dane dostepne
nie w komputerze ani w podtgczonych urzgdzeniach ale w internecie, pozwalajac ci na
otwarcie i prace z zawartoscig on-line (mapy/punkty trasy/trasy/$lady/...) znajdujacg sie
na zewnetrznych serwerach online. Aby skorzystac z tej funkgji, wykonaj kilka krokow.

1. Wycentruj mape w miejscu, w ktérym chcesz pobraé elementy.

2. Wybierz ‘Menu gtéwne > Dane > TreSci z internetu’. TwoNav bedzie szukat
tresci dostepnych obok swojej aktualnej pozycii.
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3. W przypadku, gdy znaleziony zostanie element blisko Twoje pozyciji,
podstawowe informacje dotyczgce tego elementu zostang zaprezentowane w
dane drugiej linii od razu po nazwie elementu.

7.6 Podziel sie swoimi sciezkami

Dzieki oprogramowaniu TwoNav mozesz szybko przesytac swoje $lady oraz dzieli¢ sie
nimi, ze swoimi znajomymi na portalach spotecznosciowych:

1. Wybierz ‘Menu gtéwne > Dane > Slady' i otwérz menu kotekstowe na $lady
'Podziel sie’.

Play

Send to

Share

Sort by

2. Aby dzieli¢ sie sciezkami ze znajomymi, musisz by¢ zarejestrowany. Wypetnij
formularz wpisujgc najbardziej istotne dane.

3. Dzieki temu mozesz obejrze¢ raport sladu Twojej podrozy oraz podzieli¢ sie nim
Ze swoimi znajomymi z sieci.
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MYTWONAYV: W momencie udostepniania raportu $ciezki swoim znajomym, plik
zostaje automatycznie zatadowny na my TwoNav (strona jest dostepna z
kazdego komputera, z Internetem). myTwoNav pozwala Ci na, zarzadzanie
wszystkimi zatadowanymi $ladami, drukowanie ich raportow oraz pobieranie
plikow...

PP PP

8 USTAWIENIA

8.1 System
8.1.1 Urzadzenie

8.1.1.1 Konfiguracja domysina

WAZNE: Opcja ta umozliwia powrét wszystkich mozliwych do ustawienia
parametréow do stadium poczatkowego. Wszystkie opcje, ktére zostaly
przestawione, zostana zmienione.

8.1.1.2 Raport stanu

Uzytkownik moze stworzy¢ 'Raport status' aby wesprzeC dziat serwisowy w
rozwigzaniu problemu z urzadzeniem. Plik *.ZIP zostanie utworzony w folderze:

"'TwoNavData/Data’.
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b 4 /M Computer
m » &, Local Disc (C:)
b il Unit (D)
| 4 () GPS TwoNav (X)) |
4 TwoMavData

B TwoNav_20150801_100_report.ZIP |

Bardzo prosimy o dotgczanie tego pliku do zapytan skierowanych do
http://Support. CompeGPS.com

8.1.1.3 O programie

Dowiedz sie z jakiej wersji oprogramowania aktualnie korzystasz (informacje dotyczgce
eboot/iboot oraz systemu operacyjnego mogg nie by¢ dostepne dla wszystkich
urzgdzen).

UWAGA: W celu rozpoznania wersji programu TwoNav zainstalowanego w
Twoim urzadzeniu, koniecznie nalezy rozwia¢ wszelkie watpliwosci Iub
Zaktualizowa¢ oprogramowanie.

8.1.1.4 Informacje o rejestracji
Dowiedz sie jaki jest status rejestracji oprogramowania TwoNav, w Twoim urzadzeniu.

e Status: Zarejestrowana/niezarejestrowana aplikacja TwoNav.

CompeGPS registered

e Nazwisko uzytkownika: Zarejestrowany uzytkownik. Je$li twoje urzadzenie ma
potgczenie z internetem, mozesz w tym miejscu wpisa¢ swoj kod rejestracyjny.

John Smith
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e Device ID: To jego alfanumeryczny identyfikator, jedyny dla Twojego
urzgdzenia. Jest on niezbedny do aktywacji TwoNav oraz jakiejkolwiek mapy,
ktérej chcesz w nim uzy¢.

) 0.9,9,9,9,.0.9.9.9.9,.9,0.9,0,.0.0.6,9,4

8.1.2 Jezyk

W tym dziale mozesz modyfikowac jezyk tekstow i glosow systemu.

% English E Espariol l i Francais i I ltaliano
™ Deutsch Portugués pm Polski ["]]] Catala

E= Euskara “ Chinese [g Tarkce -I— Suomi

"% _ Hebrew \ Galego : Magyar = Nederlands

8.1.3 Pamie¢ podreczna map

Jedli mapa internetowa jest otwarta, pobrane odcinki mapy bedg miejscowo
przechowywane w urzadzeniu w folderze tymczasowym (czasowej pamieci cache).
Dzieki temu bedziesz mogt uzywacC zdalnej mapy bez potgczenia z internetem.
Aplikacja TwoNav zachowa te czes¢ mapy, ktérg wybrates w pamieci urzgdzenia.

Ustaw maksymalng objeto$¢ pamieci, ktérg chcesz przeznaczy¢ do zapisywania czesci
obszarow map w pamieci cache. W zaleznosci od urzgdzenia mozesz rowniez
utworzy¢ osobny folder, w ktéorym odcinki map bedg zapisywane za pomocg pamigci
cache

8.1.4 Jednostki

Mozesz okredli¢, ktory typ jednostki pomiaru zastosowaé w TwoNav:

e Odlegtosé: km ft, m, mi, nm

e Wysokos¢: m ft

o Predkosé: km/h kt, min/km, mph
e Malych odlegtosci: m ft, mi, nm

e Przyspieszenie: m/s® g, km/h/s
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o Predkos¢ pionowa: m/min ft/min, m/h, m/s
e Obszar: m? hect., km?
e Energia: Kcal cal, J, KJ, MJ, KWh
o Glebokosé: m brazas, ft
8.1.5 Audio

_‘
Ustaw poziom _g’foénoéci aplikacji TwoNav oraz wszystkich elementow audio Twojego
oprogramowania.

o Wyclsz: Wigcz/Wytacz ogdélny poziom dzieku aplikacji TwoNav.

o 0Ogoblne: Reguluje ogdlng audio dla grup elementéw dzwiekowych.

e Alarm: Reguluje ostrzezeh alarmowych i radarowych.

o Kilikniecia: Reguluj poziom dzwieku naciskanych przyciskéw.

¢ Glos: Reguluje audio opcji alarméw gtosowych dla nastepnego manewru.

8.1.6 Katalogi

Viap

Waypoints.wpt

v M3 TRACK 1 V) JB3 ROUTE 1RTE

(V] &‘ Spain_Topo
World_Base |

@3\0\\Relief_ = I & wpti I P> stant & start I

m \(\\ Spain_Topo ﬂ wpt2 P End & First stop

) R\® France_Topo W' wpt3 TRACK 2 & Second stop
Rep_lIreland_

ORe 1ors & wpta TRACK 3 & End

U ‘(\\ France_Topo ka wpt5 TRACK 4 (V) Psed ROUTE 2.RTE
MAP PUNKTOW TRASY SLADOW TRASY

Aby Twoje dane (mapy/punkty trasy/slady/trasy) zostaty wziete pod uwage przez
TwoNav podczas tworzenia list w dziale ‘Menu gtéwne > Dane’ muszg znajdowacé sie w
folderze, ktory dla tego celu utworzyltes:

e Domysliny folder dla map: ‘TwoNavData/Maps’

e Domysiny folder dla nagranych tras: ‘TwoNavData/Data/Tracklog’
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o Domysiny folder dla sladéw/punkoéw trasyl/trasy: ‘TwoNavData/Data’

4 | TwoMNavData 4 TwoMavData 4 | TwoMavData
4 | Maps 4 | Data 4 || Data
| FRANCE_RTMAP 4 || Tracklog | ROUTE L.RTE
|% TOPOGRAPHIC MAP FRANCEIMP | €| MY RECORDED TRACK 1.TRK |¢*| ROUTE 2.RTE
|%| 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM | €| MY RECORDED TRACK 2.TRK | 2| TRACK1.TRK
|%| URBAMN MAP SPAIN.VMAP | €| MY RECORDED TRACK 3.TRK || TRACK 2.TRK
| % URBAN MAP IRELAND.VMAP |éMY RECORDED TRACK 4. TRK | & | WAYPOINTS.WPT

Mozesz dodac wiecej niz tylko jeden folder dlla kazdego rodzaju danych. Wtedy lista
danych bedzie zawierata pozycje ze wszytskich folderéw, ktére zostaly przez ciebie
stworzone.

4 || TwoNavData Maps folder
4| | Maps
30 RELIEF MAAP.CDEM
URBAMN AP IR
4|  Data
| ROUTE.RTE
£ TRACK.TRK
6] WAYPOINTSWRT
4 | Extra
4| | MapsD |
4| Datall

‘TwoNavData\Maps ‘TwoNavData'\Data

\Extra\Maps |l d Data Il

o))
o))

8.1.7 Strefa czasowa

Urzagdzenie TwoNav pozwala wybraé czas zgodny ze wspoirzednymi czasu
uniwersalnego (Universal Time Coordinates UTC). Jesli chcesz, mozesz réwniez
automatycznie ustawic czas letni.

UWAGA: TwoNav uaktualnia czas, dopoki urzadzenie otrzymuje sygnat GPS.
Zazwyczaj wewnatrz budynkéw sygnal z satelity nie dociera do urzadzenia,
chyba ze zastosowano powtarzacz, zatem czas, jak rowniez, widok nocny, beda
zakiocone.
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8.1.8 Koordynaty

Te ustawienia zostang uzyte w momencie wgrywania jakichkolwiek wspotrzednych do
aplikacji oraz przy tworzeniu dowolnego elementu (punktu trasy/sladu/trasy):

e Rodzaj koordynat: UTM, Szerokosé/Diugosé, BGN...

e Format stopnia: skonfiguruj kolejnos¢, w jakiej bedg wyswietlane stopnie.

dd.dddddd dd’mm.mmm’ dd°mm’ss.s

o Podstawa odniesienia (Datum): Funkcja ta pozwala na odniesiednie pozyciji
punktu (punktu trasy/sladu/trasy), na doktadng pozycje potozenia na ziemi.
System podstawy odniesienia jest potrzebny, poniewaz ziemia ma ksztatt
niedoskonatej elipsoidy.

8.1.9 Okno

Ustaw rozmiar okna aplikacji oraz sposob jej uruchomienia.

DEVICE _ Settings System

LANGUAGE DEVICE

MAPS CACHE

LANGUAGE

UNITS

AUDIO

WV NIV W

MAPS CACHE

FOLDERS

8.2 Mapa

Najtatwiejszy sposodb na zastosowanie najbardziej odpowiedniej mapy do kazdej
sytuaciji, to aktywacja funkcji ‘Automapy’.
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e Automatyczne otwieranie map: Otwiera mape najbardziej pasujgcg do dane;j
sytuaciji.

e Automatyczne otwieranie map on-line: Otwiera najbardziej pasujgcg mape
on-line (internet).

e Auto-otwieranie mapa 3D (*.CDEM): Otwiera najbardziej odpowiednie mapy

wysokosciowe dla kazdej sytuacji (wkgczone niezaleznie od 'Automatyczne
otwieranie map)).

Jesli te opcje sg wigczone, urzadzenie TwoNav podejmie probe zatadowania
najlepszej mapy dla kazdej sytuacji:

e Tryb ‘On-road’. Mapa drogowa (*.VMAP) danego obszaru zostanie
zatadowana a pozostate mapy zostang zamknigte.

e Tryb ‘Off-road’. Mapy z wiekszg rozdzielczoscig (Nie pliki z rozszerzeniem
*.VMAP) zostang zatadowane, a wszystkie pozostate, zostang zamkniete.

UWAGA: Zalecane jest, aby ta opcja byla zawsze wigczona, szczegélnie wtedy,
gdy musisz wprowadzié zmiany w trybie nawigacji. Jesli chcesz zachowac
wszystkie otwarte mapy, przechodzac z jednego trybu w drugi, wyfacz te funkcje.

8.2.2 Autozoom

0 o

. Eng? e — B
‘ &) Waypoint 1| Z
3 —~ L0\ L; ! leUnio -
‘_‘jWaypointzm, J ' ’ et =
| J ‘ :‘Waypoint 2
' r;_}Waypomt L c = ;»7:JWaypoint 2% 5 ¥ B Carver San
] ; gy = A - Carrer del Gene
WSZYSTKIE
CEL NASTEPNE ODCINKI AUTOMATYCZ.

Jesli tryb 'Autozoom’ jest aktywny, TwoNav obliczy najbardziej odpowiednie zblizenie
dla aktualnej predkosci (ogdlnie, im wieksza predkosé, tym wieksze oddalenie):

e Nie: Funkcja wyfgczona.

e Automatycznie: Automatycznie przybliza okno.
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o Pokaz cel: Przybliza okno, ktore zawiera aktualng pozycje oraz punkt
docelowy.

o Pokaz nastepne: Przybliza okno zawierajgce aktualng pozycje oraz nastepny
punkt trasy/trase itp.

o Pokaz wszystkie odcinki: Przybliza okno zawierajgce aktualng pozycje oraz
aktualny odcinek badz peten slad.

o Ustaw skale: Przybliza okno zgodnie z wartoscig ‘Ustawien skali’.
e Skala mapy: Przybliza okno zgodnie ze skalg mapy.

Ponadto, w czasie nawigacji, jesli 'Wymus 2D' jest wigczona, widok mapy 2D jest
automatyczny nawet jesli inne widoki sg aktualnie wyswietlane.

8.2.3 Centrowanie

Podczas nawigacji mozesz przesuwaé mape, zeby zobaczy¢ pozostatg czesé obszaru,
tracac odniesienie w stosunku do aktualnego potozenia. W takim wypadku, na ekranie
wyswietli sie przycisk 'Centrowania’.

e Czas do wycentrowania: Czas centrowania mozna modyfikowa¢, a nawet
wytgczac, wychodzac z opcji przycisku centrowania, w celu powrotu do
poprzedniego pofozenia.

¢ Plynne centrowanie: Centrowanie mozna wykonywac¢ tagodnym ruchem lub
natychmiastowo.

AiCurrent position

e Wysrodkuj po edycji: Okno zostanie automatycznie wysrodkowane po
zakonczeniu nowego punktu Sladu/trasy. Jesli ta funkcja jest wytgcznona, okno
mapy nie zostanie automatycznie odswiezone i konieczne bedzie reczne
przesuwanie mapy.
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UWAGA: Kiedy aktywowana jest funkcja 'Autozoom', podczas wciskania
przycisku 'Centrowanie’, powrdéci réwniez zoom zgodny z twoja aktualng
predkoscia, co tym samym spowoduje zmiane poziomu zréznicowania zoomu,
ktory ustawites wczesniej.

8.2.4 Obré¢ mape

Mozesz wybiera¢ sposréd dwoch trybow wyswietlania dla elementow zatadowanych w
oknie mapy:

e Sledz slad: Ustaw mape w kierunku kursu, mapa bedzie sie obraca¢, zeby
dostosowac sie do aktualnego kursu, a na ekranie wyswietli sie perspektywa
przed tobg. Perspektywa przed toba bedzie wyswietlana na ekranie.

Syt e
"

X Lfluil}ii-n‘ ‘l-?, Gi!l(ioc-
Rl :5",-7éur- mezg\

. Al
( (4 .: o
e | /]
N ete Lievre /

e Péinoc u goéry: Mapa nie jest ustawiona, twoje potozenie bedzie zaznaczone
wskaznikiem w Srodkowej czescie ekranu, a wskaznik bedzie sie obracat,
pokazujgc Twéj aktualny kurs. Mapa nie bedzie sie obracac, a potnoc zawsze
bedzie u géry ekranu.

UWAGA: Mozesz modyfikowaé te opcje w pasek narzedzi.

8.2.5 Reliefy CDEM

Urzadzenie TwoNav moze wykorzystywa¢ mapy wzniesien (siatki punktow z informacjg
o wysokosci terenu) aby dysponowa¢ danymi o wysoko$ci w odniesieniach
utworzonych przy pomocy programu (punkty trasy/trasy/Slady), tak by uzytkownik mogt
dysponowac trybem wizualizacji wymiarowo.

o Rysuj relief: Wigcz/Wytgcz te funkcje.
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e Cieniowana 2D relief: Cienie relieféw mogg by¢ wyswietlone na mapach
prezentowanych w trybie 2D.

o Kolory uksztattowania terenu: uzytkownik moze wybra¢ pomiedzy trzema
réznymi hipsometrycznymi opcjami kolorystycznymi mapy: wysoko kontrastowe
kolory, nisko kontrastowe kolory, domysina paleta koloréw...

e Rysuj cieniowany krajobraz: Ta opcja wizualizacji daje bardziej atrakcyjna
rzezbe terenu.

e Kolorowe kroki: Zamiast uzycia koloréw cieniowanych, dla kazdego interwatu
wysokosci zostanie uzyty jeden kolor.

e Rysuj linie pozioméw: Linie wysokosci sa rysowane.
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2D 3D PLASKI 3D+ 3D+ RELIEF

Urzadzenie TwoNav oferuje 3 tryby wizualizacji, aby w kazdej chwili mie¢ najbardziej
adekwatng perspektywe.

e Tryb ‘2D’: Plan zenitalny.

e Tryb ‘3D’ Trojwymiarowy, ptaski obraz bez rzezby, ale z perspektywa.

e Tryb ‘3D+’. Wyswietla holografie terenu w realnym odwzorowaniu 3D (mapy
wektorowe nie bedg wyswietlane w 3D+). Ten tryb dostepny jest wytgcznie

wtedy, gdy zostang spetnione nastepujgce warunki:

o Mapy relief 3D (*.CDEM)
o Mapy rastréw (normalnie *.RMAP lub *.ECW)

WAZNE: W celu zmiany trybu wcisnij przycisk ‘2D > 3D > 3D+’ na pasku narzedzi.

e Tryb ‘3D’ Wybierz kolejno$¢ dla przycisku ‘2D >3D > 3D+’
e ‘2D > 3D+’ (w przypadku mapy rastrow): 2 pozycje (2D > 3D
ptaski/3D+). Urzadzenie TwoNav podejmie prébe wyswietlenia trybu
3D+. Jesli nie bedzie to mozliwe, wyswietlony zostanie tryb 3D (ptaski).

e ‘2D > 3D > 3D+’ 3 pozycje (2D > 3D ptaski > 3D+)

¢ Wyolbrzymienie wysokosci: Zwielokrotnia wysoko$¢ rzezby, aby uwydatnic
efekt w trybie 3D+.

e Cieniowanie: Dzigki tej opcji rzezba terenu bedzie wyswietlona w bardziej
przejrzysty i atrakcyjny sposob, poniewaz zawiera wzmocnienie symulacji
cieniowania. Ta opcja dziata jedynie w trybie 3D+.
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e Pole widzenia: Pole widzenia okresla kat, z jakiego widoczna bedzie mapa.
Wprowadzajgc kat powyzej 60°, funkcja dziata podobnie jak aparat z
obiektywem szerokokgtnym.

e Mglisty horyzont: Najbardziej oddalona czes¢ perspektywy bedzie wyblakia,
tworzgc efekt zamglenia pomiedzy niebem a mapa, w ten sposéb bardziej je od
siebie odrozniajgc.

¢ Maksymalna ilo$¢ warstw: Ustaw maksymalna ilos¢ map, ktére bedag
wys$wietlane w warstwach (im wyzsza ilo§¢ map, tym wolniej beda sie
tadowaty).

e Poziom morza: Jesli wysokos¢ jest ponizej poziomu morza, tryb 3D moze
prezentowac te sytuacje poprzez ustawienie aktualnej wartosci poziomu morza.

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 62



® Two PC 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPrPeGars

8.3 Wyswietl
8.3.1 Slady

Mozesz spersonalizowac, wszystkie wyswietlane na mapie $lady:

¢ Rysuj strzaltki na $ladzie: By tatwo poznac kierunek.

AN

o Losowe kolory sladu: Uzytkownik moze wybrac ktoéry z koloréw bedzie na
ekranie przedstawiat obnizenie. Kolory obnizenia powigzane sg z rozmaitymi
polami slady (wysokos¢ slady, predkosé, nachylenie, wysokosé barometryczna,
czestotliwosc¢ akcji serca...).

¢ Nawigacja sladu:

o Podswietl slad nawigacji: Kiedy bedziesz nawigowany po trasie,
zobaczysz réznice pomiedzy aktywnymi trasami a pozostatymi trasami.

¢ Kolor nawigowanego sladu: Zazwyczaj aktywne slady majg

wyrdzniajgca sie grubosé i sg wyswietlane innymi, odrézniajgcymi sie od
reszty kolorami.

e Podwadjna linia: Aktywny $lad jest wyswietlany za pomocag podwojne;j
linii aby mozna byto go tatwo odrdznié¢ od pozostatych Sladéw.

8.3.2 Hint

Jesli funkcja ‘Hint’ jest wigczona, po kliknieciu na dowolny punkt na mapie, TwoNav
wyswietli przydatne informacje dotyczgce wybranego przez ciebie punktu.
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Ta funkcja moze zosta¢ spersonalizowana lub usunieta, w zaleznosci od zyczenia
uzytkownika. Mozna dodac lub wylgczy¢ wyswietlanie nastepujgcych okien: informacje
0 mapie, koordynaty, kierunek, odlegtos¢, wysokosc...

8.3.3 Widok nocny

W warunkach stabego o$wietlenia, kolory i jasnos¢ ekranu TwoNav mogg Cie oslepiaé.
Urzadzenie TwoNav posiada widok nocny, redukujacy jasnos¢ wniosku TwoNav i
wyswietlajgcy interfejs uzytkownika w ciemniejszych barwach.

e Nocgiw tunelach: TwoNav przetgcza sie w tryb nocny automatycznie w nocy
lub gdy znajdziemy sie w tunelu.

e Noca: TwoNav przetgcza sie w tryb nocny automatycznie w nocy (nie w
tunelach).

e Niezautomatyzowane: Mozesz recznie ustawia¢ zmiane na tryb nocny.

UWAGA: Urzadzenie TwoNav nieustannie uaktualnia czas, jesli tylko odbiera
sygnat GPS. Wewnatrz budynkéw zazwyczaj nie ma sygnatu satelitarnego, wiec
automatyczny widok nocny moze zostac zakiécony.

8.3.4 Znacznik

Mozesz w petni spresonalizowac, wyswietlang na mapie ikone (twoja biezgca pozycja):
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e Znacznik/Znacznik animacji: Ikone wskazujgcg twojg aktualng pozycje w
mapie.

A A A A A AL A A A A A A
T80 D 'ﬁﬂﬂ@ﬂﬂ

o Staly okrag i linie rownolegte: Zostanie narysowany okrag oraz linie
okreslajgce pozycje.

> »>

¢ Promien statego okregu: Okresla rozmiar obwodu okalajgcego Twoje
potozenie.

> -

e Rysuj cyple linii zmiennych: Rysuj linie rownolegte do linii cypla (Wytyczne
wskazujgce kierunek poruszania sie).

: C

e Zmienny okreg: Mozesz doda¢ wokot swojej pozycji wiecej okregow. Musisz
okresli¢ promien wewnetrznego okregu oraz liczbe kolejnych okregow, ktore
beda w jednakowej odlegtosci od pierwszego, wewnetrznego okregu.

> c

e Zobacz obracajacy sie promien: Podczas obrotu zostanie wyswietlony
promien odpowiadajgcy opisanemu obwodowi.

e Pokaz linie dziobu: Ustaw dtugosc linii cypla, ktéra bedzie wyswietlana na
mapie.

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 65



o® Twohnav Pc 2.8 (WINDOWS/MAC)

»> —

o Wylaczenie: Linia cypla nie bedzie wyswietlana.
o Piksele: Ustaw dtugos¢ linii cypla w pikselach.

e Rzeczywista odlegtos¢: Linia cypla bedzie wyswietlana na mapie w
rzeczywistej skali.

e Spodziewana odlegtosé w czasie: TwoNav oblicza czas dzielgcy
uzytkownika od dotarcia do celu na podstawie obecnej predkosci.

¢ Nieskonczone: Dtugos$¢ linii bedzie nieskonczona.

e Dodatkowe elementy: Dodatkowe elementy moga by¢ réwniez wyswietlane w
zaleznosci od ustawien elementow.

h/ >

UWAGA: Te wilasciwos$ci zaleza od wybranego srodka transportu.

8.3.5 Motywy

Mozesz wybraé kolory, ktére najbardziej ci odpowiadajg.

5 o

STAHT'

START!

DATA DISCOVER
q™1 BRINO .

STATUS SETTINGS

STATUS SETTINGS

8.3.6 Etykiety

Mozesz w petni spersonalizowac ikony wyswietlane na mapie:

o Wielkosc fontéw dla wszystkich etykiet: Etykiety dla punkty trasy beda miat
taki rozmiar.
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&) wayport &) waypoint

o Kolor etykiet dla nowy punktéw: Domysiny kolor nowych punktow (punkty
trasy stworzone wczesniej nie zmienig orginalnego koloru).

:’| waypoint :'| waypoint
¢ Kolor tta nowych dla nowy punktow: Kolor tta nowych punktéw.
l_;:_| waypoint l:':| waypoint

o Przezroczyste tto dla nowy punktéw: Tio moze byc takze przezroczyste.

e Pozycjaikony punktéw trasy:

:| waypoint :| waypoint : waypoint

e Kolor promienia: Domysiny kolor promienia dla punktéw trasy, ktore
wyswietlaja promien.

ypoint ypoint

¢ Grubosé¢ promienia: Domysina grubosé promienia dla punktow trasy, ktére
wyswietlajg promien.

ypoint

8.3.7 POI (Points Of Interest)

Punkty POls (Points Of Interest) sg to punkty trasy, pogrupowane wedtug réznych
kategorii ustug, ktére mogg by¢ uzyteczne w trakcie nawigacji (hotele, restauracje,
pola campingowe, stacje paliw, sklepy, itp.).

Punkty POlss sg wyswietlane za pomocg réznych ikon przypisanych do konkretnego
rodzaju ustugi. Wiekszos¢ punktow POls zawiera opis ustugi, wspotrzedne punktu
trasy, dane kontaktowe, itp.
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(V) [wlhs| Health
(V) Restaurants
(V) @ Services

@Shops
(V) w Shows

V) Sports
V) Tourism

Punkty POls wyswietlane na mapie, mogg by¢ w petni spersonalizowane:

o Aktywne punkty POls: Wyswietl/Ukryj punkty POls wybranej kategorii, te
punkty POls sg zazwyczaj zapewnianie przez mapy wektorowe (*.VMAP).

e Aktywne indywidualne punkty POIs: Wys$wietl/Ukryj indywidualne punkty
POls na mapie, te punkty POls tworzysz sam i konieczne jest ich umieszczenie
w folderze “TwoNavDane/POLI’.

UWAGA: Ten rodzaj punktéw POIs domysinie nie bedzie znajdowac sie na liScie
punktow trasy, ale zostang wyswietlone bezposrednio na mapie.

8.3.8 Geocaching

Geocache zaznaczone jako znalezione nie pojawig sie na liscie punktéw trasy ani
okno mapy. Zaznaczajgc to okno, uzytkownik nie bedzie moégt widzie¢ juz
odnalezionych geocache’ow.

(V) EE GEOCACHING.WPT (V) EE GEOCACHING.WPT
& Coin Hotel - Sant Celoni &% Coin Hotel - Sant Celoni
&7 Les Salines € Les Salines

&> Medievolo's Treasure

7> Saut deth Pish
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8.4 Pola & Przyciski

8.4.1 Poladanych

(V] Time

(V) chronometer
(V] Mean Speed
(V] Partial energy
(V] Mean pace
(V] Altitude

(V] Trip odometer

(V] Accumulated climb

TIME

15:52

CHRONOMETER

00:33:03

DIST.NEXT

17

ComPearPs

DEV.ROUTE
o

MEAN SPEED

52

KIWH

PARTIAL ENER..

100

KCAL

DIST.DEST.

19.4

MEAN PACE

MINEM

ALTITUDE

BRG.NEXT

24

TRIP ODOM.

1.100

ACCUM.CLIMB

et

BEARING

CHRONOMETER || TIME VCOACH

00:3037| 53

DISTANCE(KM)/ALTITUDE (M)

w?

o 10000
TRIP ODOM. DIST.VCOACH

1.100| 22

Pasek danych oraz stron danych moze by¢ dostosowany do Twoich indywidualnych
preferencji, skonfiguruj TwoNav tak aby odpowiadat twoim potrzebom, poprzez
wyswietlenie obszaréw danych, ktérych naprawde potrzebujesz.

e Dodaj obszary danych: Poprzez aktywacje zaznaczonego kwadracika.

¢ Usun obszary danych: Poprzez dezaktywacje zaznaczonego kwadracia.

¢ Uporzadkuj obszary danych: Za pomocg przyciskow ‘Up’/‘Down’.

¢ Dodaj/Usun strony do domysinych stron: Uzywajgc przyciskow “+

L

UWAGA: Mozesz réwniez zmienié tylko jeden obszar, poprzez otwarcie w nim
manu kontekstowego (wybierz ‘Zmien ten obszar’).

WAZNE: Dowiedz sie wigecej na temat obszaréw danych z Zatgcznika.

8.4.2 Pasek narzedzi

(V] Next WPT

(V] Previous WPT

(V] 3D mode

(V] Mark and edit WPT

(¥] Pan/Rotate

(v] Orient map

Pasek narzedzi moze by¢ dostosowany do Twoich indywidualnych preferencji,
skonfiguruj TwoNav tak aby odpowiadat twoim potrzebom, poprzez wyswietlenie
narzedzi, ktérych naprawde potrzebujesz.
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o Dodaj narzedzia: Poprzez aktywacje zaznaczonego kwadracika.
e Usun narzedzia: Poprzez dezaktywacje zaznaczonego kwadracia.

o Uporzadkuj narzedzia: Za pomocg przyciskéw ‘Up’/‘Down’.

Waznie: Dowiedz sie wiecej na temat funkcji paska narzedzi z Zatgcznika.

8.4.3 Strona mapy

Tum RIGHT ona
wooden bridge.

(V) Data bar

(V) Info Current

(V) Info Next

(V) Next Event

”

(V) Scale bar

/ e OIF
Time
os:oo =
3

(V] Zoom buttons

Pokaz/Ukryj funkcje dostepne z okna mapy.

8.5 Alarmy
8.5.1 Poladanych

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowaé o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Alarmy dla obszaréw danych mogg by¢ dopasowane do twoich indywidualnych
preferencji, jedyne co musisz zrobi¢ to przyporzgdkowaé maksymalng lub minimalng
wartos¢ kazdemu obszarowi. JeSli nie ustalisz zadnych warto$ci, alarm zostanie
wytgczony, i nie przyniesie efektéw podczas nawigacji.
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| I e 22
Speed x Speed

Deviation from route
" vias: 50 m i -

Destination:
Natural Park of Las Salinas.BTRK

) Speed \
Max: 90 km/h Min: 40 km/h
Distance to Destination: N

) Mean Speed X “
334.8 km Max: 80 km/h Min: 20 km/h
Alarms: o)) Current pace km/h km/h
S Max: -- Min: --
Deviation from route NEH pace —
Speed 7
M‘;an Speed ‘ ))) Max: -- Min: 12 min/km T/ |
Mean pace Slope
Slope ‘ ))) Max: 25 % Min: 0 %
Distance to Destination Next slope
o »)7ng7 - Min: -
o))

Alarmy ostrzegawcze bedg automatycznie wyswietlane podczas nawigacji w

wyskakujgcych okienkach, zgodnie z twoimi wczesniejszymi ustawieniami obszaréw
danych.

e Czerwony alarm ostrzegawczy: Wyswietli sie jesli przekroczysz ustalong
wartosc.

o Niebieski alarm ostrzegawczy: Jesli nie osiggniesz minimum ustalonej
wartosci.

Ustaw réwniez odstepy pomiedzy powtdrzeniami alarméw. Zeby zamknaé wyskakujgce
okienko alarmu, kliknij jakiekolwiek pole poza okienkiem alarmu.

Skonfiguruj dodatkowe ustawienia wyskakujgcych okienek w ‘Menu gtéwne >
Ustawienia > Zaawansowane’.

8.5.2 Slady
| " Dev.route / {

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Mozesz wigczyC alarm ostrzegajgcy cie o oddaleniu sie od wyznaczonego wczesniej
Sladu ‘Odchylenie od trasy’ i ustaw minimalne oraz/lub maksymalne odchylenia od
trasy. Mozesz réwniez ustawi¢ rodzaj dzwieku oraz ilos¢ powtérzeh.
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8.5.3 Zmiana odcinka
D ¥ o

1H

1Km| 1Km 1Km 1Km 1H 1H 1H 1H

ODCINEK NIEDZIELONY  ODCINEK PODZIELONY:  ODCINEK PODZIELONY:
(ORYGINALNE) WEDLUG DYSTANSU WEDLUG CZASU

Podczas nawigaciji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie lub osiggnieciu
okreslonego punktu.

TwoNav umozliwia wigczenie sygnatow dzwiekowych lub alarmoéw pop-up przy zmianie
ustawinych odcinkéw (odcinek ustawiony wedtug: kilometréw, godziny lub wlasnych
preferencji). Odcinki sg podzielone po rowno na podstawie domysinie ustawionego
interwatu.

WAZNE: W trakcie nawigacji alarm odcinkéw trasy bedzie wyswietlany tylko, gdy
funkcja automatycznych odcinkéw jest aktywna.

\ [ A | A== 1
Alarm on leg change: 1.0 Km 2.0 Km 3.0 Km /
V]
Select sound:
Info on leg change: 1 2 3 1 1 5 = 98
Legs type: . \ e i
* i\ ¢

Distance Interval for leg analysls: \‘ /
[1000 m |
\

1\\ |

ML I RN

Podczas podrézy mozliwe jest uzyskanie szczegétowego raportu ( tempo, Srednia
predkos¢, informacje o wzniesieniach i zejsciach). Podziat sladu na odcinki, to bardzo
pomocna funkcja, ktéra umozliwi optymalizowanie i analizowanie swoich treningéw:

|

e Rodzaje odcinkow: Wigcz/Wytgcz funkcje poziatu sladu na jednakowe odcinki
wedtug (dystansu, czasu...)

e Analizy odcinkow: Ustaw domysing warto$¢ podziatu $ladu na odcinki. W
momencie osiggniecia domysinej wartosci, automatycznie wigczy sie nowy
odcinek, o takim samym przedziale co poprzedni.

e Alarm przy zmianie odcinka: TwoNav moze wyswietli¢ ostrzezenie (okno pop
up) za kazdym razem, kiedy odcinek zostanie zakohczony.
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¢ Informacja przy zmianie odcinka: Jezeli 'Alarm przy zmianie odcinka' jest
wiaczony, zdefniuj, ktére pola danych maja by¢ wyswietlone w oknie pop up.
Wyswietlg sie wartosci, nagrane podczas konkretnego odcinka.

UWAGA: W kazdym momencie mozesz rozpoczg¢ nagrywanie nowego odcinka
poprzez nacisniecie funkcji ‘Zmien odcinek’ z paska narzedzi.

8.5.4 Punkty trasy

[

Podczas nawigaciji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie lub osiggnieciu
okreslonego punktu.

Ustaw alarm powiadamiajgcy o zblizeniu sie lub osiggnieciu okreslonego punktu trasy.

e Domysiny promien pktéw: Alarm punktu trasy zostanie wyswietlony w
momencie wejscia w promien wybranego punktu trasy. Ustaw wartosc
promienia w zaleznosci od twoich preferenciji.

o Alarm dzwiekowy w punktow trasy: Aktywuj te opcje, jesli chcesz, zeby
styszalny byt dzwiek.

e Ekran startowy w punktow trasy: Ekran urzadzenia wigczy sie automatycznie
W momencie wejscia w promien punktu trasy.

e Automatycznie odtwarzaj zatagczone pliki: Jesli punkt posiada zatgczone
pliki, mogg on zosta¢ automatycznie odtworzone gdy znajdziesz sie w jego
promieniu.

WAZNE: Mozesz byé réwniez informowany o innych, ogélnych punktach
zainteresowan (POI), ktore mozesz osobiscie przystosowywacé
(‘TwoNavData/POI’). Jesli chcesz by¢ informowany, kiedy dojezdzasz do
ktéregos z tych punktow POI, kazdy z nich musi by¢ powiazany z plikiem
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dzwiekowym lub wizualnym, ktoéry zostanie odtworzony, gdy zblizysz sie do
danego punktu.

8.5.5 Radary

100 m '))/ﬁ

e onysenl SRS e
e <)

Podczas nawigaciji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie lub osiggnieciu
okreslonego punktu.

TwoNav bedzie rowniez uwzgledniato dane wprowadzone do ‘TwoNavData/Radars’
takie jak fotoradary. Mozesz tak ustawic alarmy by ostrzegaly cie, jesli bedziesz sie
zblizat, do jakiegokolwiek fotoradaru (wymagany jest zaktualizowany plik z lokalizacjg
fotoradarow).

Alarm radaru: Wigcz/Wytgcz te funkcje.

Dystans alarmu o radarze: Ustaw minimalng wartos¢ odlegtosci, przy ktérej
zostaniesz ostrzezony.

Pokaz radary w mapie: Pokaz/Ukryj radary na mapie.

Szybkos¢ alarmu o fotoradarze: Ustaw ograniczenie predkosci, ktére
uaktywni sie w momencie zblizania sie do najblizszego radaru.

Aktualizacja fotoradaréw: TwoNav daje ci mozliwos$¢ automatycznego
uaktualnienia lokalizacji radaréw w twoim urzgdzeniu.

WAZNE: Szybko mozesz zaktualizowaé plik
zawierajacy lokalizacje fotoradaréow za pomoca
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac)
dowiedz sie wiecej na
http://iwww.CompeGPS.com
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8.5.6 Limit predkosci
Official limit for each way ° i i g i
A !
| @ i ..
30kmh  90km/h { O i s 5
40kmh  100km/h (i e @
50km/h  110km/h == W A -
' [T i Speed limit exceeded. Decroase speed to
60km/h  120km/h i | Faie
70kmh  130km/h @ R S @ '
f 1 3 e 13 7
80km/h

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Ustaw alarm alarmujgcy o przekroczeniu zdefiniowanego limitu predkosci.

o Ustaw limit predkosci: Limit predkosci kazdej drogi ustawiany jest domysinie,
ale mozesz tez ustawi¢ konkretny limit predkosci, niezaleznie od limitu danej
drogi.

o Alarm predkosci: Ostrzezenie zwigzane z predkoscig: Jesli chcesz, zeby
urzadzenie TwoNav informowato Cie o przekroczeniu dozwolonej predkosci,
masz do wyboru rézne typy alarmow, takie jak: ikona limitu predkosci, alarm
wizualny lub alarm wizualny plus alarm gtosowy, lub tez mozesz zdecydowac,
ze nie zyczysz sobie zadnego alarmu.

e Szybkos¢ blokowania interfejsu: Gdy predkosci jest wyzsza niz wybrana

wartos$g, interfejs zostanie zablokowany | nie bedzie mozna dokonywac
zadnych zmia.

8.5.7 Glebokosé

s

sf

N [k s
Depth <7

=6

y - y _:1'!,.. e ::1'!,. NN 2 N
. ‘f'.‘. 5 _“}‘»‘ : /i " s : pe "_!‘;‘: o NEa - '_L:;’ o WaypOint{?\
GLEBOKOSC BIEZACY NASTEPNY KIERUNEK
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PUNKT TRASY RUCHU

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Zanim Wigczysz/Wytaczysz alarm gtebokosci, musisz ustawi¢ automatyczng wartos¢
maksymalnego zanurzenia (Zanurzenie’ Tylko dla tddz’, jest to gtebokos¢ do jakiej
statek moze sie zanurzyc).

e Biezacy

e Nastepny punkt trasy
e Kierunek ruchu

8.6 Trening
W V-

1Km

1Km 1Km 1Km 1H |1Hl 1H 1H |1H

ODCINEK NIEDZIELONY  ODCINEK PODZIELONY:  ODCINEK PODZIELONY:
(ORYGINALNE) WEDLUG DYSTANSU WEDLUG CZASU

Dostosuj narzedzia treningu do swoich potrzeb:

e Typ odcinkow trasy: Bardziej doktadna analiza twojego $ladu jest mozliwa
poprzez ‘wirtualne’ podzilenie jej na odcinki trasy, mozesz podzieli¢ ja ze
wzgledu na czas, odlegtos¢ lub warunki powietrzne. Przeanalizuj odcinek trasy
w jego wtasciwosciach, kliknij wybrany odcinek trasy aby dowiedzie¢ sie wiecej
na jego temat.

e Analizy odcinkéw: Ustaw domys$ing wartos¢ podziatu sladu na odcinki. W
momencie osiggniecia domysinej wartosci, automatycznie wtgczy sie nowy
odcinek, o takim samym przedziale co poprzedni.

e Alarm przy zmianie odcinka: TwoNav moze wyswietli¢ ostrzezenie (okno pop
up) za kazdym razem, kiedy odcinek zostanie zakonczony.

¢ Informacja przy zmianie odcinka: Jezeli 'Alarm przy zmianie odcinka' jest
wigczony, zdefniuj, ktére pola danych maja by¢ wyswietlone w oknie pop up.
Wyswietlg sie wartosci, nagrane podczas konkretnego odcinka.

o Metoda obliczania energii: Zgodnie z wtasnymi preferencjami.

o Pteé¢/Waga/Wiek: Informacje potrzebne do kalkulacji innych danych.

8.7 Pojazd

Zanim rozpoczniesz nawigacje, wybierz system transportu, aby dostosowac takie
aspekty jak: dozwolone typy drog, kierunki ulic lub $rednia oczekiwana predkos¢ jazdy:
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W zaleznosci od wybranej opcji zmianie ulegng nastepujgce parametry: tresé
podpowiedzi, szybko$¢ wyprawy, obostrzenia w poruszaniu sie, ustawione czasy,
minimalna predkos¢ poruszania sig, funkcja 'Hint'...

Ikona wskazujgca Twoje potozenie bedzie zmieniaé kolor, w zaleznosci od wybranego
systemu ftransportu. Zmien ustawienia wskaznika w ‘Menu gfowne > Settings >
Wyswietl > Znacznik.

WAZNE: Chociaz specjalne funkcje dla trybu nawigacji morskiej sq podobne do
tych dla nawigacji naziemnej, kiedy aktywny jest tryb t6dz’, zachodzi kilka zmian
(oprécz normalnych zmian zwigzanych ze zmiana wybranego $rodka transportu):
specyficzne pola z danymi w pasku z danymi i na stronach z danymi, specyficzne
menu giéwne, specyficzny pasek narzedzi, komenda 'Cziowiek za burty’
dostepna z giébwnego menu i paska narzedzi, rézne wyglady tta, morskie
jednostki pomiaru, morskie ranking zostang zatadowane jesli istnieja (tylko jesli
opcja 'Automapy’ jest dostepna)... Poniewaz w trybie 't6dz’ nawigacja 'On-Road’
nie ma wiekszego sensu, przy wyborze ‘todzi’ jako pojazdu, automatycznie
zostanie aktywowany tryb 'Off-Road’.

8.8 Nawigacja

Urzadzenie TwoNav ma 2 tryby nawigacji:

@ Tryb ‘On-road’

Tryb ‘On-Road’ bazuje na nawigacji z punktu A do punktu B (nawigacja
drogowa). Urzadzenie TwoNav dziatajgce w tym trybie, automatycznie obliczy
Twojg trase i wygeneruje catg zaplanowang podroz, zgodnie z Twoimi
preferencjami.

UWAGA: Tryb ‘On-road’ moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy mapa
drogowa jest zatadowana.
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Tryb ‘Off-road’

@Mﬁf\\w

e

Jest to tryb bazujgcy na bezptatnej nawigacji (nie koniecznie nawigacja
drogowa), dziala na zasadzie korzystania z referencji uzytkownika (punkty
trasy/trasy/slady). Sg to elementy ufatwiajgce aktywnos$¢ na Swiezym
powietrzu. Tryb ‘Off-Road’ nie wyznaczy automatycznie Twojej trasy do punktu
docelowego (wyswietlona bedzie linia prosta tgczgca Twojg aktualng pozycije z
punktem docelowym).

UWAGA: Tryb ‘Off-Road’ moze by¢ uzywany z kazdym rodzajem mapy.

WAZNE: Przed rozpoczeciem nawigacji, bardzo wazne jest aby wybraé pojazd,
ktérego bedziesz uzywaé. Dzieki temu konfiguracja systemu oraz obliczenia
beda dostosowane do odpowiedniego pojazdu (‘Menu giéowne > Ustawienia >
Pojazd).

e Przywréé€ nawigacje na starcie: TwoNav ustawia ostatnie miejsce docelowe,
ktore byto ustawione przed wytgczeniem urzgdzenia.

8.8.1 Autotrasa

8.8.1.1 Ograniczenia

D ANN%

Zanim rozpoczniesz nawigacje, wazne jest abys$ okreslit czy planowana trasa bedzie
wykonywana tylko na niektérych rodzajach drég:

e Drogi nieutwardzone
o Autostrady
o Optaty
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8.8.1.2 Przelicz

Mimo, Zze urzadzenie TwoNav zostato skonfigurowane =z jak najwiekszym
prawdopodobienstwem  pracy we  wszystkich  mozliwych  sytuacjach, z
zaprogramowanej trasy (zanim zostanie ona uzyta) a z ktérej nie korzystasz, mozesz
wybra¢ czas lub odlegtos$¢, co zostanie przeliczone, dostosowujgc te elementy do
aktualnej pozycji.

8.8.1.3 Metoda obliczania

Zanim rozpoczniesz nawigacje, wazne jest abys okreslit czy planowana trasa bedzie
automatycznie obliczna jako:

e Najkrotsza
o Najszybsza

8.8.2 Nastepny punkty trasy

3 £ 3
3 [ g

E AL
® - - = "

)"‘

-"’g‘ 'S
NS 5/;h’minn | /:’MIMZ \ £lwdypoints
S . % Passatge o Bofil

i 09 50 9D AA Q6 O
QM 98 200 9 yer 90 095,

Bt 59 560 9
»
o

g
1

H

2
L

—
4
o e 2)
~d
Jr*
£

§
&

Nawigujgc po trasie, mozesz wybrac konkretne zdarzenie, aby zatwierdzi¢ punkt drogi i
przetgczy¢ sie do kolejnego:

¢ Promien nastepnego punkty trasy: Wprowadz promieh nastepnego punkty
trasy (nie jakiegokolwiek).

e Promien jakiegokolwiek nastepnego punkty trasy: Wprowadz promien
jakiegokolwiek nastepnego punkty trasy (moze to by¢ nastepny i ktorykolwiek z
nastepujgcych po nim, ale nie poprzedni).

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 79



® Two PC 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPrPeGars

o Tryb ksigzki drogowej: Gdy wprowadzisz promien ktéregokolwiek punktu
drogi, bedzie on ustawiony jako nastepny. Gdy wyjdziesz z niego, aktywowany
bedzie nastepny. Tryb ten przewidziany jest dla ksigzek drogowych
(roadbooks), poniewaz kiedy korzysta sie z ksigzki drogowej, wymagane jest
pokazanie informacji aktualnego punktu drogi w jego srodowisku. W ten sposob
mozna postepowac doktadnie wedtug instrukcji dla kazdego punktu.

o Dwusieczna wewnatrz nastepnego punkty trasy: Wprowadz promien
nastepnego punkty trasy i przetnij dwusiecznag, ktéra jest jest utworzona z
nastepnego i poprzedniego punktu.

e Dwusieczna wewnatrz nastepnego punkty trasy lub 10% promienia
ktéregokolwiek punkty trasy: Tak jak poprzednia, ale jesli ktérykolwiek punkt
drogi jest bardzo blisko (10% jego promienia), zostanie on zatwierdzony i
nastepny zostanie aktywowany.

e Tylko pasek przyciskéw: Nie przejdzie automatycznie do nastepnego punktu
drogi, mozna to zrobi¢ recznie przy pomocy przyciskow ‘Nastepny punkty trasy'
i 'Previ punkty trasy'.

Réwniez w tym dziale opcji mozna wyznaczy¢ domysiny promien dla punktéw na
drodze dla danej trasy, ktéry zostanie zastosowany, kiedy informacja ta nie bedzie
dostepna. Oznacza to, ze jesli zdefiniowaliSmy promien dla konkretnego punktu danej
trasy, zostanie on wziety pod uwage. Natomiast jesli punkt nie posiada promienia,
zostanie uzyty promien domysiny.

8.8.3 Czasy szacowane

Uzytkownik moze konfigurowaé ustawienia, by obliczy¢é szacowany czas dojazdu do
celu:

e Uzyj funkcji V-Map’s do okreslenia szybkosci trasy (tylko w trybie ‘On-
Road’): Funkcja oblicza przyblizony czas dotarcia do miejsca docelowego
uwzgledniajgc szybkos¢ jakg mozna sie poruszaé na drogach uwzglednionych
w trasie.

o Uzyj czasu nawigacji trasy (tylko w trybie ‘Off-Road’). Oblicza przyblizony
czas dotarcia na miejsce uwzgledniajgc czas pzrebycia trasy.

e Interwal czesciowej Sredniej predkosci: Biorgc pod uwage czesciowg
Srednig predkosc¢ wybranego przedziatu czasu.

o Predkosé podroézy: Przewidywana predkosc¢ dla pojazdu:

e Pieszy: 3 km/h

e Rower: 15 km/h
e Samochdd: 80 km/h
e Lodz: 20 km/h
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UWAGA: Jesli niedostepne sa ‘Predkosé trasy’ i ‘Czas $lady’, ‘Srednia predkos$é’
jest wykorzystywana.

8.8.4 Nachylenie

20, 90 8
' o al

Aby otrzymywac¢ informacje dotyczgce nachylania trasy, musisz wprowadzi¢ wartos¢
odlegtosci. To pozwala na przeliczenie nastepujgcych danych:

N

¢ Kalkulacja odlegtosci nachylenia: Oblicza aktualny obszar danych

‘Nachylenia’.
¢ Kalkulacja odlegtosci kolejnego nachylenia: Oblicza obszar danych
‘Nstepnego nachylenia’.
8.9 Tracklog
PSTART

PEND

Ustaw sposéb nagrywania s$ladu, ktéry bedzie generowany dla nawigacji zgodnie z
twoimi preferencjami:

e Rozpocznij ‘Triplog’ zaraz po wiaczeniu urzadzenia: TwoNav automatyczne
rozpocznie nagrywanie wszystkich twoich ruchow gdy tylko wigczysz aplikacje.
Jest to przydatna funkcja do osob, ktére zapominajg o nagrywaniu swoich
wycieczek.

8.9.1 Plik

Ustaw rodzaj plikéw, jakie bedg generowane przez twojg nawigacje:

e Format pliku: Ustaw format pliku dla nagrywanego $ladu.

=
w <€ <€
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¢ Interwat zapisu:

4

e Za pomocg czasu: Punkt kazdej trasy bedzie rejestrowany co X
sekund.

e Za pomoca odlegtosci: Punkt kazdej trasy bedzie rejestrowany co X
metrow.

e Automatycznie: Slady bedzie rejestrowana automatycznie podczas
zmiany kursu i w zaleznosci od predkosci. W linii prostej program bedzie
rejestrowat kilka punktow.

¢ Filtry slabego sygnatu: Jesli sygnat GPS’u nie jest wystarczajgco silny, punkty

te sg ignorowane podczas nagrywania trasy. Ta funkcja zapobiega nagrywaniu
nierzetelnych danych.

e Zachowaj odrzucony ‘Tracklog’w koszu: By unikng¢ utracenia zapisanej
Sciezki, zostat dodany system bezpieczenstwa, jesli uzytkownik zapomni o
wiaczeniu 'Triplog'. Jesli ta opcja jest wigczona a przyciski ‘Pauza’ lub ‘Stop’ sg
nacisniete, kolejne ruchy uzytkownika sg automatycznie zapisywane jako kopia
zapasowa w folderze ‘TwoNavData/Data/Tracklog/Trash’.

4 () GPS TwoNav (X:)
4 TwoMavData
4 Data
4 Tracklog
trash

2 2012-06-20-00.TREK || & 2012-06-27-0LTRK | = 2012-07-16-01L,TRE | & 2012-08-02-01.TRK
£ 2012-06-21-00,TRK || €| 2012-06-28-0LTRK |  2012-07-17-0LTRE | £ 2012-08-03-01.TRK
2 2012-06-22-01,TREK || & 2012-07-05-0LTRK | = 2012-07-24-01L,TRE | & 2012-08-21-01.TRK

e Czas regeneracji: Jesli twoje urzgdzenie TwoNav nagle sie wytgczy, i
uruchomisz je ponownie w trakcie ustalonego przedziatu czasu, poprzednie
dane zostang odzyskane i ponownie wyswietlone.

8.9.2 Wyswietl
Zmien ustawienia wyswietlania Sciezek przez Twojg nawigacje:

e Pokaz biezacy ‘Tracklog’w mapie: Jesli funkcja jest wigczona, nagrywana
Sciezka zostanie wyswietnona na mapie.
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e Pokaz biezacy ‘Tracklog’ w wykazie: Jesli funkcja jest wigczona, nagrywana
Sciezka znajdzie si¢ na liscie Sladow, oznaczona gwiazdkg *’ (‘Menu gftéwne >
Dane > Slady’).

TRACK *
# £,0.000 km /0 m

¢ Kolor sladu: Wybierz kolor dla generowanej trasy.

4 v

o Grubosé¢ sladu: Wybierz grubos¢ linii reprezentujgcej slady.

4 v

e Punkty pokazane bez redukcji: Zarejestrowana trasa bedzie widoczna na
ekranie. Ostanie punkty bedg pokazane tak, jak zostaty zapisane (bez redukgji).
Mozesz zdecydowad, jaka diuga bedzie ta ostatnia sekcja trasy, ze wszystkimi
zapisanymi na niej punktami.

\ v

N\M /\fk

e Redukcja dla poprzednich punktow: W celu zaoszczedzenia pamieci, zaleca
sie wykonanie redukcji pozostatej czesci pokazanej trasy. Wybierz % redukcji, a
pokazana trasa (oprocz ostatnich punktéw) zostanie zredukowana.

\ v

/\-'\ /\
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WAZNE: Redukcja ta nie wplynie na plik zarejestrowanej trasy, ktéry
zachowa wszystkie jej punkty. Dotyczy tylko tego, co jest aktualnie
wysSwietlane na ekranie.

8.9.3 Synchronizacja z nawigacja

Jw 19.37 km €3 04:50:20
M EEm £ 04:49:55
W71 m 4 kmih

1956.3 Koal 38315 minkm

GENERAL )
\ Jraine LEG ANALYSIS )
E : DISTANCES )
A ALTITUDES h

HISTORIC
SPEEDS )

Aby ufatwi¢ uzytkowanie aplikacji, urzgdzenie TwoNav synchronizuje nawigacje,
nagrywane dane oraz nagrywang sciezke. TwoNav pozwala na konfiguracje tych
funkcji, wiec mozesz wytgczy¢ ktéragkolwiek z synchronizowanych funkcji, dopasowujac
synchronizacje do twoich potrzeb. Zgodnie ze sowimi preferencjami okresl sposob
dziatania funkcji ‘Triplog”.

o Wybierz nawigacje gdy zapis 'Triplog' zostat wiaczony: Kiedy 'Triplog
>Start!' jest wigczony, punkt docelowy moze zostaé wybrany na kilka
sposobow.

o Wymus zapis po wybraniu nawigacji: Kiedy nawigacja jest wtgczona, zapis
Sladu jest réwniez wigczony (‘Triplog'), dlatego nie musisz za kazdym razem
naciska¢ 'Triplog > Record'.

e Zakoncz nawigacje, gdy zapis 'Triplog’ wylaczony: W momencie
zatrzymania "Triplog', nawigacja rowniez zostanie wytgczona.

o Pokaz 'Podglad podrézy’ gdy zapis 'Triplog' wytaczony: 'Podglad podrézy’
(Wiasciwosci zapisanego sladu) nie jest wyswietlany, po zatrzymaniu "Triplog'.

e Zresetuj zapis 'Triplog' podczas zmiany celu nawigacji: Podczas wtgczenia

nowego punktu docelowego nawigaciji, ‘Triplog' zostanie zresetowany i
wigczony ponownie.

8.10 Autonomia

W tym dziale znajdziesz narzedzia, ktére pomogg ci zmaksymalizowa¢ autonomie
systemu:

e Poziom baterii
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o Nie wylacza¢ gdy podigczone: Jesli funkcja jest wigczona, podswietlenie
ekranu nie wytgcza sie automatycznie, pozostawiajgc urzadzenie wigczone
przez catg trase.

¢ Interwal potaczenia: Zwieksz autonomie urzadzenia poprzez ustawienie
interwatu potgcznia GPS.

o Roztacz GPS podczas postoju: Wykryje przystanek na Twojej trasie i wytgczy
GPS. Pamietaj, aby wigczy¢ GPS, kiedy wznawiasz wyprawe.

8.11 Komunikacja

8.11.1 Poswiadczenia

TwoNav 4+ Dropbox Amigos

Ten segment odpowiada za centralizacje wszystkich internetowych kont, do ktérych
jestes zalogowany:

e myTwoNav: Jest to strefa klienta CompeGPS pozwalajgca ci na:

Edytowac profil klienta

tatwo zarzgdzac¢ oraz instalowac produkty na swoim urzgdzeniu
Rejestrowaé produkty

Zarzadzac¢ trasami zaimportowanymi na twoje urzgdzenie TwoNav.

e Dropbox: Dostepny w lokalizacji ‘Menu gtéwne > Dane > Potgczenie
internetowe’.

e Amigos: Dostepny z ‘Menu gtéwne > Dane > Amigos’.
8.11.2 GPS
Ustawienia prostego potgczenia aplikacji TwoNav do odbiornika GPS:
e Auto-wyszukiwanie GPS: Wykrywanie urzadzenia GPS automatycznie.

o Potacz GPS przy starcie: Polgczenie GPS moze by¢ ustawione tak aby
tgczyta sie domysine zaraz po wigczeniu urzadzenia.
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e Port komunikacyjny: Ustaw port potgczenia komputer-GPS.

e Protokét: Ustawi¢ protokdt wykorzystywany przez GPS.

UWAGA: Jesli nie znasz protokofu, ustaw ‘Autodetekcja’ TwoNav
zidentyfikuje orginalny protokéf GPS (poza Top Navigator i Brauniger
Comp/IQ).

o Predkos¢: Ustaw transfer danych o predkosci.

8.12 Kalibracja
8.12.1 Wysokos¢ (Barometr)

TwoNav umozliwia wybdr, spodréd kilu réznych sposobow okreslania wartosci,
przyjmowanych wysokosci w trakcie nawigaciji:

e GPS: Skalibrowany automatycznie przy pomocy danych wysokosci
dostarczonych przez GPS.

e CDEM (Mapa wysokosci): Aktualna wysokos¢ 3D mapy reliefowej (elewacja
mapy 3D wymagana).

8.12.2 Kurs (Kompas)

N 0
\\‘l’// \\\l///
w— ' ~E 270°— —90°

- - ~

315°
S 180°

Dane kurs okreslajg orientacje mapy, kiedy uaktywniona jest opcja 'Obré¢ mape:
Poétnoc u goéry'. TwoNav dysponuje kilka réznymi sposobami okreslania kierunku, jaki
obierasz podczas nawigacji:
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e GPS: Aby obliczy¢ kierunek naszego aktualnego ruchu, pod uwage wziete
bedzie ostatnie potozenie otrzymane z GPS. Kiedy sie zatrzymamy, odniesienie
to nie bedzie wiarygodne, bo nie bedzie ruchu, do ktérego mozna by je odnies¢.

o Kompass: W celu okreslenia orientacji urzadzenia, pod uwage zostang wziete
dane uzyskane z kompasu.

e Automatyczne (zalecane):
e Podczas wolnej jazdy: Wykorzystane bedg dane z kompasu.
e Podczas szybkiej jazdy: Wykorzystana bedzie pozycja GPS.
8.13 Zaawansowane

Urzadzenie TwoNav posiada tryb 'Zaawansowane', umozliwiajgcy pewne dodatkowe
funkcje, ktore nie sg czesto uzywane, a ktére mogag przysporzyé systemowi dodatkowej
ztozonosci:

o Klawiatura: Ustaw uktad aplikacji klawiatury.

ALBILEIPILELF 9] |a|lz|[E|[R|[T|[¥|[u|[1|lo|p| |a|w||E|R]|T|Y||ullIo|P
QSDFGHUJKLM Al|s||D||F||G|[H|[J||K||L

v W X Y Z w X C VBN Z X C VB NM

ABCDEF AZERTY QWERTY

e Informacje w wykazie punkty trasy/slady: Wyswietl wiecej inforamcji na
temat elementéw listy. Dodatkowe informacje wyswietlane beda, w drugiej
linijce, zaraz pod nazwg pozycji. Wybierz obszary danych, ktére chcesz
wyswietlic.

V E Track. TRK
sl —— [§20-11-2007 ¢300:07:35 S°2.530 km §320 km/h @8 min‘km 1213 Keal

r Start
» B173.5 km §320 km/h S0 km $517:40:06

r Arrival
» ®175.2km @25 km/h  S*13.91 km {518:00:16

e Tryb aktywnych punktow trasy: Ustaw tryb pracy na Pliki Aktywnych Punktéw
trasy:

e Podstawowy: Ustalony Aktywny Plikow Punktéw trasy + zataduj przy
starcie.

e Zaawansowany: Pierwszy otwarty punkt trasy bedzie aktywny i nie
bedzie tadowany przy starcie.
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Kliknij na Nastepne Zdarzenie: Ustaw domysiny punkt docelowy po wigczeniu
funkcji ‘Nastepne Zdarzenie’.

Podczas uruchamiania wczytuj obiekty otwarte poprzednio: Proponuje cel,
ktory zostat ustawiony podczas zamykania ostatniej nawigac;ji.

Wyskakujace okno alarmoéw: Ustaw czas wyswietlania okieniek alarmu.

‘\\\\.:x\ |

\ 1.0 Km

123

)

Y
L 4

— —

Animowane drzewo danych: W momencie zarzgdzania elementami na jednej

z list, TwoNav wyswietli animowany efekt, dzieki ktéremu tatwo zobaczysz, na
ktorym elemencie aktualnie pracujesz.

Waypointsd WPT Waypoints1.WPT
[Q*@A () B4 waypoints1.WPT () kg Warpoine1 WPT z N
O B Waypoints1.WPT ' ;
[3

I3 waypointsa WPT () [@ Waypoints2weT () [ Waypoints2.wpT

) @ Waypoints2WpT o Mo ) () I WaypointsawPT
points2. points3,

) @ WaypointsswpT () 9 WaypointsaWPT (L9 Weypomtss wr

("] I3 waypointsa.wpT

Oznacz narozniki mapy: Pokazuje ramy dostepnych map w oknie nawigaciji.

Linie w Info Nastepne: Wprowadz ile lini zostanie wyswietlonych w funkcji ‘Info
Nastepne’.
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' Turn RIGHT at the tower, take the main
|Turn RIGHT at the tower, take the main. . | track with white earth, ATTENTION !!
don't take any side path.

o Przybliz podwéjnym kliknieciem
e Trwaly przycisk zblizania

o Pokaz podglad trasy: Zaraz przed rozpoczeciem nawigac;ji
Slady/trasy/roadbook, mozesz wyswietlli¢ widok do przegladu planu podrozy.

¢ Informacje o pasach ruchu (tylko w trybie ‘On-Road’). Na drogach z
wieloma pasami, zostanie wyswietlona informacja o zajeciu prawidtowego.

66 2 Stillorgan Park
9

=
=

2
@0

|R825 Stlllorgan Park l

e Anti-aliasing: Technologia pozwalajgca uzyskac ptynniejsze linie map
wektorowych (*.VMAP).

W

2o T ok R
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o Wygtadzanie: Urzgdzenie TwoNav oblicza odchylenia zapisu GPS i wyswietla
wygtadzong trase, aby pokazac tagodniejszy ruch oraz umozliwi¢ lepsze
odbieranie predkosci w odniesieniu do terenu. Po wtgczeniu tej funkcji bedziesz
mogt obliczy¢ dokfadng odlegto$é i moment przeprowadzenia manewru.

Funkcja ta uwzglednia systemowe op6znienia sygnatu za pomocg
przewidywania pozycji GPS, dzieki czemu twoja pozycja jest pokazywana
niemal w czasie rzeczywistym.

e Obszary dna morskiego: Dzieki zastosowaniu tej opcji wyswietlane sg tylko
kontury dotyczgce gtebokosci.

e Profil Tryb ‘On-Road’/‘Off-Road’. Tryb ‘On-Road’i ‘Off-Road’ majg rézne
wymagania, dlatego TwoNav wys$wietla inne opcje dla kazdego trybu. Jesli
urzadzenie jest roztgczone, wszystkie opcje (menu i obszary danych) bedg
takie same dla obydwach trybéw.

o Wykaz menu: Wybierz z pomiedzy kilku trybow aby wyswietli¢ submenus:

e Wykaz menu: Opcje sg wyswietlane na liscie ciggtej.

: @/ WAYPOINTS

MARK WPT

WAYPOINTS | MARK WPT

NS TRACKS
TRACKS | MAPS MAPS

ROUTES

OPEN...

o Przycisk menu: Jezeli widocznych bedzie wiecej opcji, niz miesci sie na
ekranie, ponizej pojawi sie wiecej kart.

¢ Minimalna réznica by zsumowac¢ wysokos$é: Ustaw minimalng wartosé
wysokosci, wysokosci ponizej ustalonej wartosci nie beda rozpatrywane jako
Wzrosty.
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Biezgca wysokosé: Uwzgledniany wzrost.
Minimalna réznica by
Zsumowaé wysokosé: 4 . 7 m O m
5 m Biezaca wysokos¢: Uwzgledniany wzrost.

5.2 m > 5.2 m

¢ Minimalna predkos¢ w ruchu: Pole ktore ustawia minimalng predkos¢ przy
ktérej wykrywany jest ruch. Predkos$ci nie przekraczajgce tej wartosci nie bedg
uznawane za poruszenia.

Biezaca predkos¢: Uwzgledniany wzrost.
Mm:malr::cﬁze:dkosc w O 5 k m /h 9 O km /h
O 8 k m / h Biezaca predkos$¢: Uwzgledniany wzrost.

1.4km/h 2 1.4 km/h

e Zrzut ekranu tworzy punkty trasy: A punkt trasy z towarzyszacym mu
obrazkiem jest tworzony za kazdym razem, gdy wykonujemy zrzut ekranu
(obrazek bedzie zapisany w folderze: ‘TwoNavData/Data’).

& waypoint

o Styczna strzatki GOTO: Wyswietli sie strzatka (GOTO), pokazujgca kierunek
styczny do slady. Wprowadz tu odlegtosé, ktéra bedzie uzywana do obliczenia
stycznej wyznaczajacej kierunek.

¢ Opusc¢ punkty trasy po: Jesli trasa ma punkty, nawigacija przeskoczy do
nastepnego punktu po opuszczeniu ostatniego. Ten parameter pokazuje jak
duzo dystansu pozostato.
; S ,,: b
gmpoinn u mf”i”‘z mpf’m é"s._
3 g A\ 4 ] o .. 2

Passatoe de Bof

5

o

2 » 1
- 3 %
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9 ZARZADZANIE Z KOMPUTERA

Land/Air jest idealnym oprogramowaniem do przygotowania i analizowania twoich
zaje¢ na swiezym powietrzu (Windows/Mac). Z oprogramowaniem Land/Air bedziesz w
stanie przeanalizowa¢ swoje wycieczki i zarzgdza¢ wszystkimi danymi, ktére zostaty
zarejestrowane przez TwoNav, wygodnie siedzgc w domu.

Mozesz zdoby¢ najnowszg wersje oprogramowania Land/Air na stronie
http://www.CompeGPS.com (Dowiedz sie wiecej o oprogramowaniu Land/Air sciggajgc
petng instrykcje obstugi).

File Maps Tracks Waypoints Routes Photos Profiles View Navigation Communications Help

E | ol
% 66=a3d &2 B |~ &
Tree X [ main window | & (R
v ® Openfiss i) :@@E':‘N RQPQ =0 RBI|~EN (™[0 Track_demo TRk
vV G Mas kA R / / \ s et farpeo - Distance with altituc 9.708 km
¥ 8 Werkd_Bise_Mip.cosm =l R ; ‘ Accum.climb 775m
¥ & Vicdd Base_Rebef cwdem Bac o P Maximum Altitude 2906 m
v ¥ £ Tacks Mean Mov.Speed 2.8 km/h
o . TrackIRK Duration 04:48:59
» [ | £ X
— Q.70 ki MT7S M Stopped time 01:19:56
v ¥ § Wayports Energy 1191.9 Kcdl
v ¥ "5 Wayponts.wpt » General
wptoo1
v » Date/Time
'3 ®18.7km 12259m » Track Points
¥ & Routes 4 View
& @ Profies
¥ @ Photos Thickness 2 ?
v @ Storags fles Real Track width om V4
» ' CompeGPS LAND pos, *UN Color T
AT 0,08 48N Line Type —S0LD (P
» i Ondne fies e Tcon V4
| Graphs X |
o 275¢
a '~ Accumulated Distance: 6.8 km
Time: 12:53:52
2 =0 Track Altitude: 2410.0 m
L o \x_\

Po jego zainstalowaniu, jedyne co musisz zrobic to podtgczy¢ swoje urzadzenie do
komputera (Windows/Mac). Wtedy oprogramowanie automatycznie wykryje urzgdzenie
i wySwietli je w gatezi ‘Przechowywane pliki’, drzewa danych.

Pod nazwg urzadzenia mozesz wyswietlic jego posegregowang zawartos¢ w
zaleznosci od typu plikéw (Slady/trasy/punkty tras/mapy).
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9.1 Otworzy¢ i analizowa¢ nagrane przez TwoNav dane

v ® Open fies v @ Storage fies Wandern - Korsika - Mare di Mare Sued bk a View
ye 8:405 " CompaGPS LAND Distance with altitudes 9731 km Thickness 3
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Re point 1 i Acoum chmb 4234m
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Do otworzenia pliku za pomocg urzgdzenia TwoNav z oprogramowaniem Land/Air
wystarczy dwa razy klikng¢ na jego nazwe w drzewie danych.

UWAGA: Pamietaj, ze otwarte plika znajduja sie w pamieci urzadzenia, jesli
chcesz je zapisa¢ na komputerze, wybierz opcje ‘Zapisz’.

8% camaaa by BiasE
3 ©9i PP *: GBI VAN 8 T

Po otwarciu pliku, pojawi sie on na gatezi drzewa danych ‘Otwarte pliki’. Wtedy mozesz
rozpoczg¢ prace z tym plikiem, umiesdci¢ go w oknie mapy, przeanalizowac jego
wiasciwosci, poréwnac zawarte w nim dane za pomocg graficznego wykresu...

9

£

a 1250 Accumulated Distance: 49.8 km &
B Time: 06:58:54
2 1000 Track Altitude: 1328.0 m
12 3 =
z
o] ] 500
o % 250, &
@ % g =
=
= 1 1 1 1 I 1
x) 02:16:32 03:24:48 04:33:04 05:41:20 06:49:36 075752 O%:06:08
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[Poresist x|

< Point no. » Time » Coordinates « Track Altitude [m] « Accumulated Distance [km] » Track Speed [km/h] « Slope [*]

74 21132 41935'93.6'H D0 14S15°E 34 1921 98 0.5
= 02:11:46 41935°94.4°N 009°1450.3°E <] 1.959 9.8 0.9
76 02:11:59 41035'95.4°M 003°19'99.5°E 34 1.995 11 18
77 41935'46.1°N D0FF14'48.9°E 34

k-l 02:12:20 41935°46,9°H 009914°48.0°E = 2.053 b 18
™ 02:12:30 41935'47.6'M 005014'47 2°E * 2.081 11 4.5
o0 02:12:41 41935'48,5°N D0P°14'46.6°E 38 2112 10 3.1
81 02:12:56 41935°90,7°N 009°14'45.9°E ] 2153 11 35

9.2 Analizuj i przesylaj dane pomiedzy TwoNav a
komputerem

Jesli dany plik jest chroniony, wymagana bedzie licencja. W trakcie zgrywania pliku
zostaniesz poproszony o podanie kodu aktywujgcego licencje. Jezeli licencja nie
zostanie aktywowana nie bedziesz w stanie otworzy¢ tego pliku w urzagdzeniu TwoNav:

e Poprzez menu kontekstowe: Mozesz otworzy¢ menu kontekstowe klikajac
prawym przyciskiem na pliku. Aby przenies¢ plik do innej lokacji wybierz opcje
'Wyslij do'i wybierz cel.

¥ ® Open fles
' Publish v & ¢ Tracks
Track.TRK
%2 DropBox & o J00.708 km 775 m
= Send by Emnail... v ,‘ Storage files

TwoMay

v ¢~ Tracks
Track.TRK

" Select Falder b 0,708 km 7S m

¢ Przenoszenie danych bezposrednio z drzewa danych: Mozesz zmieniaé
lokalizaje plikow, z ich pierwotnego potozenia do miejsca docelowego w
drzewie danych. Dla przyktadu, jesli chcesz przenie$¢ plik z wbudowane;j
pamieci urzadzenia na komputer:

1. Przeciaggnij plik z folderu znajdujgcego sie w TwoNav do folderu
‘Otwarte pliki’.

2. Witedy element zostanie przeniesiony do tymczasowego folderu
zawierajgcego tego typu pliki.

Mozesz réwniez wykonac¢ operacje odwrotng: przeciggnij otwarty plik
(znajdujacy sie w folderze ‘Otwarte pliki’) do domysinego folderu urzgdzenia
TwoNav, ktory znajduje sie w czesci ‘Przechowywane pliki’.

UWAGA: Mozesz zaznaczyé¢ wiecej niz jeden plik do trasferu: w tym celu wcis$nij
'‘Control' gdy zaczniesz zaznaczanie.

9.3 Dostosuj swoja aplikacje do najnowszej wersji TwoNav

Oprogramowanie Land/Air moze automatycznie aktualizowaé oprogramowanie twojego
urzadzenia TwoNav:
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1. Podtgcz urzgdzenie TwoNav do komputera.

2. W momencie, gdy urzgdzenie TwoNav zostanie wyswietlone na liscie drzewa
danych (‘Pliki przechowywania’), otwérz menu kontekstowe i wybierz z niego
opcje ‘Aktualizuj urzgdzenie TwoNav’.

w @ Storage files

1 Update TwoNav software Ebootiboot version e
»- ) Maps Operating system version
p_, Tracks Buiid versio

b | Waypoints
!
»- | Routes

TwoNav

Software version ALK

Device ID

TwoNav Exe folder KA Twolay

TwoNav Data folder  X:\TwolawData'Data
TwoNav Maps folder  :\TwoNavDataihaps
TwoNav Radars folder X:\TwoMavData\Radars

3. Jesli jest dostepna nowa wersja, zostanie ona pobrana i zanistalowana na
urzgdzeniu. Zajmie to kilka minut.

4. Gdy aktualizacja sie skonczy mozesz wigczy¢ urzadzenie.

10 DODATEK: POLA DANYCH

Petna lista pdl danych oraz ich uzycie. Wszystkie dane sg domysinie wyswietlane na
stronie danych oraz pasku danych, jednakze mozesz dowolnie edytowac kazde z nich
wedtug wtasnych potrzeb z ‘Menu gtowne > Ustawienia > Pola & Przyciski > Pola
danych’.

o Aktualna gtebokosé: Wartos¢ aktualnej gtebokosci pobrana z mapy morskie;j.
e Aktualna moc: Biezgca moc w tym momencie.

e Aktualne tempo: Szybkos¢ minuta/kilometr.

e Bateria: Stan energii urzadzenia.

¢ Catkowita emisja CO,: CO, wyemitowane podczas wszystkich twoich podrézy.
Wartos¢ nie resetuje sie automatycznie po wytgczeniu urzgdzenia.

e Chronometr: Rozpoczyna odliczanie w momencie startu.

e Cisnienie atmosferyczne: Aktualne ciSnienie atmosferyczne mierzone za
pomocg wysokosciomierza barometrycznego.

e Czas bez pakietu: Czas ktoéry uptyngt od ostatniego otrzymania sygnatu GPS.
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e Czas do Virtual Coach: Réznica czasu pomiedzy tobg a ‘Virtual Coach’.

e Czas na odcinku: Czas ktéry uptyngt od poczatku odcinka trasy do aktualnej
pozycji.

e Czas w ruchu: Catkowity czas w ruchu.
e Czas zatrzymania: Catkowity czas bez poruszania sie.
e Czas: Aktualny czas adekwatny do wybranej strefy czasowe;j.

e Czesciowa emisja CO,: llos¢ CO, wyemitowana od poczatku podréozy.
Wartosc jest restartowana przy kazdym wigczeniu urzadzenia.

e Czesciowa srednia predkos$é: Srednia wszystkich predkosci, liczona od
poczatku podrézy, do tego momentu.

e Drogomierz ogélny: Zgromadzona i zsumowana dtugos$¢ wszystkich odbytych
przez ciebie podrézy. Wartos¢ nie jest resetowana za kazdym razem gdy
urzadzenie jest wytagczane (TwoNav moze oblicza¢ catkowitg dtugos¢ tras za
pomocg roznych danych).

¢ Drogomierz podrézy: Dystans przebyty od poczatku podrézy. Wartosc jest
resetowana po kazdym wytgczeniu urzgdzenia.

e Dystans do celu: Odlegtos¢ od celu (ostatni punkt trasy).
¢ Dystans do nastepnego radaru: Odlegto$¢ do nastepnego punktu z radarem.
¢ Dystans do nastepnego: Odlegtos¢ do nastepnego punktu trasy.

e Dystans do Virtual Coach: Dystans pomiedzy twojg aktualna pozycja a
pozycja ‘Virtual Coach’.

¢ Energia catkowita: Catkowita energia wykorzystana podczas podrézy.
e Energia czesciowa: Czesciowa energia wykorzystana podczas podrozy.

o Glebokosé do nastepnego: Wartos¢ gtebokosci przy nastepnym punkcie
trasy.

o Glebokosé¢ linii cypla: Aktualna wartos¢ gtebokos$¢ linii cypla.
e GPS réznicowy: GPS daje sygnat roznicowy (submetryczna doktadnos¢).

e HDOP: Horizontal Dilution Of Precision (obecna, oszacowana doktadnos¢
GPS).

¢ lkonaradaru: W momencie wjechania w promien radaru, zostanie wyswietlona
jego ikona.

e Kompas: Wyswietlenie kompasu.
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o Kurs do nastepnego: Kurs do nastepnego punktu trasy.

e Kurs magnetyczny: Kurs ustalony na podstawie wewnetrznego kompasu
urzadzenia.

e Kurs: Biezacy kurs.

o L/Dinstant glide ratio: Wspétczynnik spadku to pionowy dystans podzielony
przez pozioimy dystans (malejgco).

e L/D cel: Minimalny stosunek schodzenia potrzebny by dotrze¢ do celu.

¢ L/D Wym.: Minimalny stosunek schodzenia potrzebny by dotrze¢ do
nastepnego punktu.

e Liczba punktow: Punkty trasy zapisane do aktualnej pozyciji.

e Licznik odcinka: Odlegtosé przebyta od poczatku odcinka trasy do aktualnej
pozycji. Warto$¢ jest odswiezana przy kazdym rozpoczeciu nowego odcinka
trasy.

o Limit predkosci: Limit predkosci ustalony dla aktualnej drogi.

¢ Maksymalna moc: Osiggnieta w trakcie twojej podrézy.

¢ Maksymalna predkosé: Maksymalna predkos¢ osiggnieta w trakcie biezgcego
lotu.

¢ Maksymalna wysokos$¢: Osiggnieta w trakcie twojej podrézy.
e Miasto: Aktualne miasto.

¢ Nastepny spadek: Odlegtos¢ do nastepnego spadku, ustaw w ‘Nastepny
spadek’.

¢ Nazwa miejsca: Nazwa elementu twojej aktualnej pozycji.

¢ Nazwa nastepnego punktu trasy: Nazwa nastepnego punktu trasy.
¢ Nazwa sladu: Nazwa biezgcego Sladu.

e Normalne przyspieszenie: Prostopadle do ruchu okreznego.

e Odchylenie od trasy: Odlegtos¢ do aktywnej trasy.

e PDOP: Position Dilution Of Precision (szacunkowa pozycyjna doktadnosé
GPS).

e Precyzja: Margines btedu pozycji GPS.
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o Predkos¢ optymalna: Odpowiedni sktadnik predkosci w kierunku nastepnego
punktu trasy.

¢ Predkos¢ pionowa: Malejgca predkosé (pionowa sktadowa wartosci
predkosci).

e Predkos¢ przy nastepnym radarze: Wyswietla maksymalna dopuszczalng
predko$¢ dopuszczalng przy nastepnym radarze.

o Predkosé¢: Obecna predkosé.
e Procent trasy: Procentowa warto$¢ przebytej trasy do jej catosci.
o Promien skretu: Promien skretu, ktéry wiasnie wykonujesz.

e Przyspieszenie styczne: Komponent przyspieszenia liniowego stycznej do
Slady.

e ORSR: Rezerwa rytmu serca.

¢ Skumulowany spadek na odcinku: tgczna wartos¢ zjazdéw od poczatku
biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozyciji.

e Skumulowany wspinaczka na odcinku: tgczna wartos¢ podjazdow od
poczatku biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji.

e Spadek do celu: Spadek jaki pozostat do osiggniecia celu.

o Spadek do nastepnego punktu trasy: Spadek jaki pozostat na trasie do
nastepnego punktu trasy.

e Spadek tacznie: Catkowity spadek, obliczony od poczatku trasy do biezace;j
pozyciji.

o Spadek na najblizszym kilometrze: Dtugo$¢ spadku jaki pozostat od biezgcej
pozycji na 1 kilometrze.

e Spadek: Nachylenie obecnej pozyciji.
e Srednia moc: Srednia wszystkich warto$ci mocy.

e Srednia predkos$é na odcinku: Srednia wszystkich predkosci od poczatku
biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji.

e Srednia predkos$é ruchu: Srednia wszystkich predkoéci, wartosci powyzej
minimalnej predkosci rejestracji ruchu.

o Srednia predko$é: Srednia wszystkich predkosci.
o Srednie tempo na odcinku: Srednia wszystkich wartosci tempa liczona od

poczatku biezacego odcinka trasy do aktualnej pozycji (szybkos¢
minuta/kilometr).
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e Srednie tempo ruchu: Srednie tempo ruchu, warto$ci powyzej minimalnej
predkosci rejestracji ruchu.

e Srednie tempo: Srednia wszystkich wartosci tempa.
e Strefarytmu serca (% Max.): Zdefiniowane obszary intensywnosci tetna.

o Strefarytmu serca (% Max-Rez): Zdefiniowane obszary intensywnosci tetna
(Czestotliwos¢ rytmu serca w rezerwie).

o Strzatka GOTO: Strzatka, ktora wskazuje kierunek do nastepnego punktu trasy.

e Szacowana godzina do celu: Szacowany czas dotarcia do celu (ostatniego
punktu trasy) przy zachowaniu aktualnej predkosci.

e Szacowany czas do celu (podréz): Szacowany czas dotarcia do celu
(ostatniego punktu trasy) przy zachowaniu predkos$¢ podrézy.

e Szacowany czas do celu: Szacowany czas dotarcia do celu (ostatniego
punktu trasy) przy zachowaniu aktualnej predkosci.

e Szacowany czas do nastepnego (podréz): Szacunkowy czas osiggniecia
nastepnego punktu trasy przy zachowaniu predko$¢ podrézy.

e Szacowany czas do nastepnego: Szacunkowy czas osiggniecia nastepnego
punktu trasy przy zachowaniu predkosc podrézy.

e Szacowany godzina do nastepnego: Szacowana godzina dotarcia do
nastepnego punktu trasy (przy zachowaniu aktualnej predkosci.

e Szkic: Obraz pokazujgcy manewry.
e Temperatura: Obecna temperatura.

e Tempo ruchu: Srednia wszystkich wartosci tempa, bez uwzglednienia punktéw
zatrzymania.

e Uzywane satelity: Aktualnie wykorzystywane satelity.

o VDOP: Vertical Dilution Of Precision (szacunkowa pionowa doktadnos¢ GPS).
¢ Wolna pamie¢ wirtualna: Wirtualna wolna pamie¢ na urzgdzeniu.

o Wolna pamieé: Pozostata pamie¢ w urzgdzeniu.

e Wschéd stonca: Czas wschodu stonica.

o Wspinaczka tacznie: Catkowite wzniesienie od poczatku trasy do biezgcej
pozycji.

e Wspoétrzedne: Wspotrzedne dla aktualnej pozyciji.
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o Wykres trasy: Zobrazowanie trasy, ktéra zostata przebyta.
o Wykres: Wyswietlenie wykresu wybranego $ladu.

o Wysokos¢ cisnieniowa: Wysokos¢ mierzona za pomocg wysokosciomierza
barometrycznego.

o Wysokos¢ GPS: Aktualna wartos¢ wysokosci, otrzymana przy pomocy sygnatu
GPS z satelitow.

e Wysokos¢ ladu: Wysokos¢ nad gruntem na podstawie danych z mapy
reliefowej 3D (*.CDEM).

o Wysokosé nad powierzchniag ziemi: Wysoko$¢ mierzona od poziomu gruntu.
o Wysokosé¢: Wysokos¢ nad poziomem morza.

e Wozniesienie do celu: Réznica pomiedzy wysokoscig pozycji docelowej a
wysokoscig aktualnej pozyciji.

o Wozniesienie do nastepnego: Przewidywane wzniesienie jakie pozostato do
nastepnego punktu trasy, jesli obecny kierunek kursu pozostanie bez zmian.

o Wazniesienie do nastepnego: Rbéznica pomiedzy wysokoscig aktualnego
punktu trasy do wysokosci nastepnego.

e Zachéd stonca: Czas zachodu stonca.

e Znak drogowy: Jesli sg dostepne, oznaczenia drogowe bedg wyswietlane.

UWAGA: Ze wzgledu na ograniczenia platformy, niektére funkcje moga byé
dostepne tylko dla niektorych urzadzen TwoNav.

11 DODATEK: PASEK NARZEDZI

Petna lista funkcji narzedzi oraz ich uzycie. Wszystkie dane sg domysinie wyswietlane
na pasku narzedzi, jednakze mozesz dowolnie edytowa¢ kazde z nich wedtug
wiasnych potrzeb z ‘Menu gtowne > Ustawienia > Pola & Przyciski > Pasek Narzedzi’.

e Aktywuj GPS: Uruchom/Zatrzymaj GPS.

e Alternatywne mapy: TwoNav naktada na siebie mapy, aby$ mégt wyswietli¢
dwie lub wiecej map w jednym oknie.

e Bardziej szczeg6towa mapa: TwoNav zataduje mape o wyzszej rozdzielczosci
niz obecnie zatadowana.
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o Czlowiek za burta: Jesli kotos wypadnie za burte, trasa zostanie
automatycznie obliczona do tego miejsca.

e FF do nastepnego (W): Przejdz do kolejnego wydarzenia twojej podrozy.

e FF (»): Przyspieszenie podrdzy. Nacisnij jeszcze raz, aby przywrocié
standardowg predkosé.

o Mniej szczegétowa mapa: TwoNav zataduje mape o nizszej rozdzielczosci niz
obecnie zatadowana.

o Nastepny punkt trasy: W trakcie nawigacji, przejdz do nastepnego punktu
trasy (funkcja dostepna tylko jesli korzystasz z trasy/$lady, ktéra posiada punkty
trasy).

¢ Nawigacja: Wybierz cel, do ktérego chcesz dotrzec.

e Nowy punkt trasy: Wybierz miejsce, gdzie ma zostac¢ utworzony nowy punkt
trasy z bezposrednim dostepem do wtasciwosci.

o Obroé¢/Obréc: Tryb orientacji mapy.

¢ Okno powiekszenia: Wybierz obszar na mapie, ktory chcesz przyblizyc.
e Orientacja mapy: Sledz $lad/Péinoc u géry.

e Otworz: Otworz domysiny plik.

e Pauza (I1): Zapauzuj podréz, nacisnij ponownie aby wznowi¢ symulacje.

o Pelny ekran: Wiekszoé¢ interfejsu uzytkownika zostanie ukryta, dla szerszego
podgladu mapy.

o Poprzedni punkt trasy: Podczas nawigacji, przejdz do poprzedniego punktu
trasy (widocze tylko wtedy, gdy nawigacja trasy/$ladu zawiera punkty trasy).

e RW do poprzedni (i): Przejdz do poprzedniego elementu podrozy.

e RW («): Przyspieszenie trasy. Nacisnij ponownie aby wréci¢ do normalne;j
predkosci.

e Start/Pauza: Start lub pauza obecnej nawigacji.
e Stop (M): Zatrzymaj podréz.
e Strona danych: Dostep do strony danych.

e Synchronizacja z Virtual Coach: Automatycznie umieszcza ‘Virtual Coach’ dla
aktualnej pozyciji.

e Tryb 3D: Przetagczaj tryb widoku pomiedzy (2D > 3D > 3D+)).
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o Wycisz: Wszystkie dzwieki w urzadzeniu zostaty wytgczone.
e Wylaczenie ekranu: Po uruchomieniu ekran zostanie wytgczony.
¢ Zamknij edycje: Podczas nacisniecia, edycja elementu zostanie zakonczona.

e Zamknij tryb narzedzi: Przycisk dzieki, ktbremu tatwo zamkniesz tryb
narzedzi.

e Zaznacz i edytuj punkt trasy: Stworz nowy punkt trasy w aktualnej pozyciji,
wejdz w jego w jego ustawienia i dostosuj do swoich potrzeb.

e Zaznacz punkt roadbook: Tworzy nowy punkt roadbook dla obecnej lokalizacji
z domyslng nazwg i ikona.

e Zaznacz punkt trasy: Tworzy nowy punkt trasy dla obecnej lokalizacji z
domys$ing nazwa i ikong.

e Zmiana odcinka: Tworzy nowy odcinek trasy na tej samej trasie, w biezgcej
pozycji.

e Zoom 100%: Zoom zostanie automatycznie ustawiony na wyswietlanie
maksymalnej rozdzielczosci mapy.

o Zréb zdjecie: Zdjecie zostanie automatycznie wykonane za pomoca kamery w
urzadzeniu.

e Zrzut ekranu: Zrzut ekranu zostanie automatycznie wykonany.

UWAGA: Ze wzgledu na ograniczenia platformy, niektore funkcje moga by¢
dostepne tylko dla niektorych urzadzen TwoNav.

12 DODATEK: SPECYFICZNYCH ZNAKOW

Podczas wprowadzania adresu do system TwoNav w celu odszukiwania miast i ulic
moze sie okazac, ze bedziesz musiat wprowadzi¢ znaki, ktérych nie ma na klawiaturze
systemu.

Ponizej przedstawiamy zestawienie znakow zastepczych, abys mogt sie zorientowac,
jaki znak nalezy wprowadzic, by system mogt go uznac za znak 'specyficzny':

o A D> CAVACA,AAVR,E
. > ¢

e D > P

. B > EEEE

e T D> T

e NS> W

. 0 > 0,0,0,'0,'9,'0,'E

http://www.CompeGPS.com http://Support.CompeGPS.com 102



® Two PC 2.8 (WINDOWS/MAC)

_ omPrPeGars

e s > Ew

o T 2> 'p'

e U > 0,000
o« Y > YLy
.z > 7

« - 2>  ''(spacja)
o« ' 2>  ''(spacja)
o '\ 2>  ''(spacja)

Dlatego tez, jesli bedziesz musiat wprowadzi¢ np.: 'LidIStral3e’, bedziesz musiat
nacisngc 'S', zamiast 'i3'.
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