Two SOFTWARE

freedom to discover TwoNav 3.2 (dla Uitra)

1 WSTEP

TwoNav poswieca catg swojg energie na stworzenie jak najlepszych urzgdzen dla
mitosnikdbw dalszych oraz blizszych wypraw (rowery gorskie, motocykle piesze
wedrowki...).

Urzgdzenie oferujgce bezposrednig pomoc, zaréwno w czasie jazdy jak i poza
pojazdem, moze okazac sie nieocenione w kwestii podniesienia bezpieczenstwa
podrézowania. Jednak, w pewnych okolicznosciach zawsze istnieje
prawdopodobienstwo nieprawidtowego wykorzystania urzgdzenia, co w efekcie
moze sie przyczyni¢ do powstania zagrozenia uzytkownika lub jego otoczenia.

Conn~EEPs Two

Takie zagrozenie, zwigzane z uzytkowaniem TwoNav we wszystkich rodzajach
pojazdow, sprawia, ze niezwykle wazne staje sie przestrzeganie szeregu zasad i
przepisbw w celu unikniecia potencjalnego ryzyka. Wiekszos¢ z tych zalecen
dotyczy uzytkowania systemu zamontowanego w pojezdzie, niemniej ich podstawy
powinny by¢ réwniez brane pod uwage podczas wedréwek pieszych:

e Prawidtowe mocowanie urzadzenia: Urzgdzenie powinno by¢ tak
umieszczone w sposéb nie utrudniajgcy widocznosci. Planowanie jazdy
nalezy przeprowadzi¢ przed podr6zg. Wszelkie zmiany powinny byc
wykonywane przy zatrzymanym pojezdzie.

e Podczas jazdy nalezy korzystac z sygnatéw dzwiekowych: System
gtosowy programu informuje o zblizajgcych sie manewrach i odlegtosci od
miejsc ich wykonywania. Zerkniecie na wyswietlacz przyrzagdu moze byc
przydatne, ale tylko wtedy, gdy jest to w peini bezpieczne.

o Pasazer siedzacy obok kierowcy moze by¢ bardzo pomocny: Urzgdzenie
nawigacyjne skierowane jest zawsze w strone kierowcy. Jesli obok kierowcy
siedzi pasazer, zalecamy, aby to on obstugiwat urzgdzenie, wprowadzajgc
do niego ewentualne poprawki.

e Mapy zawsze zawierajg btedy: Pamietaj, ze nie ma mozliwosci, aby
wszystkie twoje mapy byty zaktualizowane w 100%. Dlatego nowo
powastata ulica, zmiany w kierunku ruchu oraz nowe ograniczenia drogowe
moga czesciowo uniewaznic obliczenia twojej trasy. Bardzo wazne jest, aby
miec swiadomos¢ tych zmian oraz potrafi¢ sie dostosowac do nowe;j
sytuacji.
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¢ Urzadzenie TwoNav pomaga w nawigacji: Przepisy drogowe zawsze majg
pierwszenstwo.

Nowe rozwigzania oparte sg o sugestie od uzytkownikdéw takich jak Ty. Jezeli chcesz
podzieli¢ sie swoimi pomystami i propozycjami z TwoNav, mozesz to zrobi¢ pod
adresem http://CompeGPS.uservoice.com

Jesli masz jakie$ pytania lub problemy podczas korzystania z naszych produktéw,
prosimy o kontakt z dziatem technicznym TwoNav http://Support.TwoNav.com

2 INSTALACJA & UZYTKOWANIE

2.1 BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

LA A A

WAZNE: Nigdy nie zanurzaj urzgdzenia w wodzie, nawet jesli je odpowiednio
zabezpieczytes. Nie wyjmuj urzqdzenia z uchwytu podczas gdy jest on wystawiony
na dziatanie wody. Kiedy urzgdzenie jest poza uchwytem, upewnij sie, Ze jest ono
suche i odpowiednio zabezpieczone.

WAZNE: Zabezpiecz urzqdzenie przed ekstremalnymi warunkami pogodowymi.
Nawigacja GPS jest certyfikowana do pracy w temperaturze od +50°C/-20°C.

WAZNE: Unikaj wibracji i gwattownych ruchéw urzqgdzeniem podczas gdy jest ono
podtgczone do portu USB, wibracje mogq spowodowac uszkodzenie portu USB, nie
obejmowane przez gwarancje.

2.2 URZADZENIE
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e Przycisk ‘OK"
e Krétkie nacisniecie: Trip control (Menu wewnetrzne, funkcja ‘OK)
o Dtugie nacis$niecie: Wygaszacz/Zablokuj menu (Wtgcza urzadzenie,
gdy jest wytgczone/ odblokowuje klawiature, gdy jest zablokowna)

e Przycisk ‘PAGE"
o Krotkie nacis$niecie: Zmien strone: ‘Okno nawigacyjne > Strona
danych > Menu gfowne’
o Dtugie nacisniecie: Strona narzedzi

e Przycisk ‘UP’/'DOWN".
¢ W mapach: Zoom+/Zoom-
e W stronach danych: Zmien strone danych
e W menu: Wybér menu

UWAGA: Mozna dostosowaé funkcje przyciskow z ‘Menu gtéwne > Ustawienia >
Zaawansowane ustawienia > System > Klawisze’.

2.3 MONTAZ

e Karta microSD:
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1. Otworz komore karty w dolnej czesci urzadzenia.

2. W6z karte microSD w czytnik (karta dotgczona jest do zestawu).
Naklejka na karcie powinna znajdowac sie dole.

3. Zamknij komore karty microSD, upewniajgc sie, czy poprawnie
zamontowates karte.

e Uchwyt rowerowy:

2.4 STATUS APLIKACJ

L 4 — p—i —
2 [ ] 20 p— | —
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~ N N atural Farc of Las
M Stopped Q) N e — — - — Salinas TRK k\
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Triplog  Shutdown s ﬁ, S — g & an 2o
20 m— = ———-1 s —=")
x100% B I = = = m
- - e — =
g Status Time Status . Time
Audio Battery GPS Fixed z.; 2014-02-14  GPS Fixed z’; 2014-02-14 03 55 ; 03
-~ 12:07:12 12:07:12
o, ! ! ! !
*‘100 % k\ Coordinates Altitude Coordinates Altitude , 8 km M on
= Hiking 41234'44.7'N S 41934'44.7'N 5
GPS Profile 002232'17.8°E 002232'17.8'E

W ‘Menu gtowne > Status’ moZesz sprawdzic aktualny stan wszytskich funkci
aplikacji TwoNav.

o ‘Triplog’ (zapis trasy): 7riplog’jest to funkcja pozwalajgca na zarzgdzanie
nagrywaniem trasy, twoja trasa zacznie by¢ nagrywana w momencie
wigczenia funkcji Triplog’.
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e Audio: Ustaw ogdélng audio i gtosnos¢ poszczegdlnych elementow.
e Bateria: Sprawdz aktualny poziom bateri aplikacji TwoNav.

e GPS: Wejdz, zeby zobaczyc liczbe dostepnych satelit, ich rozmieszczenie na
orbicie oraz ich obszar pokrycia. Gdy urzgdzenie TwoNav jest wigczone,
domyslnie bedzie starato sie potaczy¢ z dostepnymi satelitami, dzieki czemu
bedziesz mdgt od razu zaczg¢ dziatac na funkcji GPS. Jesli urzadzenie jest
odtaczone, TwoNav nie otrzyma danych o potozeniu i wiele funkgcji aplikacji
przestanie dziata¢. Mozliwe stany urzgdzenia GPS:

L XN N .

J(‘. Roztgczono 50’ Symuluje

o . y
‘f}“ taczy ‘. Potaczony (bez pozycji)
0 . , A .
?0‘ Btad (nie znaleziono) “:0. Potgczony (z pozycja)

’.\ Wiacz/Wytacz funkcje GPS:
% ’ W celu roztgczenia nawigacji GPS, wcisnij przycisk.

UWAGA: Urzqdzenie TwoNav podejmie probe ustalenia aktualnej pozycji.
Jesli znajdziesz sie w rejonie bez zasiegu sygnatu GPS (np. wewngtrz
budynku), stan GPS bedzie 'Potqczony (bez pozycji)'.

e Jasnos¢: Procentowy stan jaskrawosci wyswietlony na ekranie.

e ANT+™: Twoje urzadzenie jest certyfikowane ANT+™ oraz w petni
kompatybilne z czujnikami ANT+™: czujnik pulsu (mierzenie rytmu serca),
czujnik kadencji (pomiar obrotéw pedatéw) czy czujnik predkosci (pomiar
predkosci).

e Bluetooth: Aktywuj te funkcje, aby zeskanowac i zlokalizowac¢ urzgdzenia
bluetooth (czujniki, zestawy stuchawkowe...).

o Profile: Zbior ustawien, ktére pozwalajg na optymalizacje urzagdzenia w
oparciu o sposob jego uzytkowania.

2.5 LADOWANIE
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Twoje urzadzenie GPS moze dziata¢ w przyblizeniu maksymalnie do:

Ultra:
* B Nieprzerwanie przez 9 godzin, bez koniecznosci tadowania
Wskazdéwki, ktére pozwolg Ci zwiekszy¢ zywotnos¢ baterii:

Jesli aktualnie nie uzywasz urzadzenia, recznie wytgcz wyswietlacz

o Ustaw funkcje automatycznego wytgczania ekranu: ‘Menu gfowne >
Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Autonomia’

e Wylacz podswietlenie ekranu (funkcja podswietlenia jest wytgczana bez
wytgczenia ekranu): ‘Menu gfowne > Ustawienia > Zaawansowane
ustawienia > Autonomia’

o Wiacz tryb uspienia ('Zablokuj’ funkge):

. Ultra:
Nacisnij i przytrzymaj przycisk ‘OK”

Dodatkowo mozesz natadowac baterie li-ion twojego urzgdznia, uzywajgc kilku
zrédet zasialania:

e Komputerem: Po podtgczeniu urzadzenia do komputera, poza mozliwoscig
zarzadzania danymi zapisanymi w pamieci komputera, faduje sie réwniez
bateria.

’ |
nﬂ lh! v I

oy

o tadowarka scienna: Nataduj baterie uzywajgc sciennego punktu zasilania.

a9
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UWAGA: TwoNav oferuje szeroki wybor akcesoriow, ktére umozliwiajg wydtuzenie
zywotnosci baterii Twojego urzqgdzenia, dowiedz sie wiecej na temat tych
akcesoriow na stronie http://www.TwoNav.com

2.6 RESETOWANIE

Nie zaleca sie wymuszania wytgczenia urzadzenia, jesli nie jest to konieczne:
e Wymus zresetuj urzadzenia: Przytrzymaj przycisk ‘OK’przez 10 sekund.

¢ Wymus niskopoziomowy reset urzadzenia: Nacisnij rownoczesnie
przyciski Page’i ‘Up’i przytrzymaj przez 7,5 sekund.

e Wymus zresetuj oprogramowania z przywréceniem ustawien

domysinych: Nacisnij réwnoczesnie przyciski Page’i ‘Down’i przytrzymaj je
przez 10 sekund.

2.7 AKTUALIZACJATWONAV

Oprogramowanie TwoNav jest w ciggle udoskonalany w celu dodawania nowych
funkcji oraz usuwania btedéw. Twoje urzadzenie ma kilka poziomow
oprogramowania:

o eBoot/iBoot: Wigcza ogniwo uruchamiajgce system operacyjny.

Ultra:
[ ]
lak zaktualizowaé eBoot?

o System operacyjny: Uruchamiany na urzadzeniu TwoNav kontroluje
podstawowe funkcje urzadzenia.

"f J VUltra:

[ ] T . 7 H
f' |ak zaktualizowaé system operacyjny?
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e Program: Uruchamiany na systemie operacyjnym | wspotgrajacy z tym
systemem.

‘j Aplikacja TwoNav:
s lak zaktualizowa¢ oprogramowanie TwoNav?

Prosze regularnie odwiedzac strony internetowe TwoNav
(http://www.TwoNav.com), aby by¢ na biezagco z informacjami dotyczgcymi
najnowszych wersji dla urzgdzenia oraz z informacjami dotyczagcymi instalowania
tych aktualizacji.

2.8 POLACZENIE ZKOMPUTEREM

Kiedy urzgdzenie TwoNav podtgczone jest do komputera przy pomocy kabla USB,
urzadzenie staje sie jednostkg pamieci. W takim wypadku na ekranie komputera
pojawig sie nowe jednostki pamieci:

e Dysk przenosny: Karta SD/MicroSD, ktéra moze by¢ zainstalowana w
urzgdzeniu.

: MicroSD card () : S0 card (X))

W ten sposdb bedziesz moégt przetransferowa¢ dane z komputera i vice versa.
Zwrd¢ uwage na to, ze foldery do zapisania danych na karcie pamieci urzadzenia

to:

o Domysiny folder dla map: ' TwoNavData/Maps’
o Domysiny folder dla nagranych tras: 7woNavData/Data/Tracklog’

o Domysiny folder dla sladéw/punkéw trasy/trasy: TwoNavData/Data’

4 TwoMavData 4 TwoMavData 4 TwoMavData
4 Maps 4 Data 4 Data
FRAMCE_RTMAP 4 Tracklog |¢ ROUTE 1.RTE
|% TOPOGRAPHIC MAP FRANCEIMP | €| MY RECORDED TRACK 1.TRK |¢* ROUTE 2.RTE
|%| 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM | €| MY RECORDED TRACK 2.TRK | & TRACK1.TRK
|%| URBAMN MAP SPAIN.VMAP | €| MY RECORDED TRACK 3.TRK | #| TRACK 2.TRK
% LURBAN MAP IRELAND.VMAP | & MY RECORDED TRACK 4 TRK |£ | WAYPOINTS.WPT
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UWAGA: Mozesz réwniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

3 DZIALANIE

Nacisnij przycisk Page’aby uzyskal dostep do trzech zaktadek: ‘Okno nawigacyjne
> Strona danych > Menu gfowne".

Graph [ N L N J

Dist.dest. Chronometer .I? Start!
27 km

speed 03:05:31 _

43 km/h Gies
Qlflance(km)/Altltude(m)

fa "'\@ i;\ Hiking é { ?Status
I @- pSearch Settings
PRZYCISK OKNO STRONA MENU
‘PAGE’ NAWIGACYJNE DANYCH GtOWNE

UWAGA: Na stronach danych, poruszaj sie pomiedzy poszczegélnymi stronami za
pomocq przyciskow ‘Up’/'Down’.

3.1 MENU GLOWNE

Z obszaru menu gtéwnego mozesz zarzadza¢ wiekszoscig funkcji systemowych
poprzez wejscie w odpowiednie sekcje. Nacisnij na wybrany element menu zeby go
aktywowac lub wejs¢ submenu.
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.IP Start! .IP Start!
. .
Files Files
R\ Hiking + 6 ? Status ﬁ Hiking + é ? Status
p Search @ Settings p Search @ Settings
L] [ ] m |

3.2 OKNO NAWIGACYJNE

3.2.1 TRYB DANYCH

Domyslnie okno nawigacyjne wyswietla tryb Danych’

|

® i 19:48 X0 Tum RIGHT/LEFT
; i on a wooden bridge,
i crossing the bridg.

1001/

Odom: km At m DiD: km

'1

RIGHT/LEFT on a woof.

22 | 128 | 10
PASEK PASEK POLA PASEK FUNKCJE
STATUSU DANYCH WYKRESU DODATKOWE

3.211 PASEKSTATUSU

Y- 13:21 & 0

Pasek status znajduje sie w gérnej czesci aplikacji TwoNav, wyswietla on aktualny
stan podstawowych funkgji:

e Triplog: Trip/og’jest to funkcja zarzagdzania rejestrowang trasg. Mozliwe
stany: Nagrywanie, wstrzymaj i zatrzymaj.

http://www.TwoNav.com 10 http://Support.TwoNav.com
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o Profile: Zbiér ustawien, ktére pozwalajg na optymalizacje urzadzenia w
oparciu o sposoéb jego uzytkowania.

e Czas: Biezgcy czas.
e Obszar pokrycia GPS: Liczba i rozmieszczenie dostepnych satelit.
e Bateria: Obecny poziom akumulatora w urzadzeniu.
Inne funkcje drugorzedne mogg zosta¢ wyswietlone na pasku statusu. W kazdej

chwili, mozliwe jest zablokowanie paska statusu z ‘Menu gtowne > Ustawienia >
Zaawansowane ustawienia > Strona mapy > Tablice informacyjne’.

UWAGA: Podczas podrozy, masz dostep do szeregu stron poprzez pasek ‘Statusu’.

3.212 PASEKDANYCH

Pasek danych znajduje sie w dolnej czesci aplikacji TwoNav, podczas wyprawy
wyswietla najistotniejsze. Pasek danych zawiera kilka trybdw, ustaw tryb domysiny
poprzez ‘Menu gtowne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Strona mapy >
Pasek danych > Wyswietl pasek danych'

e Pasek pola danych: Podczas nawigacji trasy/sladu, wyswietla najwazniejsze
dane. Pola zawarte w pasku danych mozna zaznaczyc z ‘Menu gléwne >
Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Strona mapy > Pasek danych >
Edycja pdl danych’. Mozliwa jest zmiana danego pola poprzez wyswietlenie
na nim menu kontekstowego.

Fa: minkm Spd: km'h GiD: km

2.2 21 1.9

o Pasek wykresu: Podczas nawigacji trasy/sladu, wyswietla profil wysokosci.

Mozliwe jest zablokowanie paska danych ‘Menu gfowne > Ustawienia >
Zaawansowane ustawienia > Strona mapy > Pasek danych > Pokaz pasek danych’

http://www.TwoNav.com 11 http://Support.TwoNav.com
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UWAGA: Podczas podrozy, mozesz przejs¢ do 'Menu gtowne' poprzez klikniecie
data bar.

3.213 FUNKCJE DODATKOWE

Funkcje dodatkowe w oknie mapy mogg by¢ konfigurowane w ‘Menu gftowne >
Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Strona mapy > Tablice informacyjne’.

¢ Info Biezace: Informacje o aktualnej pozyc;ji.

y Turn RIGHT at the beach, follow the..

e Nastepne Zdarzenie: Wyswietli sie strzatka (GOTO), pokazujgca kierunek
styczny do $lady. Oznacza to, ze mozesz podgza¢ w kierunku wskazywanym
przez strzatke, jako odniesienie kierunku podgzania.

110,

¢ Info Nastepne: Informacje dotyczgce nastepnego wydarzenia (nie sg
pokazywane jesli nie jest wybrany cel). /nfo Nastepne’moze zostac
wyswietlone w kilku trybach:

1. Jedna linia 2. Rozwieniecie

Turn RIGHT at the beach, follow the... W Turn RIGHT at the beach, follow the A
sand track that runs parallel to the

) ) i hotel until the end of the beach.
3. Czytnik tekstu bez ograniczen

3.2.2 TRYB NARZEDZI

W celu uruchomienia trybu ‘Narzedzi; kliknij ekran w dowolnym miejscu na mapie.

http://www.TwoNav.com 12 http://Support.TwoNav.com
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v 92

Il

oh 1948 NE ek 1948 NE )

\
Odom: km At m 0iD: km

22 | 128 | 10

TRYB TRYB
‘DANYCH’ ‘NARZEDZI'

Nacisnij krotko na jakgkolwiek czes¢ mapy, aby przejs¢ z trybu ‘Danych’ do trybu
‘Narzedzi.

3.221 PASEKNARZEDZI

Pozwala na szybki dostep do niektérych narzedzi:
N
vy 4205

« Orientacja mapy (Pétnoc u géry/Sledz $lad): Mapa moze zostac
ustawiona w orientacji pétnocnej lub obracac sie w zaleznosci od twoich
ruchéw.

e Poruszanie mapa (Panorama/Obracanie): Przesuwaj mape bez zmiany jej
orientacji lub zmien jej orienatcje zgodnie z ruchem wskazéwek zegara,
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara albo w orientacji géra/dét .

e 2D/3D/3D+: Zmieniaj perspektywy map: 2D > 3D > 3D+’

http://www.TwoNav.com 13 http://Support.TwoNav.com
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2D PLASKI 3D PLASKI 3D+ RELIEF RELIEF

e Zaznaczi edytuj punkty trasy: Stwérz punkt trasy w aktualnej pozycji,
nastepnie wejdz w jego wiasciwosci, zeby go zmodyfikowac.

Dodatkowe opcje sg automatycznie dodawane do paska narzedzi w specyficznych
sytuacjach:

MBI |7 § D5 | a5

e Tryb Symulacji: Pauza;, Stop’oraz kilka dodatkowych funkcji pozwala
kontrolowac szybkos¢ symulaciji.

e Tryb nawigacji: Funkcje Nastepny punkt trasy’oraz ‘Poprzedni punkt trasy’

umozliwiajg przeniesienie sie do nastepnego punktu trasy bgdz powrét do
poprzedniego.

e Wspétzawodnictwo z Virtual Coach”: Wiacz funkcje Synchronizuj Virtual
Coach’aby automatycznie nanies¢ ‘wirtualnego trenera’ na swojg aktualng
pozycje (Jesli ta funkcja jest aktywna dla twojego urzadzenia).

UWAGA: Mozesz wigczac¢ oraz wytqgczaé funkcje z paska narzedzi w zaleznosci od
Twoich potrzeb w ‘Menu gitéwne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia >
Strona mapy > Pasek narzedzi'.

3.2.2.2 DOLNY PASEK ZADAN

Pozwala na szybki dostep do niektérych funkgji:

Menu gtéwne
Strona ustawien
Szukaj

I
O
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WAZNE: W urzqdzeniu Ultra dolny pasek zadan jest domysinie wytgczony, mozesz
go wigczy¢ w ‘Menu gtéwne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Strona
mapy > Tablice informacyjne’.

3.2.3 TRYB PIN

Przytrzymaj przez dtuzszy czas w dowolnym miejscu na mapie, aby przejs¢ do
trybu Pin’.

oA 19:48 N B204 Humphrey Street

/

A B204 Humphrey Street

A
A 11km 3 7km A 11km 3 7km

Navigate here

Waypoint here

Search for best map here
Start route here

Start track here

Anchor here

DIiD: km

22 128 10 - AV
TRYB TRYB
‘DANYCH’ ‘PIN’

Zaznaczona pozycja zostanie oznaczona na mapie, a okno wyswietlajgce
informacje zwigzane z tym miejsce pojawi sie w gornej czesci ekranu (nazwa
lokalizacji lub wspétrzednych, kurs oraz dystans, wysokosc zaznaczonego
punktu...).

Przycisnij gdziekolwiek na mapie, a informacje dostarczone w gérnej czesci ekranu
zostang dostosowane do nowo wybranej pozycji.

Przycisnij w gornej czesci ekranu, aby wyswietli¢ wszystkie dziatania, ktére moga
by¢ wykonane w zwigzku z oznaczonym punktem.

Zamknij Pin’poprzez przycisniecie Powrot.

3.3 POLADANYCH

http://www.TwoNav.com 15 http://Support.TwoNav.com
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g illll Portugal_Roads MB Waypoints.wpt Q,-Jl Track1.trk Wﬁ Route1.rte

& E’“ Spain_Topo W Wwaypoint1 P start P start

= ii’“ World_Relief Waypoint2 P> End & Waypoint2

O i’"' Ireland_Roads ® waypoint3 E Track2.trk & Waypoint3

(m] 'ﬁ“ Spain_Ortho & Waypoint4 E Track3.trk P> End

a i'“. Switzerland_Roads & Waypoints E Trackd.trk B Route2.rte
MAP PUNKTOW TRASY SLADOW TRASY

W ‘Menu gtowne > Pliki" mozesz zarzadza¢ dostepnymi danymi na swojim
urzgdzeniu. Dane, ktore bedg dostepne w tej lokalizacji to dane zapisane w:

o Domysiny folder dla map: ' TwoNavData/Maps’
o Domysiny folder dla nagranych tras: 7woNavData/Data/Tracklog’

e Domysiny folder dla sladéw/punkéw trasy/trasy: TwoNavData/Data’

4 || TwoNavData 4 | TwoMavData 4 || TwoMavData
4 | Maps 4 | Data 4 || Data
. FRANCE_RTMAP 4 | Tracklog |¢* ROUTE 1.RTE
|*| TOPOGRAPHIC MAP FRANCE.IMP | €| MY RECORDED TRACK 1.TRK |¢=| ROUTE 2.RTE
|| 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM | £/ MY RECORDED TRACK 2.TRK || TRACK1.TRK
|| URBAMN MAP SPAIN.VMAP | €| MY RECORDED TRACK 3.TRK || TRACK 2.TRK
|+ URBAN MAP IRELAMD VMAP | & MY RECORDED TRACK 4. TRK |£ | WAYPOINTS.WPT

Mimo iz zarzadzanie elementami w “Menu gtowne > Pliki” jest mocno
scentralizowane, masz mozliwos¢ wykonania wielu czynnosci bezposrednio z okna
mapy badz uzywajgc menu kontekstowego.

UWAGA: Mozesz rowniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

3.3.1 ZARZADZANIE ELEMENTAMI

1. Widok ogdlny: Otwarte elementy sg umieszczane na gorze listy z
zaznaczonym kwadracikiem.

http://www.TwoNav.com 16 http://Support.TwoNav.com
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2. Otwieranie elementéw: Nacisnij nazwe wybranego elementu aby go

otworzyc.
>
o TRACK 1 > o TRACK 1
f" 2/ 78.86 km T07:52:20 #1189 m A 7886 km 075228 /1189 m
N TRACK 2 > N TRACK 2
/d. &;15.28 km 600123113 120 m > ‘_,-.‘3' J;.-‘IES.E km 900123113 M120m
4 TRACK 3 > 4 TRACK 3
&;15.03 km 600133113 m320m S &;16.03 km 900133113 M320m
4 TRACK 4 S N4 TRACK 4
/\’ &;10.08 km (:‘-20012011[] 100 m /\’ J;.-‘IU.U km (300120110 100 m
>

3. Sprawdz wtasciwosci: Aby wejs¢ do okna wiasciowsci otwartego elementu
nacisnij jego nazwe. W oknie wtasciwosci mozesz sprawdzi¢ wszystkie
informacje powigzane z elementem oraz przeprowadzi¢ szereg akcji
(dostepne informacje w oknie wtasciwosci bedg zalezaty od wybranego
elementu).

01:00:00
v (501:01.02 /464 m

02:00:00
JA 301:25:57 #315m

General >

Lap analysis )

B 03:00:00

- 300:33:25 0 m
Distances ) 04:00:00

R 400:59:56 /70 m
Altitudes ) 05:00:00

O (300:48:39 0 m

V VVV YV VYV VYV

4. Pokaz podelementy: Niektore elementy moga posiadac podelementy (np.
Punkty trasy lub punkty ksigzki drogowej), aby je wyswietli¢ nacisnij ikone
otwartego elementu. Aby zamkng¢ liste podelementéw ponownie nacisnij
te samgq ikone.

>
O a TRACK 1
> 0 -/ 78.86 km (2075229 #1189 m
> Start
M TF;‘:;P\;-I o S > ®s22ikm
A .78 m - 075228 ;_n’1189 m Arrival
N TRACK 2 > > 5221 km
Il . 6.28 km (500:23:13 /120 m > N TRACK 2 -
y TRACK 3 > Il 16,28 km (300:23:13 #1120 m
-7 J£,16.03 km (300:33:13 #/320 m > N TRACK 3 —
y TRACK 4 S ~ £016.08 km (H00:33:13 #/320 m
/\& J2410.08 km (:-'}00120110 M00m s TRACK 4 o
>
3 £+10.08 km (300:20:10 /100 m
>
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5. Zamknij element: Naci$nij kwadrat wyznaczonego elementu.

>
M TRACK 1
0 2/ 78.86 km (2075229 /1188 m >
Start > 4 TRACK 1
» H522.1 km B S /\’ S0, 78.86 km (ZO0T5220 /1189 m
Arrival N h TRACK 2
» ©522.1 km B ~ J/16.28 km (300:23:13 4120 m
N TRACK 2 > N TRACK 3 -
~ 16,28 km (300:23:13 M120m > g J.16.03 km (A00:33:13 #/320 m
N TRACK 3 > N TRACK 4 -
/‘5 18,03 km (H00:33:13 r"'32_0 m > /‘& 5201008 km (H00:20:10 /100 m
5 TRACK 4 >
3 J.10.08 km ($00:20:10 #/100 m
>

3.3.2 DZIALANIA NA ELEMENTACH

W obszarze listy danych masz mozliwos¢ przeprowadzenia szeregu czynnosdi
dotyczacych elementu, dostepne funkcje bedg zalezaty od wybranego elementu:

X <

O®I|ll 2w

‘Akceptuj’

‘Anuluj’

‘Menu gtowne’

‘Okno mapy’, gtbwne okno aplikacji

‘Strona danych’ zawiera wszystkie dane dostarczajgce
Zaktualizowane dane z nawigacji

‘Powrdt’ do poprzedniego okna

‘Strona narzedzi’, pozwala na wigczenie narzedzi konfiguracji,
odpowiednich do segmentu, w ktérym aktualnie sie znajdujesz

‘Zoom +’

‘Zoom -’

http://www.TwoNav.com 18 http://Support.TwoNav.com
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‘Wycentruj do obecnej pozycji’
‘Dodaj nowg pozycje’ w liscie pozycji
‘Usun pozycje’ w liscie pozycji
‘Zmien nazwe’ w liscie pozycji
‘Wtasciwosci’ wybranego elementu

‘Graficzne przedstawienie’ wybranego elementu

‘Nawiguj elementy’ pozwala na obejrzenie planu podrézy,
pozwalajgc na konfiguracje indywidualnych alarmoéw, przed
rozpoczeciem nawigadji

‘Szukaj’ umiesc ten element na mapie (poprzednie okno) aby
bezposrednio przyblizy¢ ten obszar

‘Tworzy nowy punkt trasy’

‘Tworzy nowgq trase’

MNP s ms |+

Abc ‘Filtr nazw’, elementy, ktore nie zawierajg wprowadzonej
kombinacji znakdéw zostana automatycznie ukryte

'Pliki przechowywania' umozliwiajg pobieranie darmowych danych
umieszczonych na zewnetrznych serwerach

. n ‘Facebook’, opublikuj ten dokument na Facebooku
. ‘Czat’ z twoimi kontaktami

‘Wyswietl petny obraz’

RA
KN

http://www.TwoNav.com 19 http://Support.TwoNav.com
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100% ‘Powieksz obraz do 100%’, zaznaczony obraz zostanie wysSwietlony
o w rzeczywistym rozmiarze

‘Oznacz’

‘Odswiez’, odSwieza liste przedmiotéw

‘Ustawienia domysine’ przywraca ustawienia domysine

OO0 %

UWAGA: Pamietaj, ze mozesz rowniez otworzy¢ menu kontekstowe aby skorzystac
z wiekszej ilosci funkcji dostepnych dla wybranego elementu.

3.3.3 KOLEJNOSC ELEMENTOW

Elementy zawarte w listach mogg by¢ uktadane w dowolnej kolejnosci oraz
filtrowane, wejdz w Stona ustawieri’

e Filtr nazwy: Elementy zawierajgce wprowadzony cigg znakdéw bedga
automatycznie wyswietlane.

Enter filter:
Picd| B B Waypoints. WPT
- Pico Castiello
W 649.9 km
Name fliter épico del Collau
w @651 km
Pico la Valleya
Sort by % ®6524 km

e Sortuj wg: Ustaw sposdb sortowania aby uporzgdkowac elementy (wedtug
nazwy, sgsiedztwa...).
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h Ermita Sta Maria - Pico Castiello
w ©652.5 km w ©649.9 km
Las encinas & Fuente Collau
w ©652.5 km w ©649.9 km
_ PicolaValleya Soberron
T W B652.4 km w 6505 km
Soberron épico del Collau
w ©)650.5 km w 651 km
= Fuente Collau Cruce
Y < ©649.9 km ** Y ®651.3 km
- Pico Castiello r Saldelapiedra
w 5649.9 km w @651.7 km
NIiZng.’;Tz:V?YN E PUNKTY TRASY POSORTOWANE ZE
WZGLEDU NA SASIEDZTWO

Lista oryginalna

3.3.4 DANE DRUGIEJ LINII

TwoNav dopuszcza mozliwos¢ przedstawienia na listach punkty trasy/slady
dodatkowych informacji dotyczgcych tych elementéw jak: data, dystans, wysokos¢,
kolor $lady... Te informacje sg uwzglednione w drugiej linii zaraz pod nazwg
elementu i mogg by¢ dostosywane poprzez pola danych (‘'Strona narzedzi > Dane

drugiej linif).

M Track. TRK
4 —— [@20-11-2007 ¢300:07:35 S*2.530 km 20 km/h @3 minskm [@@1213 Kcal

r Start
Y ®173.5km &20 km/h S0 km {317:40:06

r. Arrival
» ©175.2km @25 km/h J*13.91 km {$18:00:16

WAZNE: Dowiedz sie wiecej na temat obszaréw danych z Zatgcznika.

UWAGA: Dane zawarte w drugiej linii sq dostepne jedynie dla elementow , ktore
zostaly zapisane przy uzyciu TwoNav 2.5 lub Land/Air 7.3 (lub wyzsze).
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3.4 STRONYDANYCH

W trakcie nawigacji, urzadzenia TwoNav zapisujg wiele interesujgcych danych.
Porownywanie oraz analiza tych informacji (plikow danych) jest zazwyczaj bardzo
ciekawa a analiza moze obejmowac takie dane jak predkos¢, wysokos¢, odlegtosci,
itp. Mozesz otworzy¢ pliki danych w:

e 'Menu gtéwne > Strona Danych’
Strony danych oferujg dodatkowe miejsce dla paska danych, w celu wysSwietlania

wiekszej liczby pol w bardziej przejrzysty sposob. Otwierajgc menu kontekstowe w
polu danych, znajdziesz dostepne funkcje zwigzane z tym polem.

® & ¢ o T ® & 0 o ® & 0 o ® & ¢ o
Time Chronometer Chronometer Time VCoach Coordinates  Bearing Dist. dest Asc. dest
16:38 03:60:81 03:60:81 30min  @zaeN gaq o
001°46'59.0"E
Mean Speed Current pace 19 km -26 m

24 km/h 15 minkm = Forgass
Nw
Altitude Accum. climb \\ $ . ¢ Speed Slope
52m 125m | | 7.\
Trip Odom.  Partial energy  Speed Dist.VCoach 7 & 9km/h 61%

80km 10Kcal 77km/h 488 m 3 2
STRONY STRONA STRONA STRONA
DANYCH WYKRESU KOMPASU CELU

Obszary danych zawarte na stronach danych mogg by¢ zarzagdzane z ‘Menu gtowne
> Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Edycja pot danych’ Mozesz zmienic
takze okreslone pole z danymi otwierajac je po prostu z jego menu kontekstowego.

3.5 MENUKONTEKSTOWE

Urzadzenie TwoNav wykorzystuje menu kontekstowe w celu wprowadzania
najbardziej odpowiednich funkcji w kazdym momencie i dla kazdej opcji, w tatwy i
szybki sposéb: aby otworzy¢ menu kontekstowe jakiegokolwiek elementu, nacisnij
na dany element przez jedng sekunde.

Mozesz otworzy¢ menu kontekstowe nastepujgcych ustawien interfejsu
uzytkownika:

http://www.TwoNav.com 22 http://Support.TwoNav.com
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Zoom to it
Change this field Properties

Program an alarm File

“ Set as active WPT

Y

POLA DANYCH LISTA DANYCH

4 NAWIGACJA

4.1 PROFIL

Przed rozpoczeciem nawigacji, zaznacz profil z listy proponowanych aktywnosci:

e 'Menu gtéwne > Profile’

Wybranie witasciwego profilu jest niezwykle wazne, poniewaz TwoNav na tej
podstawie dokonuje konfiguracji i kalkulacji danych. Ze wzgledu na to, ze kazda
forma aktywnosci ma inng charakterystyke, wymagajg one réznych rejestrowanych
danych. Wszystkie profile, zostaty dopasowane, aby odda¢ ich specyfike.
(Ograniczenia w nawigacja on-road, perspektywa map, ustawienia alarmu,
ustawienia pol danych, predkos¢ przelotowa...).

Domyslnie TwoNav umozliwia wybdr z kilku wstepnie skonfigurowanych profili,
jednak zawsze mozliwa jest edycja jednego z nich i dopasowanie go wedtug
wiasnych preferencji. Wszystko co musisz zrobi¢, to wybrac ‘Ustawienia profili’ oraz
edytowad wartosci, ktére chcesz ponownie ustawi¢. Jezeli nie chcesz edytowad
istniejgcych profili, stwdrz nowy i zdefiniuj wszystkie wartosci.

http://www.TwoNav.com 23 http://Support.TwoNav.com



Two!lav SOFTWARE

freedom to discover TwoNav 3.2 (dla Ultra)

4.2 CEL

Kliknij ‘Menu gfowne > Start!'i zaznacz cel podrézy:
e Miejsce (punkt trasy/geocache/wspoétrzedna/itp/...)

e Punkty trasy: Wybierz punkt trasy sposréd tych zatadowanych badz
stworzonych przez Ciebie.

@ Restaurant London

¢ Ulubione: Mozesz utworzy¢ wtasng liste ulubionych miejsc, aby moc
je szybko wprowadzac. Aby zarzadzac ta listg, wcisnij przycisk

EFayga:
-t Home .t Office . John's house
.t Restaurant .t Park .t Anne's house

e Trasa: Wybierz sposrdod tras zatadowanych lub stworzonych przez
Ciebie.

[>|Start

\@/7 T~

e Geocache: Wybierz sposrod geocachingdw zatadowanych lub
stworzonych przez Ciebie.

NeoPal by Ric87

e Wedtug mapy: Wybierz punkt, do ktérego chcesz sie dostac,
bezposrednio z mapy.

http://www.TwoNav.com 24 http://Support.TwoNav.com
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e Kierunek: Punkt docelowy zostanie okreslony za pomocg odlegtosci i
dystansu.

30km > ¥a45°

e Adres (opgia dostepna tylko jesli mapa drogowa jest zatadowanay):
Wprowadz dowolny adres jako cel podrézy.

10 Downing Street,
London, United Kingdom

e POI (opga dostepna tylko jesli mapa drogowa jest zatadowana).
Internet oferuje ogromng baze punktéw uzytecznosci publicznej
(stacje benzynowe, szpitale, bankomaty...), ktére moga by¢ pobrane i
z tatwoscia przestane do twojego urzgdzenia TwoNav. Wybierz jeden
POI do ktorego chcesz sie dostac.

w=| Health %‘ Services :_?: Tourism
T'n Restaurants 17| Shops E;lTransport

e Wspoétrzedne: Wprowadz doktadne wspotrzedne dla Twojego celu
podroézy.

LAT: 51°30°12" N
LON: 00° 07' 40" W

o Slady (wybierz spoéréd sladéw zatadowanych lub stworzonych przez ciebie)

Start
@ End

¢ Trening (stworzony specjalnie by zwiekszyc Twojg wydajnosc)
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Swobodny: Punkt docelowy nie jest okreslony. Sam ustalasz wtasne
ruchy bez zadnych ograniczen.

1h 15m 30 km

Czas: Punkt docelowy nie jest okereslony. Ustaw czas trwania

twojego treningu, kiedy twdj cel zostanie osiggniety urzadzenie
TwoNav wyswietli komunikat ostrzegawczy.

1h 15m

Dystans: Punkt docelowy nie jest okreslony. Ustaw swdj trening na

okreslona odlegtos¢, kiedy twoj cel zostanie osiggniety urzadzenie
TwoNav wyswietli komunikat ostrzegawczy.

30 km

Trackattack: Atak trasy opiera sie na dwoch wytycznych, Twojej
obecnej pozycji oraz na dodatkowowym wskazniku Virtual Coach’.
Sprébuj poprawic¢ swoje wyniki, dzieki poréwnywaniu swoich
aktualnych osiggnie¢ z poprzednimi, wyswietlanych na mapie bgdz
na diagramach w czasie rzeczywistym.

-
Time VCoa Dis o8 Time VCoac

142 82 0 0 -276 | -318

Wré6¢€ (powrdt do punktu startowego lub do domu)

Punkt startowy: Wré¢ do punktu startowego nagrywanej trasy,
bezposrednio z biezgcej pozycji (prosta linia do punktu startowego).
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@Start

A~

Trackback: Aktualnie nagrywana sciezka do tego momentu jest
odwrdécona, tak wiec uzytkownik moze sterowac nig w odwrotnej
kolejnosci. Odwrocony plik slady nagrany z inng nazwg: 7rackbackT,

'TrackbackZ'.. Naciskajac Trackback, nagrywana Sciezka pozostaje
niezmieniona i TwoNav zapisuje jg dale;.

@Start

\ 4

Dom: Mozesz bezposrednio dotrze¢ do domu, jesli okreslites swojg
pozycje w zarzgdzaniu ulubionymi.

@ Start @ Home

\ 4

Historia (tutaj zapisane sg ostatnio wybierane cele podrézy)

Swobodny (punkt docelowy nie jest okresliny, sam ustalasz swoje ruchy,
bez zadnych ograniczen)

1h 15 m 30km
4.3 PODGLAD TRASY

Przed rozpoczeciem nawigacji, TwoNav wyswietli ¢i 'Podglgd trasy. To etap, w
ktérym mozliwe jest sprawdzenie podstawowych informacji o planowanej podrézy

(cel, catkowity dystans..) oraz ostrzezen alarmowych (Odchylenie od trasy,
predkos¢, nachylenia, wysokos¢...).
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Trip Preview Alarms
Destinatlon ‘)) Deviation from route
DERRY STREET a Max: 50 m Min: --
& 2 737 ‘))) Speed ' >
i o . Max: 90 km/h Min: 40 km/h WARNING Q WARNING
N i Mean Speed |
¢ Speed (km/h Speed (km/h
I - 3 ‘))) Max: 80 km/h Min: 20 km/h ~ . ¢ ) % 2 ( )

s Dl | 90 39

= i ol Mean pace TN
SV \ 7‘( ‘))) Max: -- Min: 12 min/km o "
A & Slope AR
‘))) Max: - Min: - | [ //

Time: Speed

il 18:08 90  18:08 39

Alarmy bedg sie automatycznie pojawiaty na wyswietlaczu w trakcie nawigacji, w
osobnych okienkach zaleznie od ustawien wprowadzonych przez Ciebie do
systemu.

W ‘Menu gtowne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Alarmy’ uzyskasz
dostep do wszystkich funkcji ustawiania alarmu.

4.4 WSKAZOWKI

o= 02:05 Y|
A110 Kings Head HIll

Bil 9. 'r/ e B\l\dgeway
46 67 14
NAWIGACJA NAWIGACJA NAIWGACJA NAWIGACJA
PUNKTU TRASY TRASY SLADU ON-ROAD

W zaleznosci od wybranego rodzaju nawigacji, otrzymasz rézne wskazania, aby
0siggnac swoj cel:

e Miejsce: Linia wytyczna zostanie narysowana do twojego celu.

« Slad: Slad zostanie zaznaczony, zostaniesz powiadomiony, jesli zboczysz ze
Sladu.

http://www.TwoNav.com 28 http://Support.TwoNav.com



Two!lav SOFTWARE

freedom to discover TwoNav 3.2 (dla Ultra)

e Trening: Dla kazdego typu treningu zostanie otworzona strona z danymi. W
trybie ‘Trackattack, pozycja twojego rywala zostanie zaznaczona na mapie
('Virtual Coach).

e  Wroé€: ‘Punkt startowy’oraz ‘Dom’sg nawigacjami ‘Miejsca’ ‘Trackback’
nalezy do nawigacji $lad, gdzie wskazania sg takie same jak w przypadku

Slady

e Historyczny: Wskazania bedg odpowiednie w zaleznosci od typu elementu
(‘Miejsca, ‘Slady’ lub ‘Trening).

e Free: Brak wskazan.

4.5 TRIPLOG

W tym punkcie, mozesz zaczg¢ nawigacje.

@ Trip control

Po uruchomieniu pamietaj, ze w kazdym momencie, mozesz sprawdzi¢ Trip
control'" (‘Menu gtowne > Trip control). Ta zaktadka skupia najistotniejsze
informacje z twojej podrozy.

= Natural Park of Las = Natural Park of Las =
k\ Salinas.TRK k\ Salinas.TRK k\
, & ,227lm (; 92 min , &7 km & 32 min

| Bl

Ruoes fles 000000 03:00:50 03:55:03

pSearch @Senings , “ , o “ e , . “ o
TRIP ‘TIPLOG’: ‘TRIPLOG’: ‘TRIPLOG’:
CONTROL ZATRZYMANO ZAPISYWANIE WSTRZYMANO

‘Triplog’to funkcja odpowiedzialna za rejestracje catej trasy. Po rozpoczeciu zapisu,
mozliwe jest wstrzymanie go w dowolnym momencie:

e Start!/Pauza: Nacisnij przycisk start, aby rozpocza¢ zapisywanie sladu
(wybierz miejsce docelowe), natomiast wybierz Pauza; kiedy chcesz go
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zatrzymac (pola danych, zapisywanie trasy oraz inne funkcje sg
zsynchronizowane, wiec wstrzymujesz jednoczesnie wszystkie funkcje az do
wznowienia podrozy).

e Stop: Nacisnij ten przycisk, aby zakonczyc¢ zapis $ladu i Triplog

Twoje przebyte trasy sg zapisywne w folderze ‘Tracklog’. Mozesz tez wyswietli¢
swoje zapisane trasy bezposrednio z listy $ladéw (Menu gtowne > Pliki > Slady >
Tracklog).

By unikna¢ utracenia zapisanej slady, zostat dodany system bezpieczenstwa, jesli
uzytkownik zapomni o wigczeniu 'Triplog’ Jesli opcja Zapisz odrzucone Tracklog w
koszu’ jest wigczona a przyciski Pauza’ lub Stop’ sg nacisniete, kolejne ruchy
uzytkownika sg automatycznie zapisywane jako kopia zapasowa w folderze
‘TwoNavData/Data/Tracklog/Trash’.

UWAGA: Jesli jednego dnia wykonates wiecej niz jednq Sciezke, nazwy slady bedg
sie rozni¢c numerem korncowym, ktory okresla kolejnosé, w jakim zostaty one
utworzone (np. 2008-12-15-01.TRK, 2008-12-15-02.TRK...).

4.6 PODGLAD PODROZY

Ta funkcja w zasadzie jest podsumowaniem twojej podrozy. Podglad podrozy’jest
bardzo przydatng funkcjg przy analizowaniu roéznego rodzaju danych
rejestrowanych podczas Twojej podrézy. Wejdz do ‘Podglad podrozy’ z ‘Strona
narzedzi > Podglgd podrozy.

Sposréd wielu kategorii danych, to okno zawiera informacje takie jak odlegtosci,
wysokosci, czasy trwania podrézy, predkosci, punkty $ladu, dane dotyczgce energii,
itp.

®h 19:48 N £ 1037km €Y 045020 Mean Moving Speed:
“ 66 m 'E} 4 km/h 41 km/h
A 72m 40 Keal Maximum speed:
" ol N 59 km/h
rip contro C‘B ﬁ
l Pace:
Go back 1.5 min/km
General ) .
Moving pace:
Change dest. ] ‘ 5.5 min/km
Lap analysls
Max. Vertical Speed:
« Distances ) 687 m/min

Min. Vertical Speed:
Altitudes ) 671 m/min

\
DID: km

22 128 10
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Dzieki funkcji Podsumowanie trasy’ mozesz porownywac wybrane odcinki twojej
trasy za pomocg graficznych reprezentacji oraz dziatow analitycznych (Odcinki
trasy podzielone ze wzgledu na czas, odlegtos¢, itp.).

UWAGA: W kazdym momencie mozesz przejrze¢ ‘Podsumowanie trasy', ktorq
pokonates do tej pory w ‘Strona narzedzi > Podsumowanie trasy'.

> MAPY

TwoNaw automatycznie otworzy najlepszg mape dostepna dla twojej lokalizacji.
Jesli chcesz zarzgdza¢ swoimi mapami recznie, wytgcz funkcje Automatyczne
otwieranie map’ w ‘Menu gtowne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia >
Strona mapy > Automapy'.

Iiﬁ Mapy rastrowe

Mapy skalibrowane cyfrowo (jesli mapa jest skalowana, moze traci¢ przejrzystosc,
jej jakos¢ sie pogorszy).

Topograficzna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z uksztattowaniem
terenu (linie elewacyjne, drogi, parki narodowe, itp.).

Ortofotomapa: Mapy sktadajgce sie z fotografii obszaréw, ktore zawierajg
informacje odnoszgce sie do uksztattowania terenu (wzgdrza, jeziora, drogi,
budynki, parki narodowe, itp.).

Katastralna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z granicami dziatek
(pola, drogi, budynki, itp.).

Mapy morskie: Zawierajg zeglarskie informacje zwigzane z morzem (dane
dotyczgce gtebokosci, porty, ustugi morskie, ptywy, prady, wraki morskie,
itp.).

\{“ Mapy wektorowe
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Cyfrowo skalibrowane mapy, bazujgce na wektorach (jesli mapa jest skalowana, nie
utraci przejrzystosci i nie pogorszy sie jej jakos¢).

-
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Urbanistyczne: Mapy zawierajgce informacje o drogach i ulicach (nazwy
ulic, drogowskazy, punkty POls, itp.).

Topograficzna: Mapy zawierajgce informacje zwigzane z uksztattowaniem
terenu (linie elewacyjne, drogi, parki narodowe, itp.).

3& Mapy reliefowe 3D

Cyfrowo skalibrowane mapy, bazujgce na izoliniach, ktére zawierajg informacje na
temat wysokosci podtoza. Jesli masz zatadowang mape reliefowg, masz mozliwos¢
wyswietlania swoich map w trybie 3D+.

% Mapy on-line

Zdalne mapy, dostepne tylko dla urzadzen z dostepem do internetu.

%@ Zablokowane mapy

Mapy, ktore jeszcze nie zostaty aktywowanie. Aby odblokowa¢ mape, wpisz kod
licencyjny.

UWAGA: TwoNav oferuje szeroki wachlarz map z catego swiata dzieki ktorym
bedziesz mog# uzupetnié swojq kartografie odwiedz strone
http://www.TwoNav.com

Zobacz liste dostepnych map w ‘Menu gtowne > Pliki > Mapy’ (wszystkie mapy
dostepne dostepne dla twojej aktualnej pozyci znajduja sie w folderze
‘TwoNavData/Maps’). TwoNav obstuguje nastepujgce formaty map:
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E M@ N EE ™

Dodatkowo do map, mozesz rowniez pracowac z réznych pozycji odniesienia do
orientacji: punkty trasy (osobne punkty), trasy (sekwencja punktéw trasy) slady
(plan trasy). Mozesz dostac te odniesienia tworzgc je samodzielnie lub zdobywajgc
zinnych zrédet (od przyjaciét, z sieci, okresowych spotkan...).

C Rl kv |
i S
waoM
¥

WAZNE: Pamietaj, ze wiecej formatéw map moze
by¢ zaimportowanych i przekonwertowanych na
formaty, obstugiwane przez oprogramowanie
Land/Air (Windows/Mac) wiecej informacji na
http://www.TwoNav.com

5.1 WLASCIWOSCI

Mozesz wejs¢ we wtasciwosci mapy przez: ‘Menu gfowne > Pliki > Mapy > nacisnij
nazwe dowolnego otwartego elementu:

e Nazwa: Nazwa pliku mapy.
e Opis: Krotki opis mapy stworzony przez operatora.
¢ Rodzaj: Rodzaj mapy.

e Skala: Jest to odlegtos¢ dwdch punktow reprezentowanych na mapie oraz
ich rzeczywista odlegtos¢ w terenie.

e Rozdzielczos¢: Jest to relacja pomiedzy odlegtosciami ziemi w metrach a
pikselami (metry/piksele). Im mniejsza liczba tym wieksza rozdzielczos¢.

e Glownym: Gdy to pole jest zaznaczone, w przypadku konfliktu miedzy
mapami, zostanie podtgczona inna mapa.
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e Projekcja: Projekcje uzywane sg do kalibracji mapy. Istnieje kilka rodzajow
kartograficznych projekcji, w zaleznosci od obszaréw, ktére pokrywaja.

e Rozszerzenie: Szerokos¢ oraz wysokos¢ obszaru mapy.

¢ Rzedy/Kolumny: Liczba wierszy/kolumn z ktorych sktada sie krajobraz
(wysokosc/szerokos().

e Datum: Ustala doktadna pozycje elementéw mapy (punktow

trasy/$lady/tras) na ziemi. Funkcja ta jest potrzebna poniewaz ziemia ma
ksztatt niedoskonatej elipsy.

e Zajeta pamiec: Pamie¢ RAM urzadzenia zajeta przez nieskompresowang
mape.

e Obraz: Nazwa i rozmiar obrazu wykorzystywanego do wytworzenia mapy
oraz odpowiadajgcego za kolory i jakos¢ mapy.

e Przejrzyste: Reguluje poziom przejrzystosci map umozliwiajac ci prace na
kilku mapach jednoczesnie, naktadajac je w réznych warstwach.

e Liczba punktéw kalibracji: Liczba punktéw uzytych do kalibracji mapy.

e Oddalenie/Przyblizenie: Maksymalne oraz minimalne wartosci
przyblizenia, przy ktorym mapa jest widoczna na ekranie. Te wartosci
pozwalajg na zwiekszenie lub zmniejszenie rozmiaru mapy w zaleznosci od

aktualnych ustawien.

e Otrzymane btedy: Komentarze dotyczgce mapy.

5.2 MULTIMAPY
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TwoNav umozliwia zatadowanie wiecej niz jednej mapy jednoczesnie. Jesli masz
dwie mapy dla tego samego obszaru i zatadujesz je jednocze$nie, jedna z nich
ukryje drugg. Funkcja ‘Multimapy’ umozliwia naktadanie map, poprzez wybér tej
mapy, ktérg chcesz umiesci¢c pod spodem lub na wierzchu. Aby wejs¢ w to
narzedzie, wybierz: ‘Tryb Pin’> Mapa > Multimapy’

e Wyciagnij na wierzch
e Schowaj pod spéd

6 PUNKTYTRASY/TRASY/SLADY

6.1 CZYMJIESTPUNKT TRASY?

“ @wa oint
i @R yp

estaurant London

Punkt trasy, to punkt zdefiniowany potozeniem geograficznym, wspotrzednymi
szerokosci i diugosci geograficznej oraz, w wiekszosci przypadkdw, wysokoscia,
wykorzystywanymi przez narzedzia nawigacyjne GPS. Wyswietlane sg one na
ekranie jako punkty, do ktérych mozna zastosowac konkretng nazwe lub ikone.

Punkty trasy przechowywane sg wewnatrz Plikbw Punktéw trasy (zazwyczaj w
formacie * WPT), a zatem Plikéw Punktow trasy moze zawierac jeden lub wiecej
punktow trasy. Mozesz mie¢ owartych kilka takich plikbw ale punkty zostang
zawsze zapisane w Aktywnym Plikiem Punktow trasy (APP).

= E Active Waypoints File WPT [ B Waypoints File 2.WPT

& Waypoint 1 & Restaurant

& Waypoint 2 aff Hotel

& Waypoint 3 = B Waypoints File 3.WPT
& Waypoint 4 ##4 National Park

Domyslnie, Aktywnym Plikiem Punktow trasy jest ‘Waypoints.WPT, jako Aktywnym
Plikiem Punktow trasy mozesz réwniez ustawi¢ dowolnie wybrany plik (oznaczony
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gwiazkg): wybirz opcje ‘Ustaw jako aktywny punktow trasy’ Jesli stworzysz nowy
plikdw punktow trasy, zostanie on automatycznie ustawiony jako aktywnym (APP).

UWAGA: Petne dostosowanie Aktywnych Plikow Punktéw trasy mozesz wykona¢é
w: ‘Menu gtéwne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Zaawansowane >
Tryb aktywnych punktow'.

Zobacz liste dostepnych punktow trasy w ‘Menu gtowne > Pliki > Punkty trasy’
(wsystkie punkty trasy sg dostepne ‘TwoNavData/Data). TwoNav moze
bezposrednio otwiera¢ nastepujace formaty punktow trasy:

$ &

WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozina
zaimportowaé i przekonwertowaé na powyisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

? ®S<t@/v ~— ! FlEnd

Trasa to grupa punktdow na drodze uszeregowanych w okreslony sposéb. To
sposOb nawigacji, umozliwiajgcy planowanie kursu z jednego miejsca do drugiego,
przy przechodzeniu przez rézne punkty drogi. Tras uzywa sie wtedy, gdy nie ma
mozliwosci dotarcia do jakiegos miejsca w sposob bezposredni (w linii prostej).
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E? ROUTE.RTE

P start

& Waypoint 1

& Waypoint 2

& Waypoint 3

P> End

SOFTWARE
TwoNav 3.2 (dla Ultra)

E? ROUTE IN LONDON.RTE

> start: Camping

& Waypoint 1: Restaurant

aff Waypoint 2: Hotel

#1% Waypoint 3: National Park

" End: Supermarket

Zobacz petng liste dostepnych tras w ‘Menu gftowne > Pliki > Trasy’ (wszystkie
dostepne trasy w ‘TwoNavData/Data). TwoNav moze bezposrednio otwierac

nastepujace formaty trasy:

E

RTE

WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozina
zaimportowaé i przekonwertowaé na powyisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

6.3 CZYMJESTSLADY?

? WEM

Sciezka to grupa punktéw uszeregowanych w czasie, z ktérych kazdy punkt zawiera
informacje o potozeniu, czasie i dacie, wspoétrzednych i w wiekszosci przypadkdéw

wysokosci.
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g uﬁE TRACK.TRK g aj TRACK IN DUBLIN.TRK
P start > start: Home
P> End W Waypoint 1: Bar

A& Waypoint 2: Gas Station

|  End: Office

Zobacz petng liste dostepnych $lady w ‘Menu gtdwne > Pliki > Slady’ (wszystkie
dostepne slady w ‘TwoNavData/Data). TwoNav moze bezposrednio otwierac
nastepujgce formaty $lady:

WAZNE: Wiecej formatéw na drodze mozina
zaimportowaé i przekonwertowaé na powyisze
formaty z Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

6.4 PODSTAWOWE OPERACJE: PUNKTOW
TRASY/TRASY/SLADOW

Podstawowe operacje, ktére mozesz wykonac¢ na punktach trasy, sladach, trasach:
e Tworzenie punktéw trasy/trasy/sladéw:

1. W oknie mapy, nacisnij i dtugo przytrzymaj miejsce, w ktérym chcesz
utworzy¢ odwotanie, nastepnie otworz tryb Pin’.

2. Wybierz rodzaj elementu, ktory chesz utworzy¢ (punkty
trasy/trasy/slady).

3. Wypetnij podstawowe informacje dotyczace elementu.
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@ way point

4. If Po utworzeniu trasy/sladu, klikaj w kolejno wybrane miejsca, aby
stworzy¢ wyznaczone punkty (punkty trasy bazujg na pojedynczych
pozycjach nie uwzgledniajgc potgczeh pomiedzy nimi). Kiedy
bedziesz zadowolony, wybierz Zamknij edycje'.

@Start

\V \ @End

@ Start

/ \@ [FlEnd

e Przesun potozenie punkty trasy:

(L

1. Otwoérz tryb Pin’na elemencie i wybierz 'Edytuj/Przeniesc.

2. Przeciggnij go do zgdanego miejsca, utrzymujgc nacisk na nim.
3. Kiedy bedziesz zadowolony, wybierz Zamknij edycje".

o Dodaj punkty trasy do trasy/slady:
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1. Otworz tryb Pin’na elemencie i wybierz ‘Edytuy’.

2. Wybierz punkt trasy, po ktérym chcesz dodac nowy punkt trasy,
krétkim kliknieciem.

3. Nacisnij na mapie miejsce, w ktérym chcesz utworzy¢ nowy punkt
trasy.

4. Kiedy bedziesz zadowolony, wybierz Zamknij edycje".
o Dodaj skojarzone pliki do punktér trasy/tras/slady: Twoje elementy

moga miec¢ skojarzone pliki, takie jak: zdjecia, dzwieki, tekst... Sprawdz
powigzane pliki twoim elmentéw z lisyt danych (‘Menu gtowne > Pliki).

E B Waypoints.wpt Sagrada Familia (Barcelona)
‘r Waypoint e 17/ %a The Basilica of the Sagrada Familia was the

ingpiration of a Catalan bookseller, Josep Maria
Bocabella , founder of Asociacion Espintual de
Devotos de San Jose. After a visit to the Vatican
in 1872, Bocabella returned from ltaly with the
intention of building a church inspired by that at
Loreto.

g Associated IMAGE.png

- Associated HTML.html

Jesli punkty trasy ma dotgczony plik moze on zosta¢ pokazany w nast lub
scroll myszy epijacy sposob:

e Automatycznie: Zaocznie dotgczonyplik bedzie wyswietlony, gdy
obecna pozycja GPS znajdzie sie wewnatrz kota o Srodku
wyznaczonym przez punkty trasy. Opcja ta moze byc
skonfigurowana w nastepujacy sposob ‘Menu gtowne > Ustawienia >
Zaawansowane ustawienia > Alarmy > Punkty trasy.

¢ Recznie: Kiedy aktualna pozycja GPS znajduje sie wewnatrz kota o
Srodku wyznaczonym przez punkt trasy, /nfo BieZzgce'wyswietli
symbol. Dotgczone pliki zostang wyswietlone po kliknieciu na
symbol.

UWAGA: Sformatowany w zaawansowany sposob tekst HTML moze byc¢
wyswietlany na ekranie przy uzyciu znacznikéw HTML (takich jak: rozmiar
czcionki, kolor czcionki, pozomy tytutéw, tekst kursywq, tekst podkresliny,
kolor tta, wyrownanie tekstu, zatgczone zdjecia...

e Nawigacja do punktu trasy/sladu/trasy: Mozesz wtgczy¢ nawigacje do
kazdego z poleconych z:
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e ‘Menu gtéwne > Start!”

e List danych (‘Menu gtéwne > Pliki’): Wybiesz obiekt do, ktorego
chcesz sie dostac | nacisnij ‘Nawiguy'

e Okno mapy: Znajdz obiekt do ktérego chcesz sie dostaé, otwédrz jego
tryb Pin’i wybierz opcje ‘Nawiguy

Destinatio } Destinatio
) )

NAWIGACJA ON-ROAD NAWIGACJA OFF-ROAD
Po dokonaniu aktywacji, TwoNav poprowadzi Cie w kierunku pierwszego
punktu trasy, na danej trasy/$lady. Kiedy osiggniesz dany punkt, zostaniesz
poprowadzony do nastepnego i tak dalej, az do koricowego punktu
trasy/slady.
¢ Nawigacja on-road: TwoNav podejmie probe automatycznego
obliczenia sub-drogi przez ulice, aby podac Ci orientacje w

szczegotach, TwoNav wyswietli instrukcje dzwiekowe.

e Nawigacja off-road: Wyswietlona zostanie linia prosta z Twojej
pozycji do nastepnego punktu trasy.

6.5 FUNKCJE ZAAWANSOWANE: PUNKTY
TRASY

Zaawansowane operacje, ktére mozesz wykonac na punktach trasy:
¢ Modyfikuj wszystkie punkty trasy: Jesli zmodyfikujesz jakiekolwiek

wiasciwosci jednego punktu trasy, zmiana ta zostanie zastosowana dla
wszystkich punktéw naraz.

[m|waypoint1 [#]waypoint1
®@|waypoint2 [#]waypoint2
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e Zresetuj: Poprzez wybranie Zresetuj, wyswietlajgce Aktywny Plikdw
Punktow trasy (APP) uzytkownik usunie wszystkie punkty trasy z wybranego
aktywnego pliku.

& B Waypoints.wpt E 9 Waypoints.wpt
¢ Waypoint 1

& Waypoint 2

& Waypoint 3

6.6 FUNKCJE ZAAWANSOWANE: TRASY

Zaawansowane operacje, ktére mozesz wykonac na trasach:
e Modyfikuj wszystkie punkty trasy: Jesli zmodyfikujesz jakiekolwiek

wiasciwosci jednego punktu trasy, zmiana ta zostanie zastosowana dla
wszystkich punktéw naraz.

[m|waypoint1 [#]waypoint1
@|waypoint2 [#waypoint2

¢ Zmien kolejnos¢ punktéw na drodze danej trasy: Aby przesung¢ dodany
punkt trasy i dojs¢ do niego lub przesung¢ go dalej w stosunku do poczatku
trasy, wybierz opcje ‘W gdre'lub 'W do#'z menu kontekstowego.

E B ROUTE.RTE & B ROUTE.RTE
& Waypoint 1 & Waypoint 3
& Waypoint 2 & Waypoint 1
& Waypoint 3 & Waypoint 2

e Przedstawienie graficzne trasy: Aby wyswietli¢ graficzne przedstawienie
swojej trasy, wprowadz wspotrzedne jej elementdéw, nastepnie wybierz
opcje ‘Graficzne przedstawienie’. Ponizej przedstawiono dostepne funkcje
grafiki:
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4 :
e Kierowanie osig Y: Pasek stuzgcy do przesuwania osi.

e Przesuwanie wykresu: Za pomocg przyciskéw Zoom'oraz
wyswietli¢ sekcje wykreséw z wiekszg precyzjg (przesuwanie wykresu
moze rowniez pomaoc w przenoszeniu wykresu w gore/doét lub na
boki).

e Automatyczne wysrodkowanie: Nacisnij przycisk ‘Re-center’aby
automatycznie wysrodkowac wykres.

e Odwrdc trasy: W celu zastosowania efektu odwrdcenia trasy w stosunku do
jej oryginalnego potozenia (w ten sposdb zmieni sie zwrot trasy a jej

poczatek bedzie znajdowat sie tam, gdzie uprzednio koniec), otwérz menu
kontekstowe trasy, i wybierz ‘Narzedzia > Odwrdc trasy'.

@ Start

\@/ \ @End
\@/ \ ["|End

¢ Konwertuj trasy na slady: Jesli chcesz zmieni¢ format, otw6rz menu
kontekstowe danej trasy po czym wybierz ‘Narzedzia > Konwertuj trasy na
Slady'.

? Es\m@/' T~
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@ Start

/‘\@ @End

6.7 FUNKCJE ZAAWANSOWANE: SLADY

Zaawansowane operacje, ktére mozesz wykonac na $ladach:

Importuj wysokosci: Jesli masz zatadowang rzezbe 3D (*.CDEM), TwoNav
moze przydzieli¢ kazdemu punktowi trasy odpowiednig wysokos¢, biorgc
pod uwage informacje o rzezbie terenu.

Usun punkty konca/poczatku $lady: Sciezka omija powtarzajgce sie
punkty od poczatku i na koncu, gdzie uprzednio sie zatrzymates$ oraz po
utworzeniu $lady.

N NS

Zmniejsz liczbe punktéw: Przy wprowadzaniu liczby punktéw, rysowana
jest Sciezka z zachowaniem jej ksztattu w najbardziej wierny sposéb.

e T

Przypisz czas/predkosé: Mozesz okresli¢ czas rozpoczecia podrézy i statg
predkos¢, po to, aby TwoNav mogto obliczy¢ szacowany czas przybycia do
kazdego z punktow na Sciezce.

09:30:15 50 km/h
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e Usun dziwne punkty: W przypadku, gdy punkt znacznie zmienia kierunek
w poréwnaniu z pozostatymi, zostanie uznany za btedny i zostanie usuniety.

e Przedstawienie graficzne sladéw: Aby wyswietli¢ graficzne przedstawienie
swojej Sladu, wprowadz wspétrzedne jej elementdw, nastepnie wybierz

opcje ‘Graficzne przedstawienie’ Ponizej przedstawiono dostepne funkcje
grafiki :

o Kierowanie osig Y: Pasek stuzgcy do przesuwania osi.

e Przesuwanie wykresu: Za pomocg przyciskéw Zoom'oraz
wyswietli¢ sekcje wykreséw z wiekszg precyzjg (przesuwanie wykresu
moze rowniez pomaoc w przenoszeniu wykresu w gore/doét lub na
boki).

e Automatyczne wysrodkowanie: Nacisnij przycisk Re-center’aby
automatycznie wysrodkowac wykres.

e Odwrdé slady: W celu zastosowania efektu odwrdcenia trasy w stosunku
do jej oryginalnego potozenia (w ten sposéb zmieni sie zwrot Slady a jej
poczatek bedzie znajdowat sie tam, gdzie uprzednio koniec), otwérz menu

s 7 7

kontekstowe $lady, i wybierz 'Narzedzia > Odwrdoc slady.

Start
@ @ End
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@End

N Start

e Konwertuj Slady na trasy: Jesli chcesz zmieni¢ format, otwérz menu
kontekstowe danej Slady po czym wybierz ‘Narzedzia > Konwertuj slady na
trasy.

2| e

[F]Start i1

NV\{\{;L’J End

e Stworz oddzielne odcinki na istniejgcym Sladzie: Mozesz rozszczepic
Sciezke na kilka odcinkdw, otwierajgc menu kontekstowe w punkcie, ktory
dzieli dwa wybrane odcinki ‘Odcinki > Zmieri odcinek tu'. W tym momencie,
odcinek blizszy konca $lady zmieni kolor, aby uwidoczni¢ réznice pomiedzy
odcinkami.

7 FUNKCJE DODATKOWE

71 SYMULUJ

Zobacz symulacje swojej wycieczki, przed jej rozpoczeciem. Wybierz rodzaj
symulacji, ktéra bedzie odpowiadad twoim potrzebom:
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e A - B (tylko w nawigacja on-road): W ‘Menu gtowne > Przyblizenie na >
Symuluj; mozesz wybrac¢ dwa punkty (POl/adresy/ulubione/...), by
zwizualizowac proponowang trase podrdzy z punktu A do punktu B.

Simulate Simulate ® ﬂ 02:05 s\ﬁ
A110 Kings Head Hill

! From: &
°  AvocaRoad, 25 F p

Dublin

IRELAND 490m -
Distance \ v
To: Duration 2
02:15:49 v
West Avenue, 180 n !. R
Dublin ——

IRELAND

45
6

Y
9 1} e//r;l\ldgeway

x v R v 46 67 14

e 0Odtwérz slady: Zostanie wySwietlona animacja marszu. W jej sladu
symulowana pozycja bedzie wyswietlona z strzatkg, stajgc sie aktualng,

wobec czego bedzie ona centralng pozycja, a statystyki bedg sie do niej
odnosity:

e Lista sladéw: Otworz menu kontekstowe na liscie Slady i wybierz
‘Odtworz.

e Okno mapy: Otworz tryb Pin’w Sciezce, na mapie i wybierz

'Odtworz.
Track.TRK ® A 19:48 XN
~ 117.1km 12284 m & Tum RIGHT/LEFT
' on a wooden bridge,
Tracks crossing the bridg.
o File e g

100,

Graphs window
Track properties

Play

Laps

Navigate...

=

Graphs window

“ Play /—T1
@Tu i FIIGHT#LvéT on a wodyl.
Navigate... 22 1 28 1 0

W trakcie wyswietlania symulacji, pozorna pozycja bedzie miata inng ikone aby
odrozni¢ jg od twojej aktualnej pozycji. W czasie trwania symulacji pojawig sie
nastepujgce opcje do sterowania:
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MBI |7 § 205

e Pauza: Kliknij by zatrzymac. | ponownie by kontynuowac.

e FF/RW: Kliknij by przyspieszyc¢. | ponownie by spowolnic.

e FF do nast./RW do poprz.: Przeskocz do nastepnego/poprzedni
wydarzenia.

e Stop: Zatrzymac symulacje ('Pasek narzedzi > Zatrzymac symulacje’).

7.2 ZAKOTWICZ

Zakotwiczenie oznacza wirtualne przeniesienie twojej aktualnej pozycji w inne
miejsce na mapie.

Kiedy pozycja jest ustawiona, informacje wyswietlane na polach danych i tryb Pin’
opierajg sie na nowym zakotwiczeniu pozycji, a nie na realnej pozycje
uzytkownika. Co wiecej, jesli opcja Zakotwicz tutaj’ jest przypieta, opcje takie jak
‘Recenter mapy’ sg stosowane do zakotwiczonej pozycji a nie aktualnej pozycji
uzytkownika.

Aby zakotwiczy¢ pozycje zastosuj wybrang z opcji:
e ‘Okno nawigacyjne > Tryb ‘Pin’ > Zakotwicz tutaj’

e 'Menu Gtoéwne > Pliki > Obiekt > Menu kontekstowe waypoint’'ow >
Zakotwicz tutaj’

Aby odpig¢ zakotwiczenie i przywrdéci¢ pozycje biezacg jako domysing, nacisnij:
Tryb Pin’> Odfgcz.

7.3 GEOCACHING
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. . @waypoint
r . 2| NeoPal by Ric87

Geocahcing jest to terenowa gra dla poszukiwaczy skarbow, w trakcie ktorej uzywa
sie urzadzen GPS. Uczestnicy gry starajg sie dotrze¢ do ustalonych wczes$niej
wspotrzednych (geocache), aby odnalez¢ ukryty pojemnik znajdujgcy sie w podanej
lokalizacji. W pojemniku, najczesciej znajduje sie nagroda dla uczestnikow. Dzieki
temu doswiadczeniu mozesz podzieli¢ sie swojg przygoda ze znajomymi z sieci,
oraz cieszyc sie bliskoscig z natura.

K Name: Contalner: Time:
E' GEOCACHING.WPT Les Salines Small 09:00:00
ﬂ Coin Hotel - Sant Celoni Deslcnptlon: Ooml'ltry: Altitude:
Salines Spain 1126 m
ﬂ Les Salines Difficulty: Placed by: Proximity:
1.5 qgespluga 177.1 km
. T In: o] : Bearing t :
ﬂ Medievolo's Treasure errain wner saring lo go
3.5 gespluga 0102
. Type: Date:
€ Saut deth Pish Traditional Cache 28-03-2008

TwoNav dostarcza wszystkie niezbedne funkcje do Geocachingu. Narzedzia
Geocachingu sg dostepne w:

e 'Menu gtéwne > Pliki > Geocaching’
Zarzadzaj plikiem geocache jak kazdym innym plikiem punktéw trasy, mimo iz
zawierajg one dodatkowe informacje. Z informacji mozesz réwniez odczytac

notatki innych uzytkownikéw (/ogs)oraz stworzyc swoje notatki:

e Ustaw geocache jako biezacy cel: ‘Menu gtowne > Pliki > Geocaching >
Notatkr,

e Szukaj punktu geocache: ‘Menu gtowne > Pliki > Punkty trasy >
Wiasciwosci > Notatki',
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Plik ‘Geocache_visits.txt’z twoimi terenowymi notatkami, moze zostac przestany na
http://www.geocaching.com

Status: Logs:
R TE 1 85494591
I 2008-09-19 19:00:00
Comment: Found It
Ilt was totally impossible for me to find this geocache. amazing-fox
445014
Date: oh what a street to the cache, be careful
2013-09-03 17:15:55 False

UWAGA: Wchodzgc w 'Menu gtéwne > Ustawienia > Zaawansowane ustawienia >
Strona mapy > Obiekty na mapie > POIs & Geocaching > Ukryj znalezione
geocache’ uzytkownik moze wyswietli¢ lub ukry¢ geocache. Geocache zaznaczone
jako znalezione nie pojawiq sie na liscie. Zaznaczajgc to okno, uzytkownik nie
bedzie mogt widziec¢ juz odnalezionych geocache’ow.

By by¢ w petni zgodnym z paperless Geocaching, plik musi dostarcza¢ informacje
geocache (opis, trudnos$¢, teren..). TwoNav moze bezposrednio otwierac
nastepujgce formaty geocaching:

awpr [l GPx | WP

P W ¢

UWAGA: Pliki *.LOC takze bedq wyswietlone jako opcje przy wyborze celu
‘Geocaching’, jednak nie jest on w 100% z godny geocoaching gdyz nie zawiera
dodatkowych informagji.

7.3.1 DODAJ PLIKI POWIAZANE

WAZNE: Mimo, ze nie ma mozliwosci edytowania
plikow geocache bezposrednio z urzgdzenia
TwoNav, mozesz z tatwosciq zrobi¢ to uzywajgc
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com
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TwoNav pozwala na prace z punktami geocache posiadajgcymi skojarzone pliki
takie jak, zdjecia, tekst, dzwiek... Jesli plik Geocachingu ma skojarzony plik mozesz

go odtworzy¢ poprzez

'Menu gtowne > Pliki > Geocaching, po ustawieniu

geocache'u jako celu. Wykonaj nastepujace kroki aby powigzac¢ pliki z plikiem
geocache urzywajgc oprogramowania Land/Air:

1. Zainstaluj oprogramowanie Land/Air na swoim komputerze (Windows/Mac)

wiecej informacji na http://www.TwoNav.com

Uruchom Land/Air i otwérzy plik geocachingu. Geocache zostana

wyswietlone w sekcji Punkty trasy’w drzewie danych.

Dodaj pliki za pomocg jednej z ponizszych metod:

Przeciagnij plik z explorera Windows/Mac: Wcisnij lewy przycisk

myszy i przesun plik do wybranego celu (punkt trasy).

Tacks Wugpoints Routes Photos

% 6-a-=Jd3d|

Profies

&2

View Nwagation  Communicabions

Help

PRSI - |

€l Puig Neulds
@ Quws7im 1

Mas den Baltre
T ® oy i

= ASSOCIATED PHOTO 2.PNG

Las Fuentes de Rellinars.

7Y ® o501

= ASSOCIATED PHOTO 2.PNG

Cova del Muronell
TY® aoim i

" ASSOCIATED PHOTO 4.°NG

La ia Mateua
v
v &® enskm 1

™ ASSOCIATED PHOTO SPNG

s 2

‘Autopista de Montserrat | |+ 31.2m

e 5 =~

@'Ov' b vlall »
> I R

TRSHOATED | | ASOCATED | | ASSOCATED

PHOTO 1LPNG PHOTO 2PNG PHOTO 3PNG
A5 AN S
ASSOCIATED ASSOCIATED % ASSOCIATED
PHOTO 4PNG PHOTO SPNG PHOTO 6PNG
A= AN )=
ASSOCIATED ASSOCIATED ASSOCIATED
PHOTO 19NG PHOTO $.PNG PHOTO $9NG

Przeciggniecie plikéw z przegladarki (internet): Mozesz rowniez

przeciggnac plik bezposrednio z przegladarki, po prostu kliknij na
zdjecie i przeciggnij i upus¢ je na wybranej nazwie.

[@

= #on : Tl

Fle Mipr Tacks Wepoints Routes Photos Profies View Nwagion Communications Welp ’(‘\[~ ttww goegiecom = © | B Google

A% eax3ad|&a RN ;,ua/ - 18 oo

Tree X S L — Google -
o ve 58 2

http://www.TwoNav.com

51

http://Support.TwoNav.com



Two!lav SOFTWARE

freedom to discover TwoNav 3.2 (dla Ultra)

o Dodaj je recznie: Poprzez wtasciwosci punktéw, sekcja ‘Pofgczone’

> == mor ||
Fle Mops Tacks Wwpoints Routes Photos Profies View Nwigabon Communications Melp
e ea@xdad &a FORENE - J - svor [ Tvottay )
T ‘Man window | +
ree X | 1 — o — Froperses X
v @ Open fies -1 o ee % QB[ « El Puig Neulds IS
¥ "8 World_Base Mo.com e U - |y coordnates 42928°47.0°N 002956°43.1°E
¥ % 30 RELIEF cwdem W
§ ¥ & GEOCAO®NG gox
o Puig Neulds Tout Color I
Cw? is7im Background color Trarspaeot 2
S ASSOCIATED PHOTO 1PNG ® Text Position Dottt ?
Mas den Baltre WPT kon position Defaut 2
L4 9.7 m 1 View name v
(8 ASSOCIATED PHOTO 2.PMG View description v

= Las Fuentes de Reflinars.
v
& os9im i
(B ASSOCIATED PHOTO 3.PNG
Cova del Muronell
T @ ®47.1km 1
@ ASSOCIATED FHOTO 4./MG
La ia Mateus
v
T & anam i
@ ASSOCIATED PHOTO S.PNG o
Autopista de Montserrat | |-

v 2

4. Zapisz plik w formacie *. WPT: Otwo6rz menu kontekstowe i kliknij Zapisz.

v ﬁ Cpen files
v ¥ ¢ Tracks
: Track.TRK

. s
g : S0, 708 km #4775 m

v @ Storage files

v o g~ Tracks
5 Track.TRK

=) 09,708 kmn /775 m
5. Wyslij plik wynikowy do swojego urzadzenia TvoNav: Uzyj funkcji ‘Wys/jj do’.
7.3.2 NAWIGACJA GEOCACHE

NeoPal by Ric87 NeoPal by Ric87

NAWIGACJA ON-ROAD NAWIGACJA OFF-ROAD
Mozesz wigczy¢ nawigacje do kazdego z poleconych z:
e ‘Menu gtéwne > Start!”

e ‘Menu gtéwne > Pliki > Geocaching > Nawiguj’
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e Lista punktéw trasy: Wybierz geocache do ktorego chcesz sie udac i
nacisnij przycisk ‘Nawiguy'

e Okno mapy: Znajdz geocache do, ktérego chcesz sie udac, otworz jego tryb
Pin’i wybierz opcje ‘Nawiguy'"

7.4 E-ROADBOOK

TwoNav opracowato nowg koncepcje nawigacji, dajac uzytkownikom nowe
narzedzie, dzieki ktbremu mozesz cieszyc sie bliskoscig z naturg: e-Roadbooks.

Wykres punktéw roadbook to narzedzie bardzo czesto uzywane przez
wspotpracownikow kierowcédw rajdowych do nawigacji w nieznanym i niepewnym
terenie...

®h 19:48 Y | o 0.55 Natural Park of Las Salinas.BTRK

| Turn RIGHT/LEFT
on a'wooden bridge, r‘ Start

crossing the bridg.
| B 4 *1 Tumn LEFT towards the beach

100,

'l' STRAIGHT without leaving the road

‘1 Turn LEFT on the "Es Cavallet "beach

r’ Turn RIGHT at the parking

1 STRAIGHT along the main track

r’ Turning to the RIGHT after the house

&)Tu meam{n on a wody
Odom: Km At m DiD: km

22 1 28 1 0 1 STRAIGHT acros§..Las Salinas beach
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Roadbook zawiera kilka diagraméw, wspoétrzednych GPS oraz instrukgji, ktore
mogg pomoc w nawigacji, TwoNav wyswietli wszystkie manewry na wyswietlaczu.
Zamien swojg wycieczke w wielkg przygode lub w zabawng gre, a wszystko w
zgodzie z natura...

TwoNav moze bezposrednio otwiera¢ nastepujgce formaty roadbook:

€ €

7.4.1 STWORZE-ROADBOOKA

UWAGA: Mozesz réwniez przenosi¢ elementy z
oprogramowania Land/Air (Windows/Mac) wiecej
informacji na http://www.TwoNav.com

By stworzy¢ punkty roadbook potrzebujesz 3 narzedzi:

o Slady
e Ksigzke, w ktdrej przechowywane sg elementy wraz z opisem i
ilustracja

e Oprogramowanie Land/Air (Windows/Mac)
Wykonaj nastepujgce czynnosci zeby stworzyc¢ plik e-Roadbook uzywajgc Land/Air:

1. Zainstaluj oprogramowanie Land/Air na swoim komputerze (Windows/Mac)
wiecej informacji na http://www.TwoNav.com

2. Uruchom Land/Air i otwérzy $lady. Slad pojawi sie w sekcji ‘S/ady’w drzewie
danych.

3. Kiedy juz jg otworzysz, kliknij prawym przyciskiem i wybierz Edytuj
Roadbook’. Pojawi sie nowe okno zawierajgce wszystkie punkty sladu.
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Roadbook X

o Time @ Icon e Dist.[m] e Croquis e Description =

=) |E

4 Eiﬁllﬂ
T
o & Turn RIGHT at the beach, follow the sand track that runs parallel
2 093258 220 ;H to the hatel until the end of the beach,

4. Teraz mozesz uzupetnic¢ roadbook o istotne informacje:

e Opis: Zaznacz istotne manewry, informacje o zabytkach, fakty
uwagi...

e Szkic: Aby tatwiej sie orientowac w trasie powigz obraz
przedstawiajgcy znaki nawigacyjne.

WAZNE: Aby powigzaé obrazy powinienies je edytowaé i zapisaé w
wygodnym formacie (*.BMP) oraz przycig¢ do rozmiaru (128x128 pix.), zeby
byty dopasowane do interfejsu TwoNav. Wyszukaj odpowiedni program do
edycji zdjec.

5. Dodaj pliki za pomocg jednej z ponizszych metod:

e Przeciagnij plik z explorera Windows/Mac: Wcisnij lewy przycisk
myszy i przesun plik do wybranego celu (punkt trasy).

] e =

File Mops Trcks Wiypoints Routes Photos Profiles View Nwsgaton Communications Melp @Q =

e eanaad b Bl s
,ﬁ'"—"l [Man window | &

13 0®Ec@ PO & B-a|

7 R S -

v @ Open fles
¥ "8 World_Base_Map.cosm
¥ % 30 RELEF cwdom
¥ ¥ & GEOCACHING.gox x
€l Puig Neulds
v
T D ousrim 1
= ASSOCIATED PHOTO 100G B
Mas d'en Baltre
v
T¢ & ©97.7km 1

* ASSOCIATED PHOTO 2.PNG

5 Las Fuentes de Refinars
7Y @ osi9im i

" ASSOCIATED PHOTO 3.PNG

Cova del Muronell
v
T 9 ©47.1km 1

= ASSOCIATED PHOTO 4.°NG

La s Mateus
v
7Y ® onsm 1

™ | ASSOCIATED PHOTO SPNG

‘Autopista de Montserrat | | 31.2m
s 2 2 ol Jj

2= A= 2=

“ASSOCIATED ASSOCIATED ASSOCIATED
PHOTOLPNG | PHOTO2PNG | PHOTO 3PNG

2% A= A=
ASSOCIATED ASSOCIATED ASSOCIATED
PHOTO 4PNG PHOTO SPNG PHOTO 6PNG

2% A= 2=

ASSOCIATED ASSOCIATED ASSOCIATED
PHOTO 19NG PHOTO $9NG PHOTO 9PNG

e Przeciagniecie plikéw z przegladarki (internet): Mozesz réwniez
przeciggnac¢ plik bezposrednio z przegladarki, po prostu kliknij na
zdjecie i przeciggnij i upusc je na wybranej nazwie.
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A% e-@xdad &2 |
m Man window

v @ Open fies
¥ ‘s Word_Base_Mip.cosm

€l Sait del Fité
L4 0 a1 aim 1

Fle Mops Tacks Wupoints Routes Photos Profies View Nwgation Communicabons Help

- c,’ Google

P~ e | GED

Doadaj je recznie: Poprzez wtasciwosci punktow, sekcja Pofgczone’

B & ea=aad &2 |

File Maps Tracks Waypoints Routes Photos Profiles View Nuwwgabion Comemwnications Melp

D)~ 3 i | CED SR

& ASSOCIATED PHOTO 4.8
La ila Mateus
v
7Y @ onaim 1
(@ ASSOCIATED PHOTO SPNG

v

Autopista de Montserrat | |0 91.2m
%

Tree X [Properies %
v @ Open fies <
¥ s World_Base Map.cosm » Coordinates
¥ % 30 RELIEF.cwdem 4 View
Text Color
Background color
Text Position
Mas den Baltre WPT icon position
v
T ® oy i View name
(8 ASSOCIATED PHOTO 2.PMG View description
Las Fuentes de Relnars.
v
T 0 os519km 1
{8 ASSOCIATED PHOTO 3.PNG
Cova del Muronell
TY® aoimi

Bl Puig Neulds 1 »
42928'47.0°N 002956'43.1E
E—
Transpareot 4
Detait 2
Defait 2

v
v

6. Dodatkowo, jezeli zamierzasz utworzy¢ nowe punkty roadbook w innym
miejscu na $ladzie, pojawi sie nowe okno zawierajgce wszystkie punkty
$ladu. Najedz kursorem doktadnie w miejsce, ktére ma by¢ zaznaczone |
otwo6rz menu kontekstowe tego punktu, nastepnie nacisnij Stworz tutaj
punkt roadbook’

7. Powtdrz te czynnos¢ dla kazdego punktu roadbook, ktéry chcesz zaznaczyc.

8. Zapisywanie pliku wynikowego w formacie *.BTRK: Otwérz menu
kontekstowe na pliku Sladu i wybierz opcje Zapisz'

9. Wyslij plik wynikowy do swojego urzgdzenia TvoNav: Uzyj funkcji ‘Wyslij do’.
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v ™ COpen files
v ¥ & Tracks
: Natural Park of Las Salinas TRK
Jor19.37 krn MMBT M
Start from the parking, at the roundabout take...

@3155km 11m

&

,

w @ Storage files

v ¥ Tracks

Matural Park of Las Salinas.TRK

Jor10.37 km 67 m
Start from the parking, at the roundabout take...

@®3155km 11m

L L

WAZNE: Nie usuwaj pliku e-Roadbook w formacie *.TRK, poniewa: plik w
formacie *.BTRK nie moze byc¢ edytowany. Jesli chcesz zmienié jakiekolwiek
parametry, edytuj plik *.TRK i ponownie zapisz go w formacie *.BTRK.

7.42 NAWIGACJA E-ROADBOOK

Start
r | -
\./'/

NAWIGACJA ON-ROAD NAWIGACJA OFF-ROAD
Mozesz wigczy¢ nawigacje do kazdego z poleconych z:
e ‘Menu gtowne > Start!”

e Lista punktéw slady: Wybierz e-Roadbook do ktérego chcesz sie udac i
nacisnij przycisk ‘Nawiguy'"

¢ Okno mapy: Znajdz e-Roadbook do, ktérego chcesz sie uda¢, otworz jego
tryb Pin’i wybierz opcje ‘Nawiguy’.

7.5 MUSICPLAYER
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i 100S€ song Music pla
“I® start:
El Rodillo Current song =
B 02 - Generacion Shuffle &

Ea| Dormida
Files B Non Servium .
Repeat E

a lli i B Generacion
L N Play only B,ﬂ
B I‘ ’I current folder -
Human

@ B ACAB ~ J% ﬂE Bluetooth

TwoNav posiada odtwarzacz muzyki, kompatybilny z technologig Bluetooth (‘Menu
gfowne > Muzykd). Wykonaj ponizsze kroki, aby potgczy¢ aktywnos¢ w terenie z
najlepszg muzyka:

1. Skopiuj utwory do urzadzenia (katalog ' TwoNavData > Muzykd).
2. Wiacz zasilanie stuchawek Bluetooth (tryb ‘fgczenie).

3. Po potaczeniu otwérz ‘Menu gtowne > Muzyka’(TwoNav sprébuje ustanowic
potgczenie).

4. Po ustanowieniu potgczenia wybierz utwér, ktéry chcesz odtwarza¢, a
kolejne bedg odtwarzane jeden po drugim (mozna réwniez stosowac
bardziej zaawansowane konfiguracje).

8 ZAAWANSOWANE
USTAWIENIA

8.1 SYSTEM

8.11 URZADZENIE

8111 KONFIGURACJA DOMYSLNA

A A
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WAZNE: Opcja ta umoiliwia powrét wszystkich mozliwych do ustawienia
parametrow do stadium poczqgtkowego. Wszystkie opcje, ktore zostaly
przestawione, zostang zmienione.

8112 RAPORT STANU

Uzytkownik moze stworzy¢ ‘Raport status' aby wesprze¢ dziat serwisowy w
rozwigzaniu problemu z urzadzeniem. Plik *.ZIP zostanie utworzony w folderze:
"TwoNavData/Data'

4 /M Computer
- &, Local Disc (C:)
* s Unit (D)
4 () GPS TwoNav (X:)
4 | TwoMavData
E TwoMav_20150801_100_report. ZIP

Bardzo prosimy o dotgczanie tego pliku do zapytah skierowanych do
http://Support.TwoNav.com

8113 OPROGRAMIE

Dowiedz sie z jakiej wersji oprogramowania aktualnie korzystasz (informacje
dotyczace eBoot/iBoot oraz systemu operacyjnego mogg nie by¢ dostepne dla
wszystkich urzadzen).

Twolav Twolav Twolav Twolav
(B 1) (B 1) 11&3 (B 1)
by CompeGPS by CompeGPS by CompeGPS by CompeGPS
TwoNav version TwoNav version TwoNav version TwoNav version
Eboot/iboot version Eboot/iboot version Eboot/iboot version Eboot/iboot version
Operating system version Operating system version Operating system version Operating system version
Build version Build version Build version Build version
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UWAGA: W celu rozpoznania wersji programu TwoNav zainstalowanego w Twoim
urzgdzeniu, koniecznie nalezy rozwiaé¢ wszelkie wgtpliwosci lub zaktualizowaé
oprogramowanie.

8114 INFORMACJE O REJESTRACJI

Dowiedz sie jaki jest status rejestracji oprogramowania TwoNav, w Twoim
urzadzeniu.

e Status: Zarejestrowana/niezarejestrowana aplikacja TwoNav.

TwoNav registered

e Nazwisko uzytkownika: Zarejestrowany uzytkownik. Jesli twoje urzgdzenie
ma potgczenie z internetem, mozesz w tym miejscu wpisac¢ swoj kod
rejestracyjny.

John Smith

e Device ID: To jego alfanumeryczny identyfikator, jedyny dla Twojego
urzgdzenia. Jest on niezbedny do aktywacji TwoNav oraz jakiejkolwiek
mapy, ktérej chcesz w nim uzyc.

X=X XXX XK -XXXXX*XX

8.1.2 KLAWISZE

Do kazdego przycisku przypisane sg dwie funkcje: jedna z nich uaktywnia sie po
krotkim a druga po dtugim nacisnieciu. Obydwie mogg by¢ ustawione w dowolny
sposoéb.

e Przycisk I: e Przyciskl:
o Krétkie naciSniecie: ? o Krotkie nacisSniecie:
o Dtugie nacisniecie: ? o Dtugie nacisniecie: ?

8.1.3 JEZYK

W tym dziale mozesz modyfikowac jezyk tekstow i gloséw systemu.
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B m Euskara L | Chinese Tarkce == Suomi
& Hebrew "\ Galego o Magyar o Nederlands

8.1.4 EKRAN

8141 OBRACAJEKRAN

Aktywujac opcje ‘Obracaj ekran, mozesz uzyska¢ widok krajobrazowy, po czym
uzywac¢ TwoNav w pozycji poziomej. Obracaj TwoNav pod réznym katem, aby
dostosowac go do swoich wymogow.

.IP Start! .I? Start!

. -

les lies

- s | § - o | n

m Hiking +! ] Status R\ Hiking +! ] Status

p Search @ Settings p Search @ Settings
m [ | m |

8142 WIDOKNOCNY

-I' Start!

Files
*\ Hiking + * f Status

p Search @ Settings
m |

W warunkach stabego oswietlenia, kolory i jasno$¢ ekranu TwoNav moga Cie
oS$lepia¢. Urzadzenie TwoNav posiada widok nocny, redukujacy jasnos¢ wniosku
TwoNav i wyswietlajacy interfejs uzytkownika w ciemniejszych barwach.
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e Nocaiw tunelach: TwoNav przetgcza sie w tryb nocny automatycznie w
nocy lub gdy znajdziemy sie w tunelu.

e Noca: TwoNav przetacza sie w tryb nocny automatycznie w nocy (nie w
tunelach).

¢ Niezautomatyzowane: Mozesz recznie ustawia¢ zmiane na tryb nocny.

UWAGA: Urzqdzenie TwoNav nieustannie uaktualnia czas, jesli tylko odbiera
sygnat GPS. Wewnqtrz budynkéw zazwyczaj nie ma sygnatu satelitarnego, wiec
automatyczny widok nocny moze zostac zaktécony.

8.1.5 JASNOSC

Wyreguluj ilos¢ Swiatta dla ekranu, dopasowujac jg do réznych sytuacji. Im wiekszy
procent jasnosci, tym bardziej podswietlona zawartos¢ ekranu.

UWAGA: W trybie nocnym, jasnos¢ jest automatycznie redukowana, aby unikng¢
oslepiania uzytkownika.

8.1.6 AUDIO

S

Ustaw poziom gtosnosci aplikacji TwoNav oraz wszystkich elementéw audio
Twojego oprogramowania.

o Wyclsz: Wigcz/Wytgcz ogdiny poziom dzieku aplikacji TwoNav.
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e Glos: Ze wzgledu na fakt, ze TwoNav nie posiada wskazowek gtosowych,
alarm gtosowy bedzie zaznaczany piszczeniem.

e Alarm: Reguluje ostrzezen alarmowych i radarowych.
¢ Klikniecia: Reguluj poziom dzwieku naciskanych przyciskow.

8.1.7 KOORDYNATY

Te ustawienia zostang uzyte w momencie wgrywania jakichkolwiek wspétrzednych
do aplikacji oraz przy tworzeniu dowolnego elementu (punktu trasy/sladu/trasy):

e Rodzaj koordynat: UTM, Szerokos$¢/Dtugosé, BGN...

e Format stopnia: skonfiguruj kolejnos¢, w jakiej bedg wyswietlane stopnie.

dd.dddddd dd°mm.mmm’ dd°mm’ss.s

e Podstawa odniesienia (Datum): Funkcja ta pozwala na odniesiednie
pozycji punktu (punktu trasy/sladu/trasy), na doktadng pozycje potozenia na
ziemi. System podstawy odniesienia jest potrzebny, poniewaz ziemia ma
ksztatt niedoskonatej elipsoidy.

8.1.8 JEDNOSTKI

Mozesz okresli¢, ktory typ jednostki pomiaru zastosowa¢ w TwoNav:

e Odlegtosé: km ft, m, mi, nm

e Wysokos¢: m ft

e Predkosc¢: km/h kt, min/km, mph
e Malych odlegtosci: m ft, mi, nm

e Przyspieszenie: m/s? g, km/h/s

e Predkosé pionowa: m/min ft/min, m/h, m/s
e Obszar: m? hect., km?

e Energia: Kcal cal, J, KJ, MJ, KWh
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o Glebokos¢: m fm, ft

8.1.9 STREFA CZASOWA

Urzadzenie TwoNav pozwala wybra¢ czas zgodny ze wspdtrzednymi czasu
uniwersalnego (Universal Time Coordinates UTC). Jesli chcesz, mozesz réwniez
automatycznie ustawic czas letni.

UWAGA: TwoNav uaktualnia czas, dopoki urzgdzenie otrzymuje sygnat GPS.
Zazwyczaj wewngqtrz budynkéw sygnat z satelity nie dociera do urzgdzenia, chyba
Ze zastosowano powtarzacz, zatem czas, jak rowniez, widok nocny, bedq
zaktdcone.

8.1.10 KATALOGI

@Q Route1.rte

g ill“ Portugal_Roads MQ Waypoints.wpt Mﬁ Track1.trk
g E’“ Spain_Topo W Waypoint1 P start P start
& ii)“ World_Relief Waypoint2 P> End & Waypoint2
O illli Ireland_Roads ® waypoint3 a Track2.trk & Waypoint3
R
i i End
a T17] Spain_Ortho & Waypoint4 ﬁ Track3.trk P En
- - B B
O ““ Switzerland_Roads * Waypoint5 A Trackd.trk Route2.rte
MAP PUNKTOW TRASY SLADOW TRASY
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Aby Twoje dane (mapy/punkty trasy/Slady/trasy) zostaty wziete pod uwage przez
TwoNav podczas tworzenia list w dziale ‘Menu gtowne > Pliki’muszg znajdowac sie

w folderze, ktéry dla tego celu utworzytes:

o Domysiny folder dla map: ' 7TwoNavData/Maps’

o Domysiny folder dla nagranych tras: 7woNavData/Data/Tracklog’

o Domysiny folder dla sladéw/punkdéw trasy/trasy: TwoNavData/Data’

4 | TwoMNavData 4 TwoMavData 4 | TwoMavData
4 | Maps 4 | Data 4 || Data
. FRAMCE_RTMAP 4 | Tracklog |¢*| ROUTE 1.RTE
|% TOPOGRAPHIC MAP FRANCEIMP | €| MY RECORDED TRACK 1.TRK |¢*| ROUTE 2.RTE
|%| 3D RELIEF MAP GERMANY.CDEM | €| MY RECORDED TRACK 2.TRK || TRACK1.TRK
|%| URBAMN MAP SPAIN.VMAP | €| MY RECORDED TRACK 3.TRK || TRACK 2.TRK
|+ UREBAMN MAP IRELAND.VMAP | & MY RECORDED TRACK 4 TRK |& | WAYPOINTS.WPT

Mozesz dodac wiecej niz tylko jeden folder dlla kazdego rodzaju danych. Wtedy
lista danych bedzie zawierata pozycje ze wszytskich folderéw, ktore zostaty przez

ciebie stworzone.

4 | TwoNavData Maps folder Data Folder

F] ) Maps

| 30 RELIEF hALP.CDER

% URBAM MAPWRAP \Extra\Maps ||
a| | Data
ROUTE.RTE
TRACK. TRE

& WEAYPOIMNTSWRT
4 | Extra
a| | MapsI

4 Datal

‘TwoNavData\Maps

*a
)
4|

8.2 STRONAMAPY

8.2.1 PASEK NARZEDZI

MBI 7 205

\Data Il

\TwoNavData'\Data

«o &

AA

My

Pasek narzedzi moze by¢ dostosowany do Twoich indywidualnych preferencji,
skonfiguruj TwoNav tak aby odpowiadat twoim potrzebom, poprzez wyswietlenie

narzedzi, ktérych naprawde potrzebujesz.

e Dodaj narzedzia: Poprzez aktywacje zaznaczonego kwadracika.
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e Usun narzedzia: Poprzez dezaktywacje zaznaczonego kwadracia.

e Uporzadkuj narzedzia: Za pomocg przyciskéw ‘Up?Down.

Waznie: Dowiedz sie wiecej na temat funkcji paska narzedzi z Zatgcznika.

8.2.2 PASEK DANYCH

Pasek danych moze by¢ dostosowany do Twoich indywidualnych preferencji, pasek
danych zawiera kilka trybow:

e Pasek pola danych: Podczas nawigacji trasy/sladu, wyswietla najwazniejsze
dane.

Fa: minkm Spd: km'h GiD: km

2.2 21 1.9

e Pasek wykresu: Podczas nawigacji trasy/sladu, wyswietla profil wysokosci.

Skonfiguruj TwoNav tak aby odpowiadat twoim potrzebom, poprzez wyswietlenie
obszaréw danych, ktérych naprawde potrzebujesz:

o Dodaj obszary danych: Poprzez aktywacje zaznaczonego kwadracika.
e Usun obszary danych: Poprzez dezaktywacje zaznaczonego kwadracia.
e Uporzadkuj obszary danych: Za pomocg przyciskéw Up7 Down’

7y 17

e Dodaj/Usun strony do domysinych stron: Uzywajgc przyciskow +'i “’

UWAGA: Mozesz réwniez zmieni¢ tylko jeden obszar, poprzez otwarcie w nim
manu kontekstowego (wybierz ‘Zmien ten obszar’).
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WAZNE: Dowiedz sie wiecej na temat obszaréw danych z Zatgcznika.

8.2.3 TRYBPIN

Tryb 'Pin' posiada 2 wiersze, zawierajgce kilka po6l danych, pola te mozna
definiowac zgodnie z wtasnymi potrzebami:

e Dane gtéwne: Pokazywane w trybie 'Pin’pole danych gtéwnych.

42929'29.2"N 001246'37.9"E

h1879km 1 2734 m hd
345¢ S
h1879km 1 2734 m
o Dodatkowe dane: Pokazywane w trybie ‘Pin’pole danych dodatkowych.
42°29°29.2"N 001946'37.9"E v
*6523km 1 58 m
42°29°29.2"N 001946'37.9"E v
w6523kmd 58m £-298° WAParres
8.2.4 ZOOM & CENTROWANIE
8241 AUTOZOOM
@ n 7 j wl_“_\;”mmf z > =
; waypoint1 H
: 3 ] :3 * lerUnio e
WaypOII’IIZ._‘ Y ’ v‘-\v'rnywu.-_\ -
[ j & |waypoint2
@waypomﬂ g oG E"Hwaypointz i Camer San
7 N = - Carrer del Gene
% Start I ; ‘:\:j. Starg —~ ‘ Cammer Setiouder
siirasme % T ’m‘?vﬂao«m.;»y.;‘. =
WSZYSTKIE
EL NASTEPNE AUTOMATYCLZ.
¢ STE ODCINKI uro ¢
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Jesli tryb ‘Autozoom’ jest aktywny, TwoNav obliczy najbardziej odpowiednie
zblizenie dla aktualnej predkosci (ogdlnie, im wieksza predkos¢, tym wieksze
oddalenie):

o Nie: Funkcja wytgczona.

e Automatycznie: Automatycznie przybliza okno.

e Pokaz cel: Przybliza okno, ktore zawiera aktualng pozycje oraz punkt
docelowy.

o Pokaz nastepne: Przybliza okno zawierajgce aktualng pozycje oraz
nastepny punkt trasy/trase itp.

o Pokaz wszystkie odcinki: Przybliza okno zawierajgce aktualng pozycje oraz
aktualny odcinek badz peten $lad.

o Ustaw skale: Przybliza okno zgodnie z wartoscig ‘Ustawien skali'.
o Skala mapy: Przybliza okno zgodnie ze skalg mapy.

Ponadto, w czasie nawigacji, jesli 'Wymus 2D’ jest wigczona, widok mapy 2D jest
automatyczny nawet jesli inne widoki sg aktualnie wyswietlane.

8.24.2 CENTROWANIE

Podczas nawigacji mozesz przesuwa¢ mape, zeby zobaczy¢ pozostatg czes¢
obszaru, tracgc odniesienie w stosunku do aktualnego potozenia. W takim
wypadku, na ekranie wyswietli sie przycisk ‘Centrowania’.

e Czas do wycentrowania: Czas centrowania mozna modyfikowa¢, a nawet
wytgczad, wychodzgac z opcji przycisku centrowania, w celu powrotu do

poprzedniego potozenia.

¢ Plynne centrowanie: Centrowanie mozna wykonywac tagodnym ruchem
lub natychmiastowo.
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9 {® Position

e Wysrodkuj po edycji: Okno zostanie automatycznie wysrodkowane po
zakonczeniu nowego punktu sladu/trasy. Jesli ta funkcja jest wytgcznona,
okno mapy nie zostanie automatycznie odswiezone i konieczne bedzie
reczne przesuwanie mapy.

UWAGA: Kiedy aktywowana jest funkcja 'Autozoom’, podczas wciskania przycisku
‘Centrowanie’, powrdci réwniez zoom zgodny z twojq aktualng predkosciqg, co tym
samym spowoduje zmiane poziomu zréZnicowania zoomu, ktory ustawites
wczesniej.

8.2.5 TABLICE INFORMACYJNE

®h 19:48 X ek 19:48 Ay

Tumn RIGHT/LEFT
on a wooden bridge,
crossing the bridg.

o A 4

100,

[ status bar

B' Info Next

: = Next Event

) :
/ ——9\ Elnfo Current

L —T [¥ scale bar

|| Tur RIGHT-‘LT on a woo..,
o ;

DID: km DIiD: km

2".2". 128 10 22 128 10 E Zoom buttons
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Pokaz/Ukryj funkcje dostepne z okna mapy.

8.2.6 OBIEKTY NA MAPIE

8.26.1 SLADY

Mozesz spersonalizowac, wszystkie wyswietlane na mapie $lady:

e Rysuj strzatki na sladzie: By tatwo poznac kierunek.

CN A

e Losowe kolory sladu: Uzytkownik moze wybra¢ ktéry z koloréw bedzie na
ekranie przedstawiat obnizenie. Kolory obnizenia powigzane sg z
rozmaitymi polami slady (wysokos¢ slady, predkos¢, nachylenie, wysokos¢
barometryczna, czestotliwos¢ akcji serca...).

SN

e Grubos¢ domysina: Definiuje grubos¢ linii nowo utworzonych sladéw
(wszystkie wczesniej zapisane $lady zachowajg oryginalng grubos¢ linii).

SN AN

8.26.11 SLAD NAWIGACJI

Slad, wedtug ktérego obecnie nawigujesz, jest wyswietlany na mapie i moze by¢
ustawiony wedtug wtasnych preferenc;ji:

e Podswietl slad nawigacji: Kiedy bedziesz nawigowany po trasie, zobaczysz
réznice pomiedzy aktywnymi trasami a pozostatymi trasami.
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e Podwadjna linia: Aktywny $lad jest wyswietlany za pomocg podwdéjnej linii
aby mozna byto go tatwo odroéznic¢ od pozostatych sladdw.

ll\ /J
TN

R _}i‘L‘_..,——'\-\_/-_‘——-—\_‘_“,——

e Kolor nawigowanego sladu: Zazwyczaj aktywne $lady majg wyrézniajaca
sie grubosc¢ i sg wysSwietlane innymi, odrézniajgcymi sie od reszty kolorami.

e Kolor nawigowanego sladu: Kolor podwdjnej linii aktywnego $ladu.

) 6‘ NG
\ IE_ \
d?\.
N\ A

e Grubos¢ podwéjnej linii: Grubosc linii wskazujgcej aktywny $lad. Odroéznia
oznaczony slad od reszty.

)

”\ \

e Przezroczystos¢ podwadjnej linii: Przezroczystosc linii wskazujgcej aktywny
$lad.

8.2.6.2 POI (POINTS OF INTEREST) & GEOCACHES
Punkty POIs (Points Of Interest) sg to punkty trasy, pogrupowane wedtug réznych

kategorii ustug, ktére mogg by¢ uzyteczne w trakcie nawigacji (hotele, restauracje,
pola campingowe, stacje paliw, sklepy, itp.).
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Punkty POlss s3 wyswietlane za pomocg réznych ikon przypisanych do
konkretnego rodzaju ustugi. Wiekszos¢ punktéw POIls zawiera opis ustugi,
wspotrzedne punktu trasy, dane kontaktowe, itp.

UWAGA: Opcja dostepna tylko jesli mapa drogowa jest zatadowana.

& Health

M Restaurants
g Services
= Shops

& Shows

: < Sports

% ot A\\@ g Tourism

Punkty POIs wyswietlane na mapie, mogg by¢ w petni spersonalizowane:

e Aktywne punkty POIs: Wyswietl/Ukryj punkty POIs wybranej kategorii, te
punkty POIs sg zazwyczaj zapewnianie przez mapy wektorowe (*.VMAP).

e Aktywne indywidualne punkty POIs: Wyswietl/Ukryj indywidualne punkty
POIs na mapie, te punkty POIs tworzysz sam i konieczne jest ich
umieszczenie w folderze ‘TwoNavDane/POI'.

UWAGA: Ten rodzaj punktow POIs domysinie nie bedzie znajdowa¢ sie na liscie
punktow trasy, ale zostang wyswietlone bezposrednio na mapie.

Geocache zaznaczone jako znalezione nie pojawig sie na liscie punktéw trasy ani
okno mapy. Zaznaczajac to okno, uzytkownik nie bedzie moégt widzie¢ juz
odnalezionych geocache'ow.
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] n GEOCACHING.WPT

& Coin Hotel - Sant Celoni

&7 Les Salines

&> Medievolo's Treasure

7> Saut deth Pish

8.2.6.3 ETYKIETY

SOFTWARE
TwoNav 3.2 (dla Ultra)

] n GEOCACHING.WPT

&% Coin Hotel - Sant Celoni

€ Les Salines

Mozesz w petni spersonalizowac ikony wyswietlane na mapie:

¢ Wielkosc fontéw dla wszystkich etykiet: Etykiety dla punkty trasy beda

miat taki rozmiar.

@ waypoint

@ way point

¢ Kolor etykiet dla nowy punktéw: Domysiny kolor nowych punktéw
(punkty trasy stworzone wczesniej nie zmienig orginalnego koloru).

@ waypoint

@ waypoint

e Kolor tta nowych dla nowy punktéw: Kolor tta nowych punktow.

@ waypoint

@ waypoint

e Przezroczyste tto dla nowy punktéw: Tto moze byc takze przezroczyste.

e Pozycja ikony punktow trasy:

@ waypoint

:' waypoint :' waypoint

e Pokaz promien: Okresl, w jakich sytuacjach, promien punktu trasy bedzie

wyswietlany.
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ypoint @ waypaoint YDDnt

¢ Kolor promienia: DomysIny kolor promienia dla punktéw trasy, ktére

wyswietlaja promien.
aypoint ypoint

e Grubos¢ promienia: Domysina grubos¢ promienia dla punktéw trasy, ktore
wyswietlajg promien.

aypoint

8.2.7 ZNACZNIK

>

lkona wyswietlana na mapie, moze by¢ dowolnie ustrawiona wedtug wtasnych
preferenc;ji:

e Znacznik: Wyglad ikony przedstawiajgcej obecng pozycje na mapie.
A A A A A A - A A A A A
+3864800 REBBBG

e Wielkos¢ znacznika: Rozmiar ikony przedstawiajgcej obecng pozycje na
mapie.
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8.271 DODATKOWE ELEMENTY

lkona wyswietlana na mapie, moze by¢ dowolnie ustrawiona wedtug wtasnych
preferenc;ji:

o Staly okragi linie réwnolegte: Zostanie narysowany okrag oraz linie
okreslajgce pozycje.

> |-
e Promien statego okregu: Okresla rozmiar obwodu okalajgcego Twoje
potozenie.
> »-

¢ Rysuj cyple linii zmiennych: Rysuj linie réwnolegte do linii cypla (Wytyczne
wskazujgce kierunek poruszania sie).

: C

e Zmienny okreg: Mozesz dodac¢ wokét swojej pozycji wiecej okregdéw. Musisz
okresli¢ promien wewnetrznego okregu oraz liczbe kolejnych okregdw,
ktore bedg w jednakowej odlegtosci od pierwszego, wewnetrznego okregu.

> c
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e Zobacz obracajacy sie promien: Podczas obrotu zostanie wyswietlony
promien odpowiadajgcy opisanemu obwodowi.

e Pokaz linie dziobu: Ustaw dtugosc linii cypla, ktora bedzie wyswietlana na
mapie.

> —

Wytaczenie: Linia cypla nie bedzie wyswietlana.
e Piksele: Ustaw dtugosc linii cypla w pikselach.

e Rzeczywista odlegtos¢: Linia cypla bedzie wysSwietlana na mapie w
rzeczywistej skali.

e Spodziewana odlegtosé w czasie: TwoNav oblicza czas dzielgcy
uzytkownika od dotarcia do celu na podstawie obecnej predkosci.

e Nieskonczone: Diugosc linii bedzie nieskonczona.

¢ Koloruj dodatkowe elementy: Domysiny kolor dodatkowych elementow.

(> )

e Grubos¢ dodatkowe elementy: Domysina grubos$¢ dodatkowych
elementow.

2

8.272 WYGLADZONA POZYCJA

Ze wzgledu na wiele czynnikoéw, precyzja GPS moze by¢ niedoktadna, problem ten
moze mie¢ wptyw na wtasciwe wyswietlanie wskaznika na mapie.

o Wygtadzanie: Urzgdzenie TwoNav oblicza odchylenia zapisu GPS i
wyswietla wygtadzong trase, aby pokazac tagodniejszy ruch oraz umozliwic¢
lepsze odbieranie predkosci w odniesieniu do terenu. Po witgczeniu tej
funkcji bedziesz mogt obliczy¢ doktadng odlegtos¢ i moment
przeprowadzenia manewru. Funkcja ta uwzglednia systemowe opdzZnienia
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sygnatu za pomoca przewidywania pozycji GPS, dzieki czemu twoja pozycja
jest pokazywana niemal w czasie rzeczywistym.

e Magnes do trasy: Wskaznik bedzie wyswietlany na najblizej ulicy. Ustaw
dystans tolerancji, ktéra ma by¢ pod uwage, aby przesungc kursor.

\

e Magnes do Sciezki: Wskaznik bedzie wyswietlany na najblizszej ulicy lub
Sciezce. Ustaw dystans tolerancji, ktéra ma by¢ pod uwage, aby przesungc
kursor.

e Magnes kierunku ulicy: Wskaznik bedzie wyswietlany w kierunku ulicy,
ktérg podagzasz.

\ R

e Nawigacja statyczna: Czip wbudowany w GPS ma wprowadzong
minimalng wartos¢ predkosci, ktéra bedzie uznawana za ruch. Predkosci
ponizej tej wartosci nie bedg uznawane za ruch. Ta wartos$¢ jest ustawiona
domyslnie i nie moze zostac przez ciebie zmieniona.

Biezgca predkosc: Uwzgledniany wzrost:
Nawigacja statyczna: 4. 1 km / h 9 0 km / h
4. 3 km / h Biezgca predkosc: Uwzgledniany wzrost:

4.7km/h 2 4.7 km/h

8.2.8 ORIENTACJA MAPY
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Mozesz wybiera¢ sposréd dwoéch trybow  wysSwietlania dla elementow
zatadowanych w oknie mapy:

o Sledz $lad: Ustaw mape w kierunku kursu, mapa bedzie sie obraca¢, zeby
dostosowac sie do aktualnego kursu, a na ekranie wyswietli sie perspektywa
przed tobg. Perspektywa przed toba bedzie wyswietlana na ekranie.

e Pétnoc u gory: Mapa nie jest ustawiona, twoje potozenie bedzie
zaznaczone wskaznikiem w srodkowej czescie ekranu, a wskaznik bedzie sie
obracat, pokazujgc Twéj aktualny kurs. Mapa nie bedzie sie obraca¢, a
potnoc zawsze bedzie u géry ekranu.

UWAGA: Mozesz modyfikowac te opcje w pasek narzedzi.

8.2.9 AUTOMAPY

, - -
\ Y N 2 5
\ e~

Najtatwiejszy sposéb na zastosowanie najbardziej odpowiedniej mapy do kazdej
sytuacji, to aktywacja funkcji Automapy:

o Automatyczne otwieranie map: Otwiera mape najbardziej pasujgca do
danej sytuacji.

e Preferowany typ map: Wybierz typ mapy, ktéry bedzie wykorzystywany
jako domysiny.

e Auto-otwieranie mapa 3D (*.CDEM): Otwiera najbardziej odpowiednie

mapy wysokosciowe dla kazdej sytuacji (wtgczone niezaleznie od
Automatyczne otwieranie map).
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UWAGA: Zalecane jest, aby ta opcja byta zawsze wigczona, szczegdlnie wtedy, gdy
musisz wprowadzi¢ zmiany w trybie nawigacji.

8.2.10 RELIEFY CDEM

Urzgdzenie TwoNav moze wykorzystywa¢ mapy wzniesien (siatki punktéw z
informacja o wysokosci terenu) aby dysponowad danymi o wysokosci w
odniesieniach utworzonych przy pomocy programu (punkty trasy/trasy/slady), tak
by uzytkownik mogt dysponowac trybem wizualizacji wymiarowo.

e Rysuj relief: Wigcz/Wytacz te funkcje.

e Cieniowana 2D relief: Cienie reliefébw mogga by¢ wyswietlone na mapach
prezentowanych w trybie 2D.

e Kolory uksztattowania terenu: uzytkownik moze wybra¢ pomiedzy trzema
réznymi hipsometrycznymi opcjami kolorystycznymi mapy: wysoko
kontrastowe kolory, nisko kontrastowe kolory, domysina paleta koloréw...

¢ Rysuj cieniowany krajobraz: Ta opcja wizualizacji daje bardziej atrakcyjng
rzezbe terenu.

e Kolorowe kroki: Zamiast uzycia koloréow cieniowanych, dla kazdego
interwatu wysokosci zostanie uzyty jeden kolor.
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¢ Rysuj linie pozioméw: Linie wysokosci sa rysowane.

2D PLASKI 3D PLASKI 3D+ RELIEF RELIEF

Urzgdzenie TwoNav oferuje rézne tryby wizualizacji, aby w kazdej chwili mie¢
najbardziej adekwatng perspektywe.

e Tryb 2D ptaski’: Plan zenitalny.

o Tryb ‘3D ptaski’: Tréjwymiarowy, ptaski obraz bez rzezby, ale z perspektywa.

o Tryb 3D+ relief: Wyswietla holografie terenu w realnym odwzorowaniu 3D
(mapy wektorowe nie bedg wyswietlane w 3D+). Ten tryb dostepny jest

wytacznie wtedy, gdy zostang spetnione nastepujgce warunki:

e Mapy relief 3D (*.CDEM)
e Mapy rastréw (normalnie *. RMAP lub *.ECW)

WAZNE: W celu zmiany trybu wcisnij przycisk 2D > 3D > 3D+ na pasku narzedzi.

e Tryb ‘3D" Wybierz kolejnosc¢ dla przycisku 2D >3D > 3D+’
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e ‘2D ptaski > 3D ptaski’: 2 pozycje 2D > 3D’

e ‘2D ptaski > 3D+ relief’ (w przypadku mapy rastréw): 2 pozycje 2D
> 3D/3D+'(Urzgdzenie TwoNav podejmie probe wyswietlenia trybu
3D+. Jesli nie bedzie to mozliwe, wyswietlony zostanie tryb 3D ptaski)

e ‘2D ptaski > 3D ptaski > 3D+ relief": 3 pozycje 2D > 3D > 3D+’

e Mapa 2D/3D: Wybierz sposdb wyswietlania mapy na gtéwnym ekranie
nawigacyjnym:

o ‘2D ptaski’
e ‘3D ptaski’

o ‘3D+relief

e Wyolbrzymienie wysokosci: Zwielokrotnia wysokos$¢ rzezby, aby
uwydatni¢ efekt w trybie 3D+.

o Cieniowanie: Dzieki tej opcji rzezba terenu bedzie wyswietlona w bardziej
przejrzysty i atrakcyjny sposéb, poniewaz zawiera wzmocnienie symulacji
cieniowania. Ta opcja dziata jedynie w trybie 3D+.

e Pole widzenia: Pole widzenia okresla kat, z jakiego widoczna bedzie mapa.
Wprowadzajgc kat powyzej 60°, funkcja dziata podobnie jak aparat z
obiektywem szerokokatnym.
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e Automatyczne nachylenie: Perspektywa map w czasie rzeczywistym
zmieni sie w zaleznos$ci od nachylenia urzgdzenia. Aby korzystac z tej
funkcji, musi zosta¢ wtgczony tryb podgladu 3D+.

o Mglisty horyzont: Najbardziej oddalona czes¢ perspektywy bedzie
wyblakta, tworzac efekt zamglenia pomiedzy niebem a mapa, w ten sposéb
bardziej je od siebie odrozniajac.

¢ Maksymalna ilos¢ warstw: Ustaw maksymalna ilos¢ map, ktore bedg
wyswietlane w warstwach (im wyzsza ilos¢ map, tym wolniej bedg sie
tadowaty).
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e Poziom morza: Jesli wysokos¢ jest ponizej poziomu morza, tryb 3D moze
prezentowac te sytuacje poprzez ustawienie aktualnej wartosci poziomu
morza.

8.3 STRONYDANYCH

B Time ® & 0 o ] ® & 0 O ® & 0 O
Time Chronometer Chronometer Time VCoach Coordinates  Bearing

E Chronometer = -
16:38 03:60:81 03:60:81 30 min  42:2740.9'N 303 ©

& Mean Speed 001°46'59.0"E
Mean Speed Current pace

i X 2 Compass

& Partial energy 24 km/h 15 minkm = s

' Mean pace Altitude Accum. climb \\

' Atitude 52m 125m ~

& Trip odometer Trip Odom Partial energy Speed Dist. VCoach

B Accumulated climb 80km 10Kcal 77km/h 488 m

Pasek danych oraz stron danych moze by¢ dostosowany do Twoich
indywidualnych preferencji, skonfiguruj TwoNav tak aby odpowiadat twoim
potrzebom, poprzez wysSwietlenie obszaréw danych, ktérych naprawde
potrzebujesz.

o Dodaj obszary danych: Poprzez aktywacje zaznaczonego kwadracika.

e Usun obszary danych: Poprzez dezaktywacje zaznaczonego kwadracia.

e Uporzadkuj obszary danych: Za pomocg przyciskéw Up7 Down’

e Dodaj/Usun strony do domysinych stron: Uzywajgc przyciskow +’i !

UWAGA: Mozesz réwniez zmieni¢ tylko jeden obszar, poprzez otwarcie w nim
manu kontekstowego (wybierz ‘Zmien ten obszar’).

WAZNE: Dowiedz sie wiecej na temat obszaréw danych z Zatgcznika.

8.4 NAWIGACJA

http://www.TwoNav.com 83 http://Support.TwoNav.com



Two SOFTWARE

freedom to discover TwoNav 3.2 (dla Uitra)

RAEEEDNEE
AREERERED

Nawigacja to jedna z kluczowych cech aplikacji TwoNav, zalezenie od wybranego
profilu, TwoNav zostanie automatycznie skonfigurowany pod potrzeby aktywnosci.
Dodatkowo, jezeli chcesz ustawic¢ konkretng funkcje, mozesz to zrobic niezaleznie
od reszty ustawien:

e Przywrdé¢ nawigacje na starcie: TwoNav ustawia ostatnie miejsce
docelowe, ktére byto ustawione przed wytgczeniem urzgdzenia.

8.4.1 AUTOTRASA

TwoNav moze by¢ tak ustawiony, aby obliczat trase z aktualnej pozycji, az do
wybranego miejsca docelowego. Zdefiniuj swoj cel i TwoNav automatycznie obliczy
najlepsza trase zgodnie z Twoimi preferencjami.

e Tryb nawigacji auto: Ustaw tryb nawigacji, ktéry ma zosta¢ aktywowany.

e Aut-przeliczanie trasy: TwoNav automatycznie obliczy Twojg trase i
poprowadzi Cie zgodnie z nig, informujgc o manewrach poprzez
dzwieki i oznaczenia wizualne.

Destinatio

¢ Prosta linia: Wyswietlanie prostej linii tgczgcej Twojg aktualng
pozycje z celem podrozy.
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8.4.11 NAJSZYBSZA/NAJKROTSZA

Zanim rozpoczniesz nawigacje, wazne jest abys okreslit czy planowana trasa bedzie
automatycznie obliczna jako:

¢ Najszybsza
¢ Najkroétsza

8.4.12 OGRANICZENIA

Zanim rozpoczniesz nawigacje, wazne jest abys okreslit czy planowana trasa bedzie
wykonywana tylko na niektérych rodzajach drég:

Drogi nieutwardzone
Autostrady

Optaty

Prom

8413 PRZELICZ

| |

]';1:1:: — I {l wiiiii:: —1 I
| J‘ U % |
| | |
= A %Lﬂ* T

L
-
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Mimo, ze urzadzenie TwoNav zostato skonfigurowane z jak najwiekszym
prawdopodobienstwem pracy we wszystkich mozliwych  sytuacjach, z
zaprogramowanej trasy (zanim zostanie ona uzyta) a z ktorej nie korzystasz,
mozesz wybrac czas lub odlegtos¢, co zostanie przeliczone, dostosowujac te
elementy do aktualnej pozycji.

8.4.2 AUTOLAPS

\/f_ — /\;—
‘ WV s

1H

1Km 1Km‘ 1H

1Kml 1Km 1H 1H |1H

ODCINEK NIEDZIELONY ODCINEK PODZIELONY: ODCINEK PODZIELONY:
(ORYGINALNE) WEDLUG DYSTANSU WEDLUG CZASU

Dostosuj narzedzia treningu do swoich potrzeb:

e Autolaps: Bardziej doktadna analiza twojego $ladu jest mozliwa poprzez
‘wirtualne’podzilenie jej na odcinki trasy, mozesz podzieli¢ ja ze wzgledu na
czas, odlegtos¢ lub warunki powietrzne. Przeanalizuj odcinek trasy w jego
wiasciwosciach, kliknij wybrany odcinek trasy aby dowiedzie¢ sie wiecej na
jego temat.

¢ Analizy odcinkéw: Ustaw domysing warto$¢ podziatu sladu na odcinki. W
momencie osiggniecia domysinej wartosci, automatycznie wigczy sie nowy
odcinek, o takim samym przedziale co poprzedni.

e Autoodcinki na mapie: Okresl czy chcesz, aby wyswietlany na mapie $lad,
byt automatycznie podzielony na odcinki. Mozesz wybra¢ czy odcinki bedg

réznokolorowe czy w jednym kolorze.

e Alarm przy zmianie odcinka: TwoNav moze wyswietli¢ ostrzezenie (okno
pop up) za kazdym razem, kiedy odcinek zostanie zakoriczony.

¢ Informacja przy zmianie odcinka: Jezeli ‘Alarm przy zmianie odcinka'jest

wigczony, zdefniuj, ktére pola danych maja by¢ wyswietlone w oknie pop
up. Wyswietlg sie wartosci, nagrane podczas konkretnego odcinka.

8.4.3 NASTEPNY PUNKTY TRASY
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Nawigujgc po trasie, mozesz wybrac¢ konkretne zdarzenie, aby zatwierdzi¢ punkt
drogi i przetaczyc sie do kolejnego:

e Promien nastepnego punkty trasy: Wprowadz promien nastepnego
punkty trasy (nie jakiegokolwiek).

e Promien jakiegokolwiek nastepnego punkty trasy: Wprowadz promien
jakiegokolwiek nastepnego punkty trasy (moze to by¢ nastepny i
ktérykolwiek z nastepujgcych po nim, ale nie poprzedni).

e Tryb ksiazki drogowej: Gdy wprowadzisz promien ktéregokolwiek punktu
drogi, bedzie on ustawiony jako nastepny. Gdy wyjdziesz z niego,
aktywowany bedzie nastepny. Tryb ten przewidziany jest dla ksigzek
drogowych (roadbooks), poniewaz kiedy korzysta sie z ksigzki drogowej,
wymagane jest pokazanie informacji aktualnego punktu drogi w jego
Srodowisku. W ten spos6b mozna postepowac doktadnie wedtug instrukg;ji
dla kazdego punktu.

o Dwusieczna wewnatrz nastepnego punkty trasy: Wprowadz promien
nastepnego punkty trasy i przetnij dwusieczng, ktora jest jest utworzona z
nastepnego i poprzedniego punktu.

e Dwusieczna wewnatrz nastepnego punkty trasy lub 10% promienia
ktéregokolwiek punkty trasy: Tak jak poprzednia, ale jesli ktorykolwiek
punkt drogi jest bardzo blisko (10% jego promienia), zostanie on
zatwierdzony i nastepny zostanie aktywowany.

o Tylko pasek przyciskéw: Nie przejdzie automatycznie do nastepnego
punktu drogi, mozna to zrobic recznie przy pomocy przyciskow ‘Nastepny
punkty trasy'i 'Previ punkty trasy'

Réwniez w tym dziale opcji mozna wyznaczy¢ domysiny promien dla punktéw na
drodze dla danej trasy, ktory zostanie zastosowany, kiedy informacja ta nie bedzie
dostepna. Oznacza to, ze jesli zdefiniowaliSmy promien dla konkretnego punktu
danej trasy, zostanie on wziety pod uwage. Natomiast jesli punkt nie posiada
promienia, zostanie uzyty promien domysiny.
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8.4.4 SZACUNKOWY CZAS
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Uzytkownik moze konfigurowac ustawienia, by obliczy¢ szacowany czas dojazdu do
celu:

e Szacowany czas:

e Na podstawie sladu/trasy: Oblicza przyblizony czas dotarcia na
miejsce uwzgledniajac czas pzrebycia trasy.

o Na podstawie Sredniej predkosci: Funkcja oblicza przyblizony czas

dotarcia do miejsca docelowego uwzgledniajgc szybkos¢ jakg mozna
sie poruszac¢ na drogach uwzglednionych w trasie.

8.4.5 SPALONE KALORIE

E=90 ANV

Skonfiguruj ustawienia automatycznej kalkulacji wysitku i energii:
¢ Metoda obliczania energii: Zgodnie z wtasnymi preferencjami.
e Pteé: Informacje potrzebne do kalkulacji innych danych.
e Waga: Informacje potrzebne do kalkulacji innych danych.
e Wiek: Informacje potrzebne do kalkulacji innych danych.

e TYLKO ANT+™/BLE: Tetno spoczynkowe: Informacje potrzebne do
kalkulacji innych danych.
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e TYLKO ANT+™/BLE: Maksymalny puls: Informacje potrzebne do kalkulacji
innych danych. Jesli nie jest wtgczona, maksymalne tetno jest obliczane
wedtug wzoru Tanaki.

8.4.6 NACHYLENIE

209 409, 50
I o a

¥

Aby otrzymywac informacje dotyczgce nachylania trasy, musisz wprowadzi¢
wartos¢ odlegtosci. To pozwala na przeliczenie nastepujgcych danych:

o Kalkulacja odlegtosci nachylenia: Oblicza aktualny obszar danych
‘Nachylenia’.

o Kalkulacja odlegtosci kolejnego nachylenia: Oblicza obszar danych
‘Nstepnego nachylenia’.

8.5 TRACKLOG

Ustaw sposéb nagrywania sladu, ktory bedzie generowany dla nawigacji zgodnie z
twoimi preferencjami:

e Rozpocznij ‘Triplog’ zaraz po wiaczeniu urzadzenia: Jesli opcja jest
wigczona, TwoNav automatyczne rozpocznie nagrywanie wszystkich twoich

ruchow gdy tylko witgczysz aplikacje. Jest to przydatna funkcja do oséb,
ktére zapominajg o nagrywaniu swoich wycieczek.

8.5.1 PLIK

Ustaw rodzaj plikow, jakie bedg generowane przez twojg nawigacje:

e Format pliku: Ustaw format pliku dla nagrywanego sladu.
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e Interwat zapisu:

e Za pomocg czasu: Punkt kazdej trasy bedzie rejestrowany co X
sekund.

e Za pomocg odlegtosci: Punkt kazdej trasy bedzie rejestrowany co X
metréow.

o Automatycznie: Slady bedzie rejestrowana automatycznie podczas
zmiany kursu i w zaleznosci od predkosci. W linii prostej program
bedzie rejestrowat kilka punktéw.

o Filtry stabego sygnatu: Jesli sygnat GPS'u nie jest wystarczajgco silny,
punkty te sg ignorowane podczas nagrywania trasy. Ta funkcja zapobiega
nagrywaniu nierzetelnych danych.

e Zachowaj odrzucony ‘Tracklog’ w koszu: By unikng¢ utracenia zapisanej
Sciezki, zostat dodany system bezpieczenstwa, jesli uzytkownik zapomni o
wigczeniu Triplog” Jesli ta opcja jest wigczona a przyciski ‘Pauza’ lub ‘Stop’
sg nacisniete, kolejne ruchy uzytkownika sg automatycznie zapisywane jako
kopia zapasowa w folderze ‘TwoNavData/Data/Tracklog/Trash’.

4 () GPS TwoNav (X:)
4 TwoMavData
4 Data
4 Tracklog
trash
£ 2012-06-20-00L.TRK || & 2012-06-27-01LTRK |  2012-07-16-01L.TRE | & 2012-08-02-01LTRK
£ 2012-06-21-00.TRk || 2 2012-06-28-01TRK |  2012-07-17-01L.TRE | & 2012-08-03-01LTRK
¢ 2012-06-22-01.TRK || & 2012-07-05-01TRK |  2012-07-24-01L.TRE | £ 2012-08-21-01.TRK

e Czas regeneracji: Jesli twoje urzagdzenie TwoNav nagle sie wytaczy, i

uruchomisz je ponownie w trakcie ustalonego przedziatu czasu, poprzednie
dane zostang odzyskane i ponownie wyswietlone.
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8.5.2 WYSWIETL
Zmien ustawienia wyswietlania Sciezek przez Twojg nawigacje:

e Pokaz biezacy ‘Tracklog’ w mapie: Jesli funkcja jest wigczona, nagrywana
Sciezka zostanie wySwietnona na mapie.

v .

o Pokaz biezacy ‘Tracklog’ w wykazie: Jesli funkcja jest wigczona, nagrywana
Sciezka znajdzie sie na liscie sladéw, oznaczona gwiazdkg *(‘Menu gtowne
> Pliki > Slady).

TRACK *
agll /0,000 km /0 m

¢ Kolor sladu: Wybierz kolor dla generowanej trasy.
/\__\/(’_ﬁr wﬁr

e Grubos¢ sladu: Wybierz grubos¢ linii reprezentujgcej slady.
/\“\/r_ﬁ" N\_\fr

e Punkty pokazane bez redukcji: Zarejestrowana trasa bedzie widoczna na
ekranie. Ostanie punkty bedg pokazane tak, jak zostaty zapisane (bez

redukcji). Mozesz zdecydowac, jaka dtuga bedzie ta ostatnia sekcja trasy, ze
wszystkimi zapisanymi na niej punktami.

\ v

/\’-\\ /\fk
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¢ Redukcja dla poprzednich punktéw: W celu zaoszczedzenia pamieci,
zaleca sie wykonanie redukcji pozostatej czesci pokazanej trasy. Wybierz %
redukcji, a pokazana trasa (oprocz ostatnich punktéw) zostanie
zredukowana.

v Vv

M\\. /\

WAZNE: Redukcja ta nie wpiynie na plik zarejestrowanej trasy, ktéry
zachowa wszystkie jej punkty. Dotyczy tylko tego, co jest aktualnie
wyswietlane na ekranie.

8.5.3 SYNCHRONIZACJA Z NAWIGACJA

&y 1037km €Y oas0:20
= Nat.uralPark of Las = “ 66 m 'ﬁ) 4km/h
m Q ‘d Salinas.TRK m h oo —
4 G Place Track e Goaon _

|53
m . 5 CoEm T
o
00:00:00  Rewe mewie  03:00:50 " 2
, M d‘xO o~ + , 0k M om ‘ Lap analysls ‘

L W

Training Free Distances )

Aby utatwi¢ uzytkowanie aplikacji, urzadzenie TwoNav synchronizuje nawigacje,
nagrywane dane oraz nagrywang sciezke. TwoNav pozwala na konfiguracje tych
funkcji, wiec mozesz wytgczy¢ ktérgkolwiek z synchronizowanych funkgji,
dopasowujgc synchronizacje do twoich potrzeb. Zgodnie ze sowimi preferencjami
okresl sposéb dziatania funkcji ‘Triplog:

e Wybierz nawigacje gdy zapis 'Triplog’' zostat wtaczony: Kiedy 7riplog
>Start!'jest wigczony, punkt docelowy moze zosta¢ wybrany na kilka

sposobow.

e Wymus zapis po wybraniu nawigacji: Kiedy nawigacja jest wtgczona, zapis
Sladu jest rowniez wtgczony ('7Triplog).

e Zakoncz nawigacje, gdy zapis 'Triplog’ wytaczony: W momencie
zatrzymania 'Triplog, nawigacja rowniez zostanie wytgczona.
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e Pokaz 'Podglgd podrozy', gdy zapis ‘Triplog' wytaczony: Podglad podrozy’
(Wtasciwosci zapisanego $ladu) nie jest wyswietlany, po zatrzymaniu
'Triplog'

e Zresetuj zapis 'Triplog' podczas zmiany celu nawigacji: Podczas
wigczenia nowego punktu docelowego nawigacji, 7riplog’zostanie
zresetowany i wigczony ponownie.

8.6 ALARMY

8.6.1 STANDARDOWE POLA DANYCH

Podczas nawigacji, aplikacja TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Alarmy dla obszaréw danych mogg by¢ dopasowane do twoich indywidualnych
preferencji, jedyne co musisz zrobi¢ to przyporzagdkowa¢ maksymalng lub
minimalng wartos$¢ kazdemu obszarowi. Jesli nie ustalisz zadnych wartosci, alarm
zostanie wytgczony, i nie przyniesie efektéw podczas nawigacji.

Destination ‘))) Deviation from route =
DERRY STREET a Max: 50 m Min: - :
& 2o G 73 ‘))) Speed A S| NI A
oy Max: 80 km/h Min: 40 km/h WARNING f\ | WARNING l
= Mean Speed = ’ = /
I ‘)) Max: 80 kmvh Min: 20 km/h 1 speqd (km/h) { S ypeedi(kmi)
Current pace g 0 ’ 3 9
‘ 7 ‘))) Max: -- Min: -- ‘ ’ ‘
Mean pace SuT T 2 L 1 |
‘))) Max: -- Min: 12 min/km ‘ j X_
Slope it
p ‘))) Max: -- Min: -- I.I m
— ) Next slope '® pes Time Spes
« = 0 18:08 90 18:08 39

Alarmy ostrzegawcze bedg automatycznie wyswietlane podczas nawigacji w
wyskakujgcych okienkach, zgodnie z twoimi wczesSniejszymi ustawieniami
obszaréw danych.

e Czerwony alarm ostrzegawczy: Wyswietli sie jesli przekroczysz ustalong
wartosc.

¢ Niebieski alarm ostrzegawczy: Jesli nie osiggniesz minimum ustalone;j
wartosci.
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Ustaw réwniez odstepy pomiedzy powtdérzeniami alarméw. Zeby zamkngé
wyskakujgce okienko alarmu, kliknij jakiekolwiek pole poza okienkiem alarmu.

Skonfiguruj dodatkowe ustawienia wyskakujgcych okienek w ‘Menu gtowne >
Ustawienia > Zaawansowane ustawienia > Zaawansowane’,

8.6.2 ODCHYLENIE OD KURSU

WARNING
Dev. route (m

| 190

)
/ .

1

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Mozesz wigczy¢ alarm ostrzegajacy cie o oddaleniu sie od wyznaczonego wczesniej

Sladu ‘Odchylenie od trasy’i ustaw minimalne oraz/lub maksymalne odchylenia od
trasy. Mozesz réwniez ustawic¢ rodzaj dzwieku oraz ilos¢ powtdérzen.

8.6.3 ZMIANA ODCINKA

\/f_ — /\;—
‘ WV s

1Km 1Km‘ 1H 1H |1H

1Kml 1Km 1Hl 1H

ODCINEK NIEDZIELONY ODCINEK PODZIELONY: ODCINEK PODZIELONY:
(ORYGINALNE) WEDLUG DYSTANSU WEDLUG CZASU

Podczas nawigacji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie Iub
osiggnieciu okreslonego punktu.

TwoNav umozliwia wigczenie sygnatow dzwiekowych lub alarméw pop-up przy
zmianie ustawinych odcinkéw (odcinek ustawiony wedtug: kilometréw, godziny lub
wtasnych preferencji). Odcinki sg podzielone po réwno na podstawie domysinie
ustawionego interwatu.
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WAZNE: W trakcie nawigacji alarm odcinkéw trasy bedzie wyswietlany tylko, gdy
funkcja automatycznych odcinkéw jest aktywna.

Autolaps

W\
|

Autolap distance . {
1000 m . - )

1.0 Km ’ { 2.0/Km

73kmh | (54km/m| | 31km/ |

Alarm on lap change — W N =0 N —rE
Sound for alarm WAIIR e
Info on lap change / 3 ' . : \

Podczas podrézy mozliwe jest uzyskanie szczegdtowego raportu ( tempo, Srednia
predkos¢, informacje o wzniesieniach i zejsciach). Podziat sladu na odcinki, to
bardzo pomocna funkcja, ktéra umozliwi optymalizowanie i analizowanie swoich
treningow:

3.0 Km
Autolaps on map

e Autolaps: Bardziej doktadna analiza twojego $ladu jest mozliwa poprzez
‘wirtualne’podzilenie jej na odcinki trasy, mozesz podzieli¢ ja ze wzgledu na
czas, odlegtos¢ lub warunki powietrzne. Przeanalizuj odcinek trasy w jego
wiasciwosciach, kliknij wybrany odcinek trasy aby dowiedzie¢ sie wiecej na
jego temat.

e Analizy odcinkéw: Ustaw domysing warto$¢ podziatu sladu na odcinki. W
momencie osiggniecia domysinej wartosci, automatycznie wigczy sie nowy
odcinek, o takim samym przedziale co poprzedni.

e Autoodcinki na mapie: Okresl czy chcesz, aby wyswietlany na mapie $lad,
byt automatycznie podzielony na odcinki. Mozesz wybra¢ czy odcinki bedg
réznokolorowe czy w jednym kolorze.

e Alarm przy zmianie odcinka: TwoNav moze wyswietli¢ ostrzezenie (okno
pop up) za kazdym razem, kiedy odcinek zostanie zakoriczony.

¢ Informacja przy zmianie odcinka: Jezeli ‘Alarm przy zmianie odcinka'jest

wigczony, zdefniuj, ktére pola danych maja by¢ wyswietlone w oknie pop
up. Wyswietlg sie wartosci, nagrane podczas konkretnego odcinka.
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UWAGA: W kazdym momencie mozesz rozpoczq¢ nagrywanie nowego odcinka
poprzez nacisniecie funkcji ‘Zmien odcinek’ z paska narzedzi.

8.6.4 PUNKTY TRASY

Podczas nawigacji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie Iub
osiggnieciu okreslonego punktu.

Ustaw alarm powiadamiajgcy o zblizeniu sie lub osiggnieciu okreslonego punktu
trasy.

e Domysiny promien pktéw: Alarm punktu trasy zostanie wyswietlony w
momencie wejscia w promien wybranego punktu trasy. Ustaw wartos¢
promienia w zaleznosci od twoich preferenciji.

e Alarm dzwiekowy w punktéw trasy: Aktywuj te opcje, jesli chcesz, zeby
styszalny byt dZzwiek.

e Ekran startowy w punktéw trasy: Ekran urzadzenia wigczy sie
automatycznie w momencie wejscia w promien punktu trasy.

e Automatycznie odtwarzaj zatgczone pliki: Jesli punkt posiada zatgczone
pliki, mogg on zosta¢ automatycznie odtworzone gdy znajdziesz sie w jego
promieniu.

WAZNE: Mozesz byé réwniez informowany o innych, ogélnych punktach
zainteresowan (POI), ktore mozesz osobiscie przystosowywac
(‘TwoNavData/POI’). Jesli chcesz by¢ informowany, kiedy dojezdzasz do ktéregos z
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tych punktow POI, kazdy z nich musi by¢ powigzany z plikiem diwiekowym lub
wizualnym, ktory zostanie odtworzony, gdy zblizysz sie do danego punktu.

8.6.5 RADARY

. 100m ’))/ﬁ

Podczas nawigacji, aplikacja TwoNav moze informowac¢ o zblizaniu sie Iub
osiggnieciu okreslonego punktu.

1
1
]
i
\

L}

I}

)
1}
U

e Tonysonl SRS

)
v
1
i
= -
B
i
1
1
1

4

TwoNav bedzie rowniez uwzgledniato dane wprowadzone do ‘TwoNavData/Radars
takie jak fotoradary. Mozesz tak ustawic alarmy by ostrzegaty cie, jesli bedziesz sie
zblizat, do jakiegokolwiek fotoradaru (wymagany jest zaktualizowany plik z
lokalizacjg fotoradarow).

e Alarm radaru: Wigcz/Wytgcz te funkgje.

e Dystans alarmu o radarze: Ustaw minimalng wartos¢ odlegtosci, przy
ktérej zostaniesz ostrzezony.

e Pokaz radary w mapie: Pokaz/Ukryj radary na mapie.

e Szybkos¢ alarmu o fotoradarze: Ustaw ograniczenie predkosci, ktére
uaktywni sie w momencie zblizania sie do najblizszego radaru.

WAZNE: Szybko mozesz zaktualizowaé plik
zawierajgcy lokalizacje fotoradarow za pomocq
oprogramowania  Land/Air  (Windows/Mac)
dowiedz sie wiecej na http://www.TwoNav.com
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8.6.6 LIMIT PREDKOSCI

Official limit for each way °

30kmh  90km/h { G & = 5
aokmh  100km/h i |

50km/h 110km/h e

Ly e

[T i Speed limit exceeded. Decrease speed to
continue.

60km/h 120km/h

i} ! ]
70kmh  130km/h (=) T S (:h T

¥

T

HURS 13:46 46 13:46 55

Podczas nawigacji, aplikacja TwoNav moze informowa¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Ustaw alarm alarmujgcy o przekroczeniu zdefiniowanego limitu predkosci.

e Ustaw limit predkosci: Limit predkosci kazdej drogi ustawiany jest
domyslnie, ale mozesz tez ustawi¢ konkretny limit predkosci, niezaleznie od
limitu danej drogi.

e Alarm predkosci: Ostrzezenie zwigzane z predkoscia: Jesli chcesz, zeby
urzgdzenie TwoNav informowato Cie o przekroczeniu dozwolonej predkosci,
masz do wyboru rézne typy alarmoéw, takie jak: ikona limitu predkosci,
alarm wizualny lub alarm wizualny plus alarm gtosowy, lub tez mozesz
zdecydowag, ze nie zyczysz sobie zadnego alarmu.

e Szybkos¢ blokowania interfejsu: Gdy predkosci jest wyzsza niz wybrana

wartos¢, interfejs zostanie zablokowany | nie bedzie mozna dokonywac
zadnych zmia.

8.6.7 GLEBOKOSC
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WARNING

Depth (m)

NASTEPNY PUNKT
TRASY

GtEBOKOSC BIEZACY KIERUNEK RUCHU

Podczas nawigacji, aplikacia TwoNav moze informowaé¢ o przekroczeniu
zdefiniowanego limitu predkosci.

Zanim Wigczysz/Wytgczysz alarm  gtebokos$ci, musisz ustawi¢ automatyczng
wartos¢ maksymalnego zanurzenia (Zanurzenie' Tylko dla £6dZ; jest to gtebokos¢
do jakiej statek moze sie zanurzy¢).

e Biezacy

e Nastepny punkt trasy
e Kierunek ruchu

8.7 AUTONOMIA

W tym dziale znajdziesz narzedzia, ktére pomogg ci zmaksymalizowa¢ autonomie
systemu:

e Poziom baterii

a

e Tryb energia: TwoNav oferuje szereg predefiniowanych trybéw energii,
ktére zwiekszg czas pracy na baterii urzgdzenia podczas aktywnosci
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outdoorowych. Kazdy z trybow dopasowuje nastepujace funkcje do réznych
poziomow:

¢ Wysoka wydajnosé¢: Jasnos¢ ustawiona na 100%, Automatyczne
wytgczanie ekranu - wytgczone, GPS - state potgczenie.

e Zréwnowazony: Jasnos¢ ustawiona na 50%, Automatyczne
wytgczanie ekranu - wytgczone, GPS - state potgczenie.

e Oszczedzanie energii: Jasno$¢ ustawiona na 25%, Szybkie
automatyczne wytgczanie ekranu - wtgczone, GPS - potgczenie
przerywane(zapis pozycji co 30 sekund).

e Bardzo niskie zuzycie energii: Jasno$¢ ustawiona na 25%, Szybkie
automatyczne wytgczanie ekranu - wtgczone, GPS - potgczenie
przerywane (zapis pozycji co 5 minut).

e Dostosowywanie: Mozesz dostosowac wszystkie poprzednie funkcje
do swoich potrzeb.

WAZNE: W celu oszczedzania energii, tryb ‘Oszczedzanie energii’ oraz tryb
‘Bardzo niskie zuzycie energii’ roztqgcza potfqgczenie GPS w interwatach,
spowoduje to zredukowanie doktadnoci rejestrowanego sladu oraz
zwigzanych z nim wartosci.

e Wylaczenie ekranu: Okresl czas, po jakim ekran automatycznie sie wytgczy.

e Wylgcz podswietlenie: Czas po jakim automatycznie wytgczy sie
podswietlenie (jedynie podswietlenie zostanie wytgczone, zatem ekran
pozostanie wigczony). Wytgczenie ekranu zaoszczedza wiecej energii, niz
samo wytgczenie podswietlenia.

.Ig Start!

g Files
ﬁ\ Hiking i * ? Status

p Search @ Settings
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e Jasnos¢: Procentowy stan jaskrawosci wyswietlony na ekranie.

¢ Nie wylaczaé gdy podtagczone: Jesli funkcja jest wigczona, podswietlenie
ekranu nie wytgcza sie automatycznie, pozostawiajgc urzagdzenie wigczone
przez catg trase.

¢ Interwat potagczenia: Zwieksz autonomie urzgdzenia poprzez ustawienie
interwatu potgcznia GPS. Jezeli potgczenie jest przerywane, modut GPS
zostaje roztgczany w interwatach, trasa bedzie zapisywana, ale pozycja nie
zostanie wykryta do momentu ponownego ustanowienia sygnatu GPS.

o Stale potaczenie
o Potaczenie przerwane

e Roztgcz GPS podczas postoju: Wykryje przystanek na Twojej trasie i
wytgczy GPS. Pamietaj, aby wigczy¢ GPS, kiedy wznawiasz wyprawe.

e Satelity GLONASS: TwoNav jest kompatybilna z systemem satelitarnym
GPS oraz GLONASS, dzieki temu mozliwe jest uzywanie systemu multi-
konstelacji dla jeszcze doktadniejszego pozycjonowania. Ustaw wtasciwosci
systemu GLONASS wedtug wiasnych preferencji:

/‘; r'r'i'*\ g ‘ﬁ“/";' s \\. /« / o N\
I/ . * ’ 2SR : “\\ I‘. / W Y
) {/ 3 \ "l:, ' \‘ ¢/ .
{ INC A\ / { \
Y XA\ ')/ \ - SN /
\“t‘ £ (' . \ W / X \
< // \4‘ 4/
N I D NG o L
GPS + GLONASS GLONASS

e Wiaczony: Pozycja GPS jest ustalana na podstawie systemu GPS oraz
GLONASSS, jednakze zuzycie baterii zostanie zwiekszone.

o Wytaczony: Pozycja GPS jest ustalana tylko i wytgcznie na systemie
GPS, przez co urzadzenie bedzie oszczedzato wiecej energii.

8.8 KOMUNIKACJA

8.8.1 CZUJNIKI ANT+™
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Twoje urzadzenie jest certyfikowane ANT+™ oraz w petni kompatybilne z
czujnikami ANT+™: czujnik pulsu (mierzenie rytmu serca), czujnik kadencji (pomiar
obrotéw pedatéw) czy czujnik predkosci (pomiar predkosci).

. Ten produkt posiada certyfikaty ANT+™ i
g jest kompatybilny z produktami
S5PD

dziatajgcymi na technologii ANT+™.
Produkty kompatybilne z ANT+™:
=LY-B E=E-8 http://www.ThisisSANT.com

Gdy czujniki sg zamontowane, wykonaj nastepujace kroki aby rozpocza¢ parowanie
informacji:

1. Wybierz Wigcz HR/Cad/SpS".
2. Gdy czujniki sg zamontowane, TwoNav zacznie szukac synalu czujnika.

3. Gdy taki zostanie znaleziony, wyswietli sie na ekranie (dane przechowywane
sg takze dla kazdego zarejestrowanego punktu $lady).

UWAGA: Uzyj wody, zelu ECG lub innego ptynu by nawilzy¢ przewodzqcy kontakt z
gumy, nie uzywaj wazeliny lub olejkéw, mogq one zaktocac¢ prace nadajnika,
sprawiajqgc, iz nie bedzie on w stanie wykry¢ sygnatow tetna. Nie nalezy zginaé
ani rozciggac nadajnika, jak réwniez nalezy unikaé ekstremalnego zimna i gorgca.
Wyczysé i osusz nadajnik zaraz po uzyciu i przechowuj go w suchych miejscach.

8.8.2 BLUETOOTH

Aktywuj te funkcje, aby zeskanowac i zlokalizowac¢ urzadzenia bluetooth (czujniki,
zestawy stuchawkowe...).
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9 Bluetooth

8.9 INFORMACJE UZYTKOWNIKA

E=90 ANV

Skonfiguruj ustawienia automatycznej kalkulacji wysitku i energii:
¢ Metoda obliczania energii: Zgodnie z wtasnymi preferencjami.
o Pteé/Waga/Wiek: Informacje potrzebne do kalkulacji innych danych.

e TYLKO ANT+™/BLE: Tetno spoczynkowe: Informacje potrzebne do
kalkulacji innych danych.

e TYLKO ANT+™/BLE: Maksymalny puls: Informacje potrzebne do kalkulacji

innych danych. Jesli nie jest wtgczona, maksymalne tetno jest obliczane
wedtug wzoru Tanaki.

8.10 KALIBRACJA

8.10.1 EKRAN DOTYKOWY

Carefully press and briefly hold
stylus on the center of the target.

Repeat as the target
moves around the screen.

+

+

New calibration settings have
been measured. Tap the screen
to register save data.

Wait 30 seconds to cancel saved
data and keep the current setting.

Jesli obawiasz sie niedoktadnosci, sprobuj skalibrowac ekran dotykowy. Opcja
Ekran dotykowy' pozwala korygowac niewielkie niewtasciwe nastawienia, jakie

moze posiadac ekran dotykowy:
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1. Nacisnij i krétko przytrzymaj rysik na sSrodkowej czesci ekranu.

2. Powtdrz, gdy cel porusza sie po ekranie.

3. Po kalibracji ekranu, w wyskakujgcym okienku pojawi sie potwierdzajgca
wiadomos¢. Nacisnij ekran w dowolnym miejscu aby zakonczy¢ proces

klibracji.

8.10.2 WYSOKOSC (BAROMETR)

TwoNav umozliwia wybdr, sposrdod kilu réznych sposobow okreslania wartosci,
przyjmowanych wysokosci w trakcie nawigacji:

e GPS: Skalibrowany automatycznie przy pomocy danych wysokosci
dostarczonych przez GPS.

e CDEM (Mapa wysokosci): Aktualna wysokos$¢ 3D mapy reliefowej (elewacja
mapy 3D wymagana).

e Barometr (reczny): Zostang wykorzystane wartosci z wysokosciomierza
barometrycznego.

e Barometr (Skalibrowany wg. GPS): Wykosciomierz barometryczny
zostanie uzyty, ale barometr zostanie automatycznie skalibrowany przy
uzyciu algorytmu GPS, ktéry zoptymalizuje ostateczny wynik.

e Barometr (Skalibrowany wg. CDEM): Wykosciomierz barometryczny
zostanie uzyty, ale barometr zostanie automatycznie skalibrowany przy
uzyciu danych wysokosci z mapy reliefowej 3D (elewacja mapy 3D
wymagana).

8.10.2.1 KALIBRACJA BAROMETR

W celu uzyskania rzetelnych danych wazne jest, aby skalibrowa¢ barometr. Mozesz
to zrobi¢ na kilka sposoby:
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e Wprowadz recznie: Jesli znasz aktualna wysokos¢, wprowadz j3.

e Wez aktualne dane GPS: Urzagdzenie pobiera aktualna wysokos¢ z GPS za
pomocg algorytmu, ktéry optymalizuje wynik koricowy.

e Wez biezagcy CDEM: Pobiera aktualng wysokos¢ z mapy reliefowej 3D
(elewacja mapy 3D wymagana).

UWAGA: Jest to opcja zalecana dla wiekszosci uzytkownikow, poniewaz
minimalizuje ona charakterystyczny btgd danych wysokosci z GPS, jednoczesnie
pokonujgc ograniczenia wysokosciomierza barometrycznego, zwiqzane z
ciSnieniem atmosferycznym i temperaturq, zmieniajgcymi sie w zaleznosci od
wysokosci.

8.10.3 KURS (KOMPAS)

N 0°

‘ f
bhed boukecd
<) <D <) <D
4 » C Y,

wl Le 270° {\ » /} 90°

S 180°

Dane kurs okreslajg orientacje mapy, kiedy uaktywniona jest opcja 'Obroc mape >
Potnoc u gory' TwoNav dysponuje kilka réznymi sposobami okreslania kierunku,
jaki obierasz podczas nawigacji:

e GPS: Aby obliczy¢ kierunek naszego aktualnego ruchu, pod uwage wziete
bedzie ostatnie potozenie otrzymane z GPS. Kiedy sie zatrzymamy,
odniesienie to nie bedzie wiarygodne, bo nie bedzie ruchu, do ktérego
mozna by je odniesc.

e Kompass: W celu okreslenia orientacji urzadzenia, pod uwage zostang
wziete dane uzyskane z kompasu.

e Automatyczne (zalecane):
e Podczas wolnej jazdy: Wykorzystane bedg dane z kompasu.

e Podczas szybkiej jazdy: Wykorzystana bedzie pozycja GPS.
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8.10.3.1 KALIBRACJA KOMPASU

Odpowiednie skalibrowanie elektronicznego kompasu jest bardzo wazne aby
obiera¢ prawidtowy kierunek w trakcie nawigacji: Powoli i nieprzerwanie, obracaj
swoje urzadzenie w pozycji poziomej, wyswietlaczem zwréconym do gory, przez
kilka sekund. Nastepnie obracaj urzgdzenie w pozycji pionowej, dopoki kompas nie
bedzie skalibrowany.

@

WAZNE: Jest to instrument bardzo wrazliwy na zmiany pogodowe i pola
magnetycznego, zatem nalezy go kalibrowac ponownie za kazdym razem, gdy ma
zosta¢ uzyty na nowym obszarze. Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ w terenie
otwartym, z dala od Zrodet pola magnetycznego, takich jak samochody, budynki
czy linie elektryczne.

8.10.4 OBWOD KOLA

Wprowadz tu obwod kota swojego pojazdu, Ta informacja bedzie stosowana do
obliczer innych danych.
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8.11 ZAAWANSOWANE

Urzgdzenie TwoNav posiada tryb Zaawansowane, umozliwiajagcy pewne
dodatkowe funkcje, ktére nie sg czesto uzywane, a ktére moga przysporzyc
systemowi dodatkowej ztozonosci:

o Klawiatura: Ustaw uktad aplikacji klawiatury.

ALBILEIPILEILF 9] |a|lz|[g|[R|[T|[¥|[u|[1|lo|p| |a|w||E|R]|T|Y||ull)|o|P
QSDFGHUJIKLM Al|s||D||F||G|[H|[J||K||L

v W X Y Z w X CVEBEN Z X C VB NM

ABCDEF AZERTY QWERTY

¢ Informacje w wykazie punkty trasy/slady: Wyswietl wiecej inforamcji na
temat elementow listy. Dodatkowe informacje wyswietlane bedg, w drugiej
linijce, zaraz pod nazwg pozycji. Wybierz obszary danych, ktore chcesz
wyswietlic.

M Track. TRK
& —— [20-11-2007 ¢400:07:35 S*2.530 km §520 km/h @3 min/km @213 Keal

r Start
» @173.5km 20 km/h S0 km £517:40:06

r. Arrival
» ®175.2km §325 km/h S713.91 km {B18:00:16

e Tryb aktywnych punktéw trasy: Ustaw tryb pracy na Pliki Aktywnych
Punktéw trasy:

e Podstawowy: Ustalony Aktywny Plikéw Punktow trasy + zataduj przy
starcie.
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e Zaawansowany: Pierwszy otwarty punkt trasy bedzie aktywny i nie
bedzie tadowany przy starcie.

¢ Kliknij na Nastepne Zdarzenie: Ustaw domysiny punkt docelowy po
wigczeniu funkcji ‘Nastepne Zdarzenie'

110,

e Podczas uruchamiania wczytuj obiekty otwarte poprzednio: Proponuje
cel, ktory zostat ustawiony podczas zamykania ostatniej nawigacji.

m
S5PD
CAD ] SzC

e Wyskakujgce okno alarméw: Ustaw czas wyswietlania okieniek alarmu.

e Aktywuj czujniki na starcie

¢ Animowane drzewo danych: W momencie zarzgdzania elementami na
jednej z list, TwoNav wyswietli animowany efekt, dzieki ktéremu tatwo
zobaczysz, na ktérym elemencie aktualnie pracujesz.

i} B Waypoinisd WFT — (] iaype

= L1 0 [ vowomarer
N o WaYpSIMSZ.WPT . N

o WaYpSIMSZWPT : [m] WaypeInis: WPT
. u] WaypoInis3 WFT o '

[m} wWaypolnisd WPT [m] 5\’.':,-po|n|-,a.\';ﬂ
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Oznacz narozniki mapy: Pokazuje ramy dostepnych map w oknie
nawigacji.

Linie w Info Nastepne: Wprowad? ile lini zostanie wyswietlonych w funkgji
‘Info Nastepne".

Turn RIGHT at the beach, follow the A
Turn RIGHT at the beach, follow the... W sand track that runs parallel to the
hotel until the end of the beach.

Przybliz podwéjnym kliknieciem
Trwaly przycisk zblizania

Informacje o pasach ruchu (tylko w nawigacja on-road): Na drogach z
wieloma pasami, zostanie wyswietlona informacja o zajeciu prawidtowego.

BHEX

Anti-aliasing: Technologia pozwalajgca uzyskac ptynniejsze linie map
wektorowych (*.VMAP).
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e Nawigacja statyczna: Czip wbudowany w GPS ma wprowadzong
minimalng wartos¢ predkosci, ktéra bedzie uznawana za ruch. Predkosci
ponizej tej wartosci nie bedg uznawane za ruch. Ta wartos¢ jest ustawiona
domyslinie i nie moze zostac przez ciebie zmieniona.

e Wymus GPS ‘Cold start': Jezeli GPS nie moze ustali¢ pozycji w tym
przedziale czasowym, zostanie wymuszony restart w celu ponownego
uruchomienia i zdebugowania potencjalnych btedow.

e Filtr dystansu: Ustaw minimalg warto$¢ dystansu, ktéry ma zostac
uwzgledniony jako ruch. Dystans ponizej tej wartosci nie zostanie zapisany i
TwoNav pominie te punkty. Ta funkcja powoduje unikanie rejestracji matych
ruchdéw spowodowanych przez inherentne btedy systemu GPS.

¢ Minimalna réznica by zsumowa¢ wysokosé: Ustaw minimalng wartos¢
wysokosci, wysokosci ponizej ustalonej wartosci nie bedg rozpatrywane
jako wzrosty.

Biezgca wysokos¢: Uwzgledniany wzrost:
Minimalna réznica by 9 O
zsumowad wysokosé: 4-7 m m
Biezgca wysokos¢: Uwzgledniany wzrost:

>m 52m > 52m

Minimalna predkos¢ w ruchu: Pole ktére ustawia minimalng predkos¢
przy ktorej wykrywany jest ruch. Predkosci nie przekraczajace tej wartosci
nie bedg uznawane za poruszenia.

Biezgca predkosc¢: Uwzgledniany wzrost:
Minimal dkosé¢
e e 0.5km/h 2 0km/h
0 8 km Ih Biezgca predkosc: Uwzgledniany wzrost:
[ ]

1.4km/h 2 1.4km/h

e Zrzut ekranu tworzy punkty trasy: A punkt trasy z towarzyszagcym mu
obrazkiem jest tworzony za kazdym razem, gdy wykonujemy zrzut ekranu
(obrazek bedzie zapisany w folderze: TwoNavData/Data).

@ way point

e Znacznik animacji: Ikone wskazujacg twojg aktualng pozycje w mapie.
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e Styczna strzatki GOTO: Wyswietli sie strzatka (GOTO), pokazujgca kierunek
styczny do Slady. Wprowadz tu odlegtos¢, ktdra bedzie uzywana do
obliczenia stycznej wyznaczajgcej kierunek.

e Opusé punkty trasy po: Jesli trasa ma punkty, nawigacja przeskoczy do
nastepnego punktu po opuszczeniu ostatniego. Ten parameter pokazuje jak
duzo dystansu pozostato.

—_—
e Cel osiagniety na: Minimalny dystans, okreslajgcy czy osiggnates swoj cel.

"’./'.'4'""'"‘"?' : =Carmer g Patany - s Q i
"« {.' ¥ ? - A
! i : ]
¥ gl | et 3 i ¢
‘ i = 1l . § d
) N 107 7 [&]Objedtive | ¥

———
1
o ki
'<
S
0 vy
7
%
il
£

Comee e

Land/Air jest idealnym oprogramowaniem do przygotowania i analizowania twoich
zaje¢ na swiezym powietrzu (Windows/Mac). Z oprogramowaniem Land/Air
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bedziesz w stanie przeanalizowac swoje wycieczki i zarzgdza¢ wszystkimi danymi,
ktore zostaty zarejestrowane przez TwoNav, wygodnie siedzgc w domu.

Mozesz zdoby¢ najnowszg wersje oprogramowania Land/Air na stronie
http://www.TwoNav.com (Dowiedz sie wiecej o oprogramowaniu Land/Air
$ciggajac petng instrykcje obstugi).

File Maps Tracks Waypoints Routes Photos Profiles View Navigation Communications Help

B e a6-eddd &2 FONRME I
[Tree %) [man wnsow | [Properties x|
v ® Open fiss ®m |0 Track_demo, TRK
v ¥ G Mas g7 " Ao, Distance with altituc 9.708 km
¥ % Viord_Bise_Mip.cosm ) g 4 A Accum.climb 775m
¥ & Wiodd Base_Redef.owdem Maximum Altitude 2906 m
v ¥ £ Tracks Mean Mov.Speed 2.8 km/h
Track TRK Duration 04:48:59
»¥ x :48:
——%Q.708km MT7S M 1T Stopped time 01:19:56
v & § Waypoints Energy 1191.9 Kecdl
v ¥ "5 Wayponts.wpt » General
wptool
v » Date/Time
: ®118.7km 12259m » Track Points
¥ & Routes 4 View
¥ @ Profies
¥ @ Fhotos Thickness 2 V74
v @ Storag: fies Real Track width ~ 0m 2
» ' CompeGPS LAND Color I
s Line Type T4
»> ¥ Onine fies 3 % ‘ || 1on V.4
« » -
Graphs X
1o
a '~ Accumulated Distance: 6.8 km
Time: 12:53:52
3 . Track Altitude: 2410.0 m
a 5 &_\_

Po jego zainstalowaniu, jedyne co musisz zrobic to podtgczy¢ swoje urzgdzenie do
komputera (Windows/Mac). Wtedy oprogramowanie automatycznie wykryje
urzadzenie i wyswietli je w gatezi ‘Przechowywane pliki; drzewa danych.

Pod nazwa urzadzenia mozesz wyswietlic jego posegregowang zawarto$¢ w
zaleznosci od typu plikdw (Slady/trasy/punkty tras/mapy).

9.1 ANALIZOWAC NAGRANE DANE

v ® Open fies w0 Storage fles Wandern - Korsika - Mare di Mare Sued bk - View
v 3:4;; "= CompaGPS LAND Distance with altitudes 9721 k. Thickness 3
» ¥ Y9 France13QLymip » L Migs Accum climb 4234m Real Track width 2m
» ¥ " FanceTepoume » L Tracks Maimum Altitude 167 m Color I
% Workd_Base_Relef.cwdem » L Wayponts Mean Mov Speed 11 kmjh Linse Type SOLID
1.0 o Oueten Pl o
Track g R
vt B Twoblay Avertura Stopped time 000048
e 512,069 kT 551 M v ) M Eneray #5323 kia 30 Tcon [ ]
v » () Tracks » General
r 1 ®s76.4km $osso =
r 2 » L Wayponts 4 Date/ Tie 4 Altitudes
v » L Routes
10m @575.4km Foes 0 P Hchier St Date 01:01-2010 30 Track: Vi
T oepares e wwom i sttt 167
v r wam:ns,m 4 Aarival Tiwe n2\:R7 Minirmum Altitisde: om
@ raypoint i Duration Lt ) Departure altitude: am
& . lmr; ©540.6 km §006 0 : - ;“"““‘“ Local time and UTC: difference: (nof dofed |-02:00:00 arrival altitude: om
raypoint L Routes
& s omizim oo e s e o
+ % i s e o P i =
v ¥ 7 ROUTERTE » 5P EveryTral 2 Track Paints  difference 11670
“ Route point 1 » @Y PSS dzm
& 1iim Gesirim gore » 8 TrceaPs nber of points 3564 Aceum.desc. 2nm
Route point 2 | Recording interval 8 Maox Slope 45.6%
v » I3 Cperfunner
{5 1 Gecasim Posso + e Tcncom Point extra Fields i Slope 436%

Do otworzenia pliku za pomocg urzadzenia TwoNav z oprogramowaniem Land/Air
wystarczy dwa razy klikng¢ na jego nazwe w drzewie danych.
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UWAGA: Pamietaj, ze otwarte plika znajdujq sie w pamieci urzqdzenia, jesli chcesz
je zapisaé na komputerze, wybierz opcje ‘Zapisz'.

Po otwarciu pliku, pojawi sie on na gatezi drzewa danych ‘Otwarte pliki. Wtedy
mozesz rozpoczgc prace z tym plikiem, umiesci¢ go w oknie mapy, przeanalizowac
jego wtasciwosci, poréwnac zawarte w nim dane za pomoca graficznego wykresu...

Graphs X
a 1950 Accumulated Distance: 49.8 km &
B Time: 06:58:54

E 1000 Track Altitude: 1328.0 m
12 E 750,
o £ =0
C8 I J

o

= 1B T T T
) o162 03:24:48 e 0433104 05:41:20 06:4%:36 07:57:52 09:06:08
% P — =D

Poirks kst X
 Poant no, « Time « Coordinates » Track Altitude [m] « Accumulated Distance [km] » Track Speed [km/h] « Slope [%a]

i oz 41935'43.6 N O0P14515°E ET) 1921 38 05

7S5 02:11:46 41935°494,4°N 009714303 33 1.959 2.8 0.9

7% 34 1.995 11 18

77 41 34 6

T8 02:12:20 41 X 1 =] |

Ll 02:12:30 41035°47.6"N D09°14°47.2°E 35 2.081 11 4.5

0 02:12:41 41935'48.5N 001446.6°E = 2112 n 31

81 0212556 41935'40,7°N 009014'45.9°E = 2,153 11 35

9.2 PRZESYLAJ DANE POMIEDZY PC-TWONAV

Jesli dany plik jest chroniony, wymagana bedzie licencja. W trakcie zgrywania pliku
zostaniesz poproszony o podanie kodu aktywujgcego licencje. Jezeli licencja nie
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zostanie aktywowana nie bedziesz w stanie otworzy¢ tego pliku w urzgdzeniu
TwoNav:

e Poprzez menu kontekstowe: Mozesz otworzy¢ menu kontekstowe klikajgc
prawym przyciskiem na pliku. Aby przenies¢ plik do innej lokacji wybierz
opcje Wyslij do'i wybierz cel.

¥ ® Open fles
v & ¢ Tracks
. Track.TRK
£ DropBox s 429,708 km #4775 m
o Send by Email... » @ Storage files

v ¢~ Tracks
o Track.TRK

" Select Falder [ P |
— e, m m

e Przenoszenie danych bezposrednio z drzewa danych: Mozesz zmieniac
lokalizaje plikdw, z ich pierwotnego potozenia do miejsca docelowego w
drzewie danych. Dla przyktadu, jesli chcesz przenies¢ plik z wbudowane;j
pamieci urzadzenia na komputer:

1. Przeciggnij plik z folderu znajdujgcego sie w TwoNav do folderu
‘Otwarte pliki.

2. Wtedy element zostanie przeniesiony do tymczasowego folderu
zawierajgcego tego typu pliki.

Mozesz rowniez wykonac¢ operacje odwrotng: przeciggnij otwarty plik
(znajdujacy sie w folderze ‘Otwarte pliki) do domysinego folderu urzgdzenia
TwoNav, ktory znajduje sie w czesci ‘Przechowywane plikr’

UWAGA: Mozesz zaznaczy¢ wiecej niz jeden plik do trasferu: w tym celu wcisnij
‘Control’ gdy zaczniesz zaznaczanie.

9.3 NAJNOWSZEJ WERSJI TWONAV

Oprogramowanie Land/Air moze automatycznie aktualizowal oprogramowanie
twojego urzadzenia TwoNav:

1. Podtacz urzadzenie TwoNav do komputera.
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2. W momencie, gdy urzadzenie TwoNav zostanie wyswietlone na liscie drzewa
danych (Pliki przechowywania), otwérz menu kontekstowe i wybierz z niego
opcje Aktualizuj urzgdzenie TwoNav'.

w @ Storage files

. ) Maps Update TweNav software

> Tracks

»- ) Waypoints @

2 Routes il
al.\
Twenav
ompel
TwoNav "
Software version ALK
Device Ip TwoNav version

Eboot/iboot version
Operating system version
Build version

TwoNav Exe folder KA Twolay

TwoNav Data folder  X:\TwolawData'Data
TwoNav Maps folder  :\TwoNavDataihaps
TwoNav Radars folder X:\TwoMavData\Radars

3. Jesli jest dostepna nowa wersja, zostanie ona pobrana i zanistalowana na
urzadzeniu. Zajmie to kilka minut.

4. Gdy aktualizacja sie skonczy mozesz wtgczy¢ urzadzenie.

10 DODATEK: POLA DANYCH

Petna lista p6l danych oraz ich uzycie. Wszystkie dane sg domysinie wyswietlane na
stronie danych oraz pasku danych, jednakze mozesz dowolnie edytowac kazde z

nich wedtug wtasnych potrzeb z ‘Menu gtowne > Ustawienia > Zaawansowane
ustawienia > Strona mapy > Pasek danych’

e Aktualna gltebokosé: Wartos¢ aktualnej gtebokosci pobrana z mapy
morskiej.

e Aktualna moc: Biezgca moc w tym momencie.
e Aktualne tempo: Szybko$¢ minuta/kilometr.
e Bateria: Stan energii urzadzenia.

o Catkowita emisja CO,: CO, wyemitowane podczas wszystkich twoich
podroézy. Wartos¢ nie resetuje sie automatycznie po wytgczeniu urzgdzenia.

¢ Chronometr: Rozpoczyna odliczanie w momencie startu.
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Cisnienie atmosferyczne: Aktualne cisnienie atmosferyczne mierzone za
pomocg wysokosciomierza barometrycznego.

Czas bez pakietu: Czas ktory uptynat od ostatniego otrzymania sygnatu
GPS.

Czas do Virtual Coach: R6znica czasu pomiedzy tobg a Virtual Coach'.

Czas na odcinku: Czas ktéry uptynat od poczatku odcinka trasy do
aktualnej pozycji.

Czas w ruchu: Catkowity czas w ruchu.
Czas zatrzymania: Catkowity czas bez poruszania sie.
Czas: Aktualny czas adekwatny do wybranej strefy czasowe;.

Czesciowa emisja CO;: llo$¢ CO, wyemitowana od poczatku podrézy.
Wartosc jest restartowana przy kazdym wigczeniu urzgdzenia.

Czesciowa $rednia predkosé: Srednia wszystkich predkoséci, liczona od
poczatku podrézy, do tego momentu.

Drogomierz ogélny: Zgromadzona i zsumowana dtugos$¢ wszystkich
odbytych przez ciebie podrézy. Wartos¢ nie jest resetowana za kazdym
razem gdy urzgdzenie jest wytgczane (TwoNav moze oblicza¢ catkowitg

dtugosc tras za pomocg réznych danych).

Drogomierz podrézy: Dystans przebyty od poczatku podrézy. Wartos¢ jest
resetowana po kazdym wytgczeniu urzgdzenia.

Dystans do celu: Odlegtos¢ od celu (ostatni punkt trasy).

Dystans do nastepnego radaru: Odlegtos¢ do nastepnego punktu z
radarem.

Dystans do nastepnego: Odlegtos¢ do nastepnego punktu trasy.

Dystans do Virtual Coach: Dystans pomiedzy twojg aktualna pozycja a
pozycja Virtual Coach.

Energia catkowita: Catkowita energia wykorzystana podczas podroézy.

Energia czeSciowa: CzeSciowa energia wykorzystana podczas podrozy.
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Giebokosé do nastepnego: Wartos¢ gtebokosci przy nastepnym punkcie
trasy.

Giebokos¢ linii cypla: Aktualna wartos¢ gtebokos¢ linii cypla.
GPS réznicowy: GPS daje sygnat roznicowy (submetryczna doktadnosg).

HDOP: Horizontal Dilution Of Precision (obecna, oszacowana doktadnos¢
GPS).

Ikona radaru: W momencie wjechania w promien radaru, zostanie
wyswietlona jego ikona.

Kompas: Wyswietlenie kompasu.
Kurs do nastepnego: Kurs do nastepnego punktu trasy.

Kurs magnetyczny: Kurs ustalony na podstawie wewnetrznego kompasu
urzgdzenia.

Kurs: Biezacy kurs.

L/D instant glide ratio: Wspoétczynnik spadku to pionowy dystans
podzielony przez pozioimy dystans (malejgco).

L/D cel: Minimalny stosunek schodzenia potrzebny by dotrze¢ do celu.

L/D Wym.: Minimalny stosunek schodzenia potrzebny by dotrze¢ do
nastepnego punktu.

Liczba punktéw: Punkty trasy zapisane do aktualnej pozycji.
Licznik odcinka: Odlegtos¢ przebyta od poczatku odcinka trasy do
aktualnej pozycji. Wartosc jest odSwiezana przy kazdym rozpoczeciu
nowego odcinka trasy.

Limit predkosci: Limit predkosci ustalony dla aktualnej drogi.

Maksymalna moc: Osiggnieta w trakcie twojej podrozy.

Maksymalna predkosé: Maksymalna predkos¢ osiggnieta w trakcie
biezgcego lotu.

Maksymalna wysokos¢: Osiggnieta w trakcie twojej podrozy.
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Miasto: Aktualne miasto.

e Nastepny spadek: Odlegtos¢ do nastepnego spadku, ustaw w ‘Nastepny
spadek’.

e Nazwa miejsca: Nazwa elementu twojej aktualnej pozycji.

e Nazwa nastepnego punktu trasy: Nazwa nastepnego punktu trasy.
e Nazwa sladu: Nazwa biezgcego sladu.

¢ Normalne przyspieszenie: Prostopadle do ruchu okreznego.

e Odchylenie od trasy: Odlegtos¢ do aktywnej trasy.

e PDOP: Position Dilution Of Precision (szacunkowa pozycyjna doktadnos¢
GPS).

e Precyzja: Margines btedu pozycji GPS.

e Predkosc¢ optymalna: Odpowiedni sktadnik predkosci w kierunku
nastepnego punktu trasy.

¢ Predkos¢ pionowa: Malejgca predkosc (pionowa sktadowa wartosci
predkosci).

e Predkosc przy nastepnym radarze: Wyswietla maksymalna dopuszczalng
predkos¢ dopuszczalng przy nastepnym radarze.

e Predkosé: Obecna predkosc.
e Procent trasy: Procentowa wartos¢ przebytej trasy do jej catosci.
e Promien skretu: Promien skretu, ktory wtasnie wykonujesz.

e Przyspieszenie styczne: Komponent przyspieszenia liniowego stycznej do
$lady.

e %RSR: Rezerwa rytmu serca.

¢ Skumulowany spadek na odcinku: t3czna wartos¢ zjazdéw od poczatku
biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji.

¢ Skumulowany wspinaczka na odcinku: t3czna wartos¢ podjazdéw od
poczatku biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji.
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Spadek do celu: Spadek jaki pozostat do osiggniecia celu.

Spadek do nastepnego punktu trasy: Spadek jaki pozostat na trasie do
nastepnego punktu trasy.

Spadek tacznie: Catkowity spadek, obliczony od poczatku trasy do biezgcej
pozycji.

Spadek na najblizszym kilometrze: Dtugos¢ spadku jaki pozostat od
biezgcej pozycji na 1 kilometrze.

Spadek: Nachylenie obecnej pozycji.
Srednia moc: Srednia wszystkich wartosci mocy.

Srednia predkos¢ na odcinku: Srednia wszystkich predkoéci od poczatku
biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji.

Srednia predkos¢ ruchu: Srednia wszystkich predkosci, wartosci powyzej
minimalnej predkosci rejestracji ruchu.

Srednia predkosé: Srednia wszystkich predkosci.
Srednie tempo na odcinku: Srednia wszystkich wartoéci tempa liczona od
poczatku biezgcego odcinka trasy do aktualnej pozycji (szybkos¢

minuta/kilometr).

Srednie tempo ruchu: Srednie tempo ruchu, wartoéci powyzej minimalnej
predkosci rejestracji ruchu.

Srednie tempo: Srednia wszystkich wartosci tempa.
Strefa rytmu serca (% Max.): Zdefiniowane obszary intensywnosci tetna.

Strefa rytmu serca (% Max-Rez): Zdefiniowane obszary intensywnosci
tetna (Czestotliwos$¢ rytmu serca w rezerwie).

Strzatka GOTO: Strzatka, ktéra wskazuje kierunek do nastepnego punktu
trasy.

Szacowana godzina do celu: Szacowany czas dotarcia do celu (ostatniego
punktu trasy) przy zachowaniu aktualnej predkosci.
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Szacowany czas do celu (podréz): Szacowany czas dotarcia do celu
(ostatniego punktu trasy) przy zachowaniu predkos¢ podrézy.

Szacowany czas do celu: Szacowany czas dotarcia do celu (ostatniego
punktu trasy) przy zachowaniu aktualnej predkosci.

Szacowany czas do nastepnego (podrodz): Szacunkowy czas osiggniecia
nastepnego punktu trasy przy zachowaniu predkos¢ podrézy.

Szacowany czas do nastepnego: Szacunkowy czas osiggniecia nastepnego
punktu trasy przy zachowaniu predkos¢ podrozy.

Szacowany godzina do nastepnego: Szacowana godzina dotarcia do
nastepnego punktu trasy (przy zachowaniu aktualnej predkosci.

Szkic: Obraz pokazujgcy manewry.
Temperatura: Obecna temperatura.

Tempo ruchu: Srednia wszystkich warto$ci tempa, bez uwzglednienia
punktéw zatrzymania.

Uzywane satelity: Aktualnie wykorzystywane satelity.

VDOP: Vertical Dilution Of Precision (szacunkowa pionowa doktadnos¢
GPS).

Wolna pamie¢ wirtualna: Wirtualna wolna pamie¢ na urzadzeniu.
Wolna pamieé: Pozostata pamie¢ w urzgdzeniu.
Wschéd stonca: Czas wschodu stonca.

Wspinaczka tgcznie: Catkowite wzniesienie od poczgtku trasy do biezgcej
pozycji.

Wspoétrzedne: Wspodtrzedne dla aktualnej pozyc;ji.
Wykres trasy: Zobrazowanie trasy, ktéra zostata przebyta.
Wykres: Wyswietlenie wykresu wybranego $ladu.

Wysokos¢ cisnieniowa: Wysokos$¢ mierzona za pomocg wysokosciomierza
barometrycznego.
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Wysokos¢ GPS: Aktualna warto$¢ wysokosci, otrzymana przy pomocy
sygnatu GPS z satelitow.

Wysokos¢ lgdu: Wysokos¢ nad gruntem na podstawie danych z mapy
reliefowej 3D (*.CDEM).

Wysokosé nad powierzchnig ziemi: Wysokos$¢ mierzona od poziomu
gruntu.

Wysokosé: Wysokos$¢ nad poziomem morza.

Wzniesienie do celu: R6znica pomiedzy wysokoscig pozycji docelowej a
wysokoscig aktualnej pozycji.

Wzniesienie do nastepnego: Przewidywane wzniesienie jakie pozostato do
nastepnego punktu trasy, jesli obecny kierunek kursu pozostanie bez

zmian.

Wzniesienie do nastepnego: Rdznica pomiedzy wysokoscig aktualnego
punktu trasy do wysokosci nastepnego.

Zachoéd stonca: Czas zachodu storica.

Znak drogowy: Jesli sg dostepne, oznaczenia drogowe bedg wyswietlane.

UWAGA: Ze wzgledu na ograniczenia platformy, niektore funkcje mogqg byc¢
dostepne tylko dla niektorych urzqgdzen TwoNav.

11

DODATEK: PASEK NARZEDZI

Petna lista funkcji narzedzi oraz ich uzycie. Wszystkie dane sg domysinie
wyswietlane na pasku narzedzi, jednakze mozesz dowolnie edytowac kazde z nich
wedtug wiasnych potrzeb z ‘Menu gfowne > Ustawienia > Zaawansowane
ustawienia > Strona mapy > Pasek Narzedzi'

Aktywuj GPS: Uruchom/Zatrzymaj GPS.

Alternatywne mapy: TwoNav naktada na siebie mapy, abys mogt
wyswietli¢ dwie lub wiecej map w jednym oknie.
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Bardziej szczeg6towa mapa: TwoNav zataduje mape o wyzsze]
rozdzielczosci niz obecnie zatadowana.

o Czlowiek za burta: Jesli kotos wypadnie za burte, trasa zostanie
automatycznie obliczona do tego miejsca.

e FF do nastepnego (M): Przejdz do kolejnego wydarzenia twojej podrdzy.

e FF (»): Przy$pieszenie podrdzy. Nacisnij jeszcze raz, aby przywrocic
standardowg predkosc.

e Mniej szczegétowa mapa: TwoNav zataduje mape o nizszej rozdzielczosci
niz obecnie zatadowana.

¢ Nastepny punkt trasy: W trakcie nawigacji, przejdz do nastepnego punktu
trasy (funkcja dostepna tylko jesli korzystasz z trasy/slady, ktéra posiada
punkty trasy).

e Nawigacja: Wybierz cel, do ktérego chcesz dotrzed.

¢ Nowy punkt trasy: Wybierz miejsce, gdzie ma zosta¢ utworzony nowy
punkt trasy z bezposrednim dostepem do witasciwosci.

e Obréé/0Obraéé: Tryb orientacji mapy.

e Okno powiekszenia: Wybierz obszar na mapie, ktory chcesz przyblizy¢.
o Orientacja mapy: Sledz $lad/Pétnoc u gory.

e Otwoérz: Otworz domysiny plik.

e Pauza (Il ): Zapauzuj podréz, nacisnij ponownie aby wznowi¢ symulacje.

e Pelny ekran: Wiekszosc¢ interfejsu uzytkownika zostanie ukryta, dla
szerszego podgladu mapy.

e Poprzedni punkt trasy: Podczas nawigacji, przejdz do poprzedniego
punktu trasy (widocze tylko wtedy, gdy nawigacja trasy/sladu zawiera
punkty trasy).

¢ RW do poprzedni («): PrzejdZz do poprzedniego elementu podrézy.

e RW («): Przyspieszenie trasy. Nacisnij ponownie aby wroéci¢ do normalnej
predkosci.
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Start/Pauza: Start lub pauza obecnej nawigaciji.
Stop (W): Zatrzymaj podroéz.
Strona danych: Dostep do strony danych.

Synchronizacja z Virtual Coach: Automatycznie umieszcza Virtual Coach’
dla aktualnej pozycji.

Tryb 3D: Przetaczaj tryb widoku pomiedzy (2D > 3D > 3D+).
Wycisz: Wszystkie dzwieki w urzgdzeniu zostaty wytgczone.
Wytaczenie ekranu: Po uruchomieniu ekran zostanie wytgczony.

Zamknij edycje: Podczas nacisniecia, edycja elementu zostanie
zakonczona.

Zamknij tryb narzedzi: Przycisk dzieki, ktoremu tatwo zamkniesz tryb
narzedzi.

Zaznacz i edytuj punkt trasy: Stworz nowy punkt trasy w aktualnej pozycji,
wejdz w jego w jego ustawienia i dostosuj do swoich potrzeb.

Zaznacz punkt roadbook: Tworzy nowy punkt roadbook dla obecnej
lokalizacji z domyslng nazwg i ikong.

Zaznacz punkt trasy: Tworzy nowy punkt trasy dla obecnej lokalizacji z
domysing nazwg i ikona.

Zmiana odcinka: Tworzy nowy odcinek trasy na tej samej trasie, w biezgce;j
pozycji.

Zoom 100%: Zoom zostanie automatycznie ustawiony na wyswietlanie
maksymalnej rozdzielczosci mapy.

Zrob zdjecie: Zdjecie zostanie automatycznie wykonane za pomocg kamery
w urzadzeniu.

Zrzut ekranu: Zrzut ekranu zostanie automatycznie wykonany.

UWAGA: Ze wzgledu na ograniczenia platformy, niektore funkcje mogg by¢
dostepne tylko dla niektérych urzqgdzen TwoNav.
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12 DODATEK: ZNAKOW

Podczas wprowadzania adresu do system TwoNav w celu odszukiwania miast i ulic
moze sie okaza¢, ze bedziesz musiat wprowadzi¢ znaki, ktérych nie ma na
klawiaturze systemu.

Ponizej przedstawiamy zestawienie znakdéw zastepczych, aby$s moégt sie
zorientowa¢, jaki znak nalezy wprowadzi¢, by system moégt go uzna¢ za znak
‘specyficzny

o A > CAVAAVAVAAAE
. c >

e« D > P

e 'E > E,E,E,E

e ' 2> T

« 'N' 2> N

e 'O > '0,'0,0,0,9,0,'®
e 'S > SR

« T > P

e U > 'U,UL0L0

T e A G

7 > 7

e W > ''(spagja)

e '’ > ''(spaga)

e ' > ''(spagja)

Dlatego tez, jesli bedziesz musiat wprowadzi¢ np.: Lid/StralSe, bedziesz musiat
nacisng¢ 'S, zamiast 8"
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