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NOTE : il est également possible de stocker les laps qui viennent d’être 
définis indépendamment du reste des traces. Dans la fenêtre de carte, 
ouvrir le menu contextuel sur le lap de trace que vous souhaitez 
enregistrer et sélectionner 'Plus d'options > Trace > Laps > Sauvegarder 
lap sous'. 
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